5 Beinditas

Ez afejezet tartalmazza a Hajtas felhasznaldi interfészének, meniszerkezetének és védelmi szintjének leirasat.

5.1 A kezelbegység ismertetése

A Unidrive SP-hez kétféle kezel6egység alkalmazhaté. Az SM-kezel6egységnek (SM-Keypad) LED-es kijelz&je, mig a bdvitett SM-kezel6egységnek
(SM-Keypad Plus) LCD-s kijelzéje van. Mindkét kezel6egység beépithetd a Hajtasba, az SM-Keypad Plus azonban kihelyezve is felszerelhet6 a

készllékhaz ajtajara.
5.1.1 SM-kezel6egység (SM-Keypad)

A LED-es kijelz6 2 vizszintes sorban jeleniti meg a 7-szegmenses
karaktereket.

A felsé kijelzé vagy a Hajtas allapotat mutatja, vagy a megfigyelt
aktualis menl és paraméter azonosité szamat.

Az also kijelzén vagy a paraméter értéke vagy az esetleges leoldas
tipusa lathato

5-1. abra SM-Keypad

Felsé kijelzé

Also kijelz6
Uzemmad- (fekete) gomb

)

©) /_/1\
Vezérlégombok

|
Elére/Hatra (kék) gomb i/ b@ i Nyilbillentyd
Stop/Hibatorlés (piros) gomb‘_o E )
Start (z6ld) gomb

MEGJEGYZES

A piros STOP @ gomb a Hajtas hibatorlésére is hasznalhaté.

Bévitett SM kezel6egység (SM-Keypad Plus)

A kijelz6 harom sorban jelenit meg széveget.

A felsd sor bal oldalan lathaté a Hajtas allapotanak jelzése, vagy a
megfigyelt aktualis menl és paraméter azonosité szama, a jobb oldalon
pedig a paraméter értéke, vagy az esetleges leoldas tipusa.

A két als6 sor mutatja a paraméter megnevezését, vagy

a sugoszoveget.

5-2. abra SM Keypad Plus

Uzemmad- (fekete) gomb
Vezérlsaombok ‘ ) & Stigogomb
‘ezérl6gombo @ e \
El6re/Hatra (kék) gomb ‘ b@ E

|

©

O w Nyilbillenty(

Stop/Hibatorlés (piros) gomb
Start (z61d) gomb {

Az SM-Keypad és az SM-Keypad Plus egyarant kijelzi, ha a SMARTCARD hozzaférés rendelkezésre all, vagy a masodik motorparaméter-készlet

aktiv (Menl 21). Ezek a kijelzén az alabbi mdédon jelennek meg.

SM-Keypad

SM-Keypad Plus

A SMARTCARD hozzaférés rendelkezésre all
tizedespont villog

A felsé kijelz6n a negyedik szamjegy utani

A ‘CC’ szimbolum jelenik meg a kijelz6 bal alsé
sarkaban

A masodik motorparaméter-készlet aktiv

tizedespont villog

A felsd kijelzén a harmadik szamjegy utani

A ‘Mot2’ jelenik meg a kijelz6 bal als6 sarkaban

5.2 A kezeléegység miikodtetése
5.21 Kezelégombok

Az egység az alabbi kezel6gombokat tartalmazza:

1. Nyilbillentyl — a paraméterstruktiraban valé navigalasra és a paraméterértékek megvaltoztatasara szolgal.

2. Uzemmodgomb — a kijelzési modok (paraméterek megtekintése, paraméterszerkesztés, allapot) kdzotti atvaltasra szolgal.

3. Harom vezérlégomb — a Hajtas vezérlésére hasznalhatok, ha a kezel6egységi izemmad van kivalasztva.

4. Sugoégomb (csak az SM-Keypad Plus-hoz) — hasznalataval kijelezhetd a paraméterek rovid, széveges megnevezése.

A sugégombbal atkapcsolas végezhet6 a tobbi kijelzési mod és a paraméterekrdl tajékoztatast adé sugd tzemmad kdzott. A nyilbillentyl FEL és LE
funkcioi végigpasztazzak a sugészéveget, ami lehetévé teszi a teljes karaktersor megtekintését. A nyilbillentyli JOBB és BAL funkcioi a sugészdveg

megtekintésekor hatastalanok.

Az ebben a fejezetben lathaté példak a 7-szegmenses LED-es SM-Keypad kijelzéseit mutatjak. A példak érvényesek az SM-Keypad Plus-ra s,
azzal az eltéréssel, hogy az SM-Keypad als6 sordban megjelend informacié az SM-Keypad Plus felsé soranak jobb oldalan lathaté.
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5-3. abra A kijelz6 lizemmodjai
Allapot-iizemméd
(A kijelz6 nem villog) rd4y -
U X
A paraméter-iizemmodba 106tlIépés™ 1d6tallépes** 1d6tullépés**

valé belépéshez nyomja
meg az @p, vagy a

gombot

Paraméter-lizemméd
(A fels6 kijelzd villog)

Hasznalja a *gombokat

egy paraméter szerkesztésre vald
kivalasztasahoz

—nn
AL

A szerkesztés-lzemmodba
valé belépéshez nyomja
meg az p gombot

TR Havisszatérapara RN T I
7 | 1} méter-lizemmadba, a

go mbok felhasznala-
séaval valasszon ki egy

masik paramétert, amit
meg kell valtoztatni

nnn
(28 )

Az allapot-izemmoédhoz
valé visszatéréshez nyomja
meg az qp gombot

Ideiglenes paraméter-
lizemmoéd
(a fels6 kijelz6 villog)

/IE

A szerkesztés-lizemmodbol
valo kilépéshez nyomja meg
az qp gombot

| /]

—u

Szerkesztés-lizemmod X
(karakterszerkesztés a kijelz6 villogé alsé soraban)

A paraméterértékek megvaltoztatasahoz hasznalja a @ gombokat

n

5-4. abra Példak a kijelzés médjaira

* Az L2 hozzaférés engedélyezése (Pr 0.49) esetén csak a menik kozotti atvaltas céljara szolgal. Lasd: 5.9 szakasz a 83. oldalon.
** Az idétullépés értékét a Pr 11.41 hatarozza meg (alapérték = 240s)

A paraméter-megtekintés
Uzemmoadja

A normal mikddés
allapota

Menu 5. Paraméter 5
Pr 5.05 értéke

Allapot-iizemmod

Ariasztas allapota A leoldas allapota

\A Hajtas allapota = leoldott
A leoldas tipusa (UU =
feszlltséghiany)

Paramétert ne médositson gondos kortltekintés
nélkil; hibas értékek kart okozhatnak, vagy veszélyes|
helyzetet teremthetnek.

FIGYELMEZTETES

Earame‘ere;eiek véltoztatasa esetén jegyezze fel az Uj értékeket, hogy

rendelkezésre alljanak, ha ismét be kell irni 6ket.

MEGJEGYZES

Ahhoz, hogy az Uj paraméter-értékeket a Hajtas AC taplalasanak
megszakitasa utan is fel lehessen hasznalni, az Uj értékeket el kell
menteni. Lasd: 5.7 szakasz (Paraméterek elmentése) a 72. oldalon.

5.3 Meniiszerkezet

A Hajtas paraméterstruktdraja menikbdl és paraméterekbdl épil fel.

A Hajtas elsé bekapcsolasakor csak a Meni 0 tekintheté meg. A FEL
és LE nyilgombok hasznalataval lehet navigalni a paraméterek kdzott,
majd a 2-es hozzaférési szint (L2) engedélyezése utan (lasd: Pr 0.49) a
BAL és JOBB nyilgombok felhasznalasaval lehet navigalni a menlk
kdzott. Tovabbi informacié az 5.9 szakaszban (A paraméterekhez valé
hozzaférés szintjei és a védelem), a 72. oldalon.

5-5. abra Navigalas a paraméterek kozott

* Csak a menik kozotti atvaltas céljara hasznalhato, ha
az L2 hozzaférés (Pr 0.49) engedélyezve van. Lasd:
5.9 szakasz (A paraméterekhez valé hozzaférés szintjei
és a védelem), a 72. oldalon.
A mentik és a paraméterek mindkét iranyban atlapozhaték.
Ha pl. a legutols6é paraméter lathaté a kijelzén, egy tovabbi billentylizés
azt eredményezi, hogy a kijelz6 kérbefordul, és az elsé paramétert
mutatja.
A menik kozotti atvaltas esetén a Hajtas megjegyzi, hogy egy konkrét
meniben melyik paraméter megtekintésére kerllt sor utoljara, és azt
a paramétert jeleniti meg.
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5-6. abra Meniistruktura

paraméterek

Elektromos ELIRELIEE]
telepités

Alap- ‘ A motor

futtatdsa

Optimalizalas

Smartcard ‘ Beépitett ‘ Magasabb szintti

PLC paraméterek jellemzék

Miiszaki Hiba-
feltaras

UL
besorolas

5.5 Magasabb szintii meniik

Az alabb felsorolt magasabb szintl menuk azokat a paraméter-
csoportokat foglaljak magukba, amelyek a Hajtds meghatarozott
funkcidihoz vagy képességeihez kapcsolddnak. A 0 ~ 22-es menik
mindkét tipust kezel6egységgel megnézhetdk. A Meni 40 és a Menu
41 csak az SM-Keypad Plus (LCD) felhasznalasaval figyelheté meg.
prges Py T A Menii 70 ~ Menl 91 megnézéséhez sziikség van az SM-Keypad
2149 049 1.49 Plus (LCD) kezel6egységre és az SM-Applications modul telepitésére.
2: i‘,’ g:? 1:—? Menii A meni megnevezése LED | LCD
21.46 0468 1.46 n
a 0 Altalanosan hasznalt bedllité alapparaméterek a v v
0 gyors és kénnyl programozashoz
1 Frekvencia- / fordulatszam-alapjel v v
Mozgas . -
a paraméterek 2 Rampak v v
Kozott 3 Frekvenciajel-kdvetés, fordulatszam- v v
visszacsatolas és fordulatszam-szabalyozas
4 Aramszabalyozas 4 v
5 Motorszabalyozas 4 4
6 Kivalasztasvezérld logika és Utemezé v v
v " 7 Analog /0 v v
21.05 0.05 1.05
21.04 004 1.04 8 Digitalis /O v v
21,03 0.03 1.03 P —
L 21.02 0.02 1.02 9 Programozhaté logika, motorpotenciométer és v v
e U 0.01 for ] A binaris 6sszeg
10 Allaptjelz6k / leoldasnaplé v v
i » 11 A Hajtas altalanos bedllitasa v 4
Mozgas a mentik kozott
12 Kuszdbdetektorok és valtozokat kivalasztd v v
5.4 A Menu 0 szelektorok
13 Poziciészabalyozas v v
A Men 0 arra szolgal, hogy 6sszegydijtse a kiildnféle altalanosan 14 Felhasznaldi PID szabalyozé v v
alkalmazott paramétereket a Hajtas alapbeallitdsanak 1516
megkdnnyitésére. i7 ' | A Megoldasok Moduljainak (SM) beallitasa v v
A megfelelé paraméterek a magasabb szintli menlikbél vannak — — - -
kimasolva a Menii 0-ba, igy mindkét helyen szerepelnek. 18 1-es alkalmazasi men(
Tovabbi informacié a 6. fejezetben (Alapparaméterek [Menii 0]), a 75. 19 2-es alkalmazasi mend v v
oldalon. 20 3-as alkalmazasi menu v v
5-7. abra Paraméterek atmasolasa a Menii 0-ba 21 Masodik motor paraméterkészlete v v
22 Kiegészité Menu 0 beallitas v v
Manu 2 40 A kezel6egységet konfigurald meni X v
41 A felhasznal6i sziiré mentje X v
: 70 PLC regiszterek X v
B }'21 5 71 PLC regiszterek X v
Menu 0 _ 72 PLC regiszterek X v
: o i v
E N - Menu 1 73 PLC regiszterek X
004 5 74 PLC regiszterek X v
gg: 1&;\ : 75 PLC regiszterek X v
: L 414 @ O 85 Az Utemezés funkcidjanak paraméterei X v
; 86 A digitalis /O paraméterei X v
Menu 4 88 Allapotparaméterek X 4
90 Altalanos paraméterek X 4
: 91 A gyors hozzaférés paraméteri X v
4.07 @ 150

70
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tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
5.5.1 Az SM-Keypad Plus beallité mentiii 5-2. tablazat Allapotjelzések
- — Fels6 - Hajtas-
Pr Megnevezés Leiras kijelz Leiras Kkimenet
40.00 | Zérusparaméter g{%‘;';zémgg’érmely mas Im| A visszataplalas izemmadja aktiv
- : — A visszataplalo egység miikodése engedélyezett, és | Engedélyezve
40.01 | Nyelv valasztasa ?ggﬁ)ll,otlegg/lzglz, francia, német, szinkronizalva van a taplalashoz
A kezeldeavséai szoftver | Firmware feliilvizsgalat (pl. 40102 a | ACUU ‘AZ AC taplalas letorese
40.02 (ezeloegyseg 04.01.02 helyettesitésére) (csak A Hajtas az AC taplalas letérését érzékeli, és a Engedél
fellilvizsgalata . o o h o o ngedelyezve
olvashato) motor lassitasaval térekszik a DC-kori fesziltség
20.03 A konfiguracio elmentése Ures, mentés, visszatoltés, fenntartéséra.
flash memdriaba alapértékek — |m A motormérés folyamatban van
40.04 | LCD kontraszt E‘g’;‘mki‘;ir:;rjringlef'mg;mum) ,
SVARTCARD U @ L= it A motormérés miiveletének kezdeményezése Engedélyezve
40.05 mentés/visszatoltés ir'r:;lsééneen?[éelts)’ Visszaloliés (nem megtbrtént.' . . N
* Az ‘Auto’ és a ‘tunE’ felvaltva villog a kijelzén.
40.06 | Szir6 a bongészéshez Normal, szlré | " —
Egyenaram kapcsolodik a motorra .
xxX = PIN szadm a kezelGegységi I“| gy — p - Engedélyezve
40.07 | Kezelbegységi védelmi kdd | védelem engedélyezéséhez / Hajtas DC injektalasos fékezest alkalmaz.
letiltasahoz | Lassitas Engedélyezve
40.08 Karaktgrlan(’: DB feltdltés Letiltas, engedélyezés s lassitja a motort
engedélyezése —
40,09 | Hardverkulcsos védelmi | Tartomany = 0-t6l 999-ig, a Hajtas Letiltas
' kod védelmi kédjahoz illeszkedben A Hajtas Uzemképtelen, mivel miikddése le van
L ) lleszkednie kell a Hajtas soros tiltva. ;
40.10 | Kezelbegységi soros cim ciméhez ‘A Hajtas engedélyezése’ jelet nem kapja meg a 30- Letiltva
P 5o - as kivezetés, vagy a Pr. 6.15 van 0-ra allitva.
4011 | AkezelBegységimemoria | 4\ gmbit (csak olvashaté = ———————
merete XS - vespitett PLC program fut
PLC program telepitve van és fut. .
o . . Nincs
Pr Megnevezés Leiras Az also kljelgon a’PLC’ szbveg minden 10s-ban hasznalatban
41.00 | Zérusparaméter Ugyanaz, mint barmely mas Mwllan.
’ P zérusparaméter |m| Pozicionalas
41.01- A Hajtas pozicionalja/helyzetbe allitja Engedélyezve
41t('20 Sé(jré Ianzc'j(;ugészéshez ?mep = barmely paramé)ter a motortengelyt
.20- | FO1-t8 .ig rekesz, menu, paraméter TV
i rdY Készenlét ’
'9 |_| — Letiltva
A bongészéshez hasznalt | ., i aa |A Hajtas tzemkesz allapotban van.
41.21 r6 kiléotetd it Normal”, “Sz(ré S
szlré kilépteté paramétere |‘ Futtatas Engedélyezve
. |A Hajtas Uzemel.
5.5.2 Uzenetek a kijelzén | scan [EOTS

Az alabbi tablazatok mutatjak azokat az emlékeztetd kodokat,
amelyeket a Hajtassal ki lehet jeleztetni. A tablazatok a kodok jelentését

is tartalmazzak.

A leoldastipusok itt nincsenek felsorolva, azok a 6. fejezetben
(Alapparaméterek [Menii 0])), a 75. oldalon talalhatok.

5-1. tablazat Riasztasjelzések

Also
kijelzé

Leiras

XN ~ ckelienlias tutterhelsse

A fékellenallas [I? x t] integralétaroloja (Pr 10.37) elérte a 75 %-at annak
az értéknek, amelynél a Hajtas leold és a fékez6 IGBT aktiv

A hitétonk, vagy a vezérl6aramkor, vagy az inverter IGBT
tulmelegedését jelz6 riasztas aktiv

Oh2 leoldas).
vagy

e A hiitétonk hdmérséklete elérte a kiiszobértéket, és a Hajtasnal Oh2
leoldas kovetkezik be, ha a hdmérséklet tovabb novekszik (Iasd:

e A vezérlés aramkori lapjanak kornyezeti hémérséklete megkozeliti
a tulmelegedési kiiszobértéket (lasd: O.CtL leoldas)

[o)V/ N:] |A motor tulterhelése

A motor [I x ] integralétaroloja elérte a 75 %- at annak az értéknek,
amelynél a Hajtas leold, és a Hajtas terhelése > 100%.

OL > A Hajtas keresi a motorfrekvenciat a
"szinkronizalas forgd motorra" tizemmaodban
Regen > A Hajtas mikddése engedélyezett, és
a halozathoz szinkronizal

Engedélyezve

|m| Leéllitas vagy a nulla ford.szam tartasa

A Hajtas a nulla fordulatszamon tartja a motort.
Regen > A Hajtas mikddése engedélyezett,
azonban az AC feszliltség tulsagosan alacsony,
vagy a DC-kori feszliltség még névekszik vagy
csékken

Engedélyezve

I -~ 1eoldss allapota

A Hajtas leoldott, és tovabb nem vezérli
a motort. A hibakéd megjelenik a felsd kijelzon.

Letiltva

5-3. tablazat Az SM (Megoldasok Modulja) és a SMARTCARD
allapotjelzései a taplalasnak a Hajtasra valé

rakapcsolasakor

Also

kijelzé Leiras

boot (4)]), a 110. oldalon.

Bekapcsolaskor paraméterkészlet-atvitel torténik a SMARTCARD-bol
a Hajtasba. Tovabbi informacié a 9.2.4 szakaszban (Rendszer-
betéltés a SMARTCARD-b6l minden bekapcsolaskor [Pr 11.42 =

| cara |

ba.

A Hajtas bekapcsolaskor paraméterkészletet ir be a SMARTCARD-

Tovabbi informacié a 9. 2..3 szakaszban (A paramétervaltoztatasok
automatikus elmentése [Pr 11.42 = Auto (3)]), a 109. oldalon.

I loAding |A Hajtas informacidt ir be egy SM-be

LEROY*
SOMER

7




Mechanikai
telepités

Termék-
ismerteto

A motor
futtatdsa

Biztonsagi
tajékoztatd

Alap-
paraméterek

Elektromos @=TGEN
telepités

Optimalizalas

Smartcard

Beépitett | Magasabb szintl
PLC paraméterek

Muszaki Hiba- uL
jellemzék feltaras besorolas

5.6 A miikodési méd megvaltoztatasa

A miikddési moéd megvaltoztatasa visszadllitia a paramétereket —
beleértve a motorparamétereket is — alapértékikre. (Ez a mivelet nincs
hatassal a 0.49 [A védelem allapota] és a 0.34 [A felhasznaloi védelem
kodja] paraméterekre.)

A miivelet végrehajtasa

Kovesse az alabbi eljarast, ha egy mas mikddési mod alkalmazasara

van szlkség:

1. Gondoskodjon a Hajtas mikodésének letiltasardl, vagyis a 31-es
sorkapocs legyen nyitott, vagy a Pr 6.15 vegye fel az OFF (0)
értéket.

2. lIrjabe a kdvetkezd értékek valamelyikét a 0.00 paraméterbe
1253 (Eurdpa, 50 Hz-es AC tapfrekvencia)

1254 (USA, 60 Hz-es AC tapfrekvencia)

3. Véltoztassa meg a 0.48 paraméter értékét az alabbiak szerint:

5.9 A paraméter-hozzaférés szintje és a
védelem

A paraméterekhez valo hozzaférés szintjétél figgden a felhasznald
vagy csak a Menu 0-hoz férhet hozza, vagy a magasabb szint( menuik
mindegyikéhez (a Meni 1-t6l a Menu 21-ig).

A felhasznalé védelem azt hatdrozza meg, hogy a hozzaférés csak
olvasasra vagy irasra és olvasasra terjed ki.

A felhasznald védelem és a paraméter-hozzaférés szintje egymastol
figgetlenll mikddhet, amint ezt az alabbi tablazat mutatja:

A 0.48 beallitasa Miikodési méd

A paraméter- Felhasznaléi | AMenii 0 | A magasabb szinti
hozzaférés szintje védelem allapota meniik allapota
L1 Nyitva RW Nem lathatd
L1 Zarva RO Nem lathatd
L2 Nyitva RW RW
L2 Zarva RO RO

1 Nyilthurka
2 Zarthurku vektoros
3 Zarthurku szervo

Visszataplalas (Az ebben a mikddési
maodban valo Gzemeltetésrdl tovabbi

4 tajékoztatas A Unidrive SP

Visszataplalasi Felhasznaldi
Kézikdnyvben talalhato.)

RW = irasi / olvasasi hozzaférés

RO = Csak olvasasi hozzaférés
A Hajtas alapbeallitasaban a paraméter-hozzaférés az L1 szinten van,
a felhasznalé6i védelem pedig nyitott, ekkor irasra/ olvasasra hozza
lehet férni a Menili 0-hoz, mikézben a magasabb szinti menik (1-t6l 20-
ig) nem lathatok.

5.9.1 Hozzaférési szint

A Pr 0.49-ben beallitott hozzaférési szint engedélyezi vagy
megakadalyozza a magasabb szintli menlik paramétereihez valo
hozzaférést.

Az L1 a kivalasztott szint — csak a Men O lathaté

Pr0.00

Pr0.01

Pr0.02

A masodik oszlopban lévé szamértékek a soros kommunikacio

alkalmazasa esetén érvényesek.

4. Hajtsa végre alabbi miveletek valamelyikét

e Nyomja meg a hibatérlés piros @ gombjat

e Kapcsolja a hibatérlés digitalis bemenetét

e Végezzen hajtas-visszaallitast a soros kommunikacion keresztil
a Pr 10.38 értékének 100-ra allitasaval (a Pr xx.00 visszaall
0-ra)

5.7 Paraméterek elmentése

Ha egy paraméterértéket megvaltoztatunk a Menu 0-ban, az Uj érték
elmentéséhez meg kell nyomni az @ gombot, a paraméter-
szerkesztés Uzemmaodbdl a paraméter-megtekintés izemmadba valé
attéréshez.
Ha magasabb szinti meniben valtoztatunk meg egy paraméterértéket,
a valtozas elmentése nem torténik meg automatikusan. A mentés
muveletét végre kell hajtani.
A miivelet végrehajtasa
Vigye be az 1000* értéket az xx.00 paraméterbe.
Hajtsa végre az alabbi miveletek valamelyikét
» Nyomja meg a hibatériés piros (&) gombjat
e Kapcsolja a hibatdrlés digitalis bemenetét
e Végezzen hajtas-visszadllitast a soros kommunikacion keresztil

a Pr 10.38 értékének 100-ra allitasaval (a Pr xx.00 visszaall

0-ra)
*Ha a Hajtas a feszlltséghiany miatti leoldas allapotaban van, vagy
taplalasa a 48V-os biztonsagi tartaléktaprol torténik, az 1001 értéket kell
beiri a Pr xx.00-ba, a mentési funkcié végrehajtasahoz.

5.8 A paraméter-alapértékek visszaallitasa

A paraméter-alapértékeknek az alabbi médszerrel vald visszaallitasa

hatassal a 0.49 és a 0.34 paraméterekre.)

A miivelet végrehajtasa

1. A Hajtas legyen letiltott allapotban, vagyis a 31-es sorkapocs
legyen nyitott, vagy a Pr 6.15 vegye fel az Off (0) értéket

2. Vigye be a 1233-at (EUR 50 Hz-es beallitas) vagy a 1244-et (USA
60 Hz-es beallitas) a Pr. xx.00-ba.

3. Hajtsa végre az alabbi miveletek valamelyikét

e Nyomja meg a hibatorlés piros @ gombjat

e Kapcsolja a hibatorlés digitalis bemenetét

e Végezzen hajtas-visszaallitast a soros kommunikacion keresztil
a Pr 10.38 értékének 100-ra allitdsaval (a Pr xx.00 visszaall
0-ra)

Pr0.03

Pr0.49

Pr0.50

Az L2 a kivalasztott szint — Az 6sszes paraméter lathatd

Pr 0.00 Pr1.00  |........... Pr 20.00 Pr 21.00
Pr0.01 Pr1.01 | Pr 20.01 Pr21.01
Pr0.02 Pr1.02 | Pr 20.02 Pr 21.02
Pr0.03 Pr1.03 | Pr 20.03 Pr 21.03
Pr 0.49 Pr149 |......... Pr 20.49 Pr 21.49
Pr 0.50 Pr150 | Pr 20.50 Pr 21.50

5.9.2 A hozzaférési szint megvaltoztatasa

A hozzaférési szintet a Pr 0.49 bedllitdsa hatarozza meg az alabbiak
szerint:

Szint | Erték Hatas
L1 0 Csak a Menti 0 elérhet6
L2 1 Az 6sszes menl elérhetd (a Menl 0-t6l a Men(l 21-ig)

A hozzaférési szint még akkor is megvaltoztathat6 a kezeléegységen
keresztil, ha a felhasznal6i védelem hatasos.
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5.9.3 A felhasznaloi védelem

A felhasznaloi védelem megakadalyozza az 6sszes paraméterhez —
kivéve a Pr 0.49-et és a Pr 11.44-et — val6 irasi hozzaférést.

A felhasznal6i védelem nyitva -
az 6sszes paraméter elérhetd irasra / olvasasra.

ya

Pr 0.00 Pr1.00  |........... Pr 20.00 Pr 21.00
Pr0.01 Pr1.01  |.......... Pr 20.01 Par21.01
Pr0.02 Pr1.02  |.......... Pr 20.02 Pr 21.02
Pr0.03 Pr1.03 | Pr 20.03 Pr 21.03
Pr 0.49 Pr1.49  |.......... Pr 20.49 Pr 21.49
Pr 0.50 Pr150 | Pr 20.50 Pr 21.50

A felhasznal6i védelem zarva — az 0sszes paraméter — kivéve

a Pr 0.49-et és a Pr 11.44-et — csak olvasasra érhet6 el.
Pro.00 , |Pr1.00 Pr 20.00 Pr21.00
Pro.0y/ r1.01 Pr 20.01 Par21.01
Prog2 Pr1.02 Pr 20.02 Pr 21,02
Prgo3 /' |Pr1.03 Pr2003  |Prz103
7
/ / //
Pr0.49 Pr 1.49 Pr20.49 /| Prfl49 }
Y
Pr 0.50 Pr 1.50 Pr 20.50 pf 21.50

A felhasznal6i védelem beallitasa

irjon be egy 1 és 999 k&zé esé szamot a 0.34 paraméterbe és nyomja
meg az @I gombot; a védelmi kod ezzel bedllt a megadott értékre.
A védelem hatasossa tételéhez a hozzaférési szintet be kell allitani

a Loc értékre a Pr 0.49-ben. A Hajtas visszaallitasakor (reset) a
védelmi kod aktivalodik, és a Hajtas visszaall az L1-es hozzaférési
szintre. A Pr 0.34 visszaall a O értékre, elrejtve ezzel a védelmi kddot.
Ebben a helyzetben a felhasznalé csupan a hozzaférési szint 0.49
paraméterét tudja megvaltoztatni.

A felhasznal6i védelem kinyitasa

Valasszon egy szerkeszteni kivant irhaté-olvashat6 paramétert, és
nyomja meg az @ gombot. A felsé kijelzé a CodE karaktersort fogja
mutatni. A nyilgombok hasznalataval allitsa be a védelmi kodot, és
nyomja meg az @I gombot.

Ha a nyilgombokkal a védelmi kéd pontos értékét allitotta be, a kijelz6é
visszatér a kivalasztott paraméterhez a szerkesztés lizemmaodban.
Ha a védelmi kod értékét pontatlanul allitotta be, a kijelzé a paraméter-
megtekintés Gzemmadjara all vissza.

A felhasznaléi védelem ismételt lezarasahoz allitsa a Pr 0.49-et a Loc
értékre, és nyomja meg a @ hibat6rlés-gombot.

A felhasznal6i védelem letiltasa

Nyissa ki az el6zéleg beallitott védelmi kédot a fentiekben leirt médon.
Allitsa a Pr 0.34-et a 0 értékre, és nyomja meg az @ gombot.

A felhasznaloi védelmet ezzel letiltotta, és ezutan nem lesz sziikség

a kinyitasara, ha a taplalas bekapcsolasakor biztositani kivanja

a paraméterekhez valé irasi-olvasasi hozzaférést.

5.10 Csak a nem alapértékre allitott
paraméterek kijelzése

A Pr xx.00-ba a 12000 értéket beirasaval csak azok a paraméterek

lesznek lathatéak, amelyek nem alapértékre vannak beallitva. Ennek

a funkcionak a hatasossa tételéhez nem kell végrehajtani a Hajtas

visszadllitasat. A funkcio hatastalanitasahoz térjen vissza az xx.00

paraméterhez, és irja be 0 értéket.

Vegye figyelembe, hogy ez a funkcio csak akkor érvényesiil, ha

a hozzaférési szint engedélyezve van. A hozzaférési szintre vonatkozé

részletes informacid az 5.9 szakaszban (A paraméter-hozzaférés szintje

és a védelem) talalhato.

5.11 Csak a rendeltetési cim paramétereinek
kijelzése

A Pr xx.00-ba a 12001 értéket beirva, csak a rendeltetési cimek

paraméterei lesznek lathatdak a felhasznalé szamara. Ennek

a funkcionak a hatasossa tételéhez nem kell végrehajtani a Hajtas

visszadllitasat. A funkcio hatastalanitasahoz térjen vissza az xx.00

paraméterhez, és irja be a 0 értéket.

Vegye figyelembe, hogy ez a funkcio csak akkor érvényesiil, ha

a hozzaférési szint engedélyezve van. A hozzaférési szintre vonatkozo

részletes informacio az 5.9 szakaszban (A paraméter-hozzaférés szintje
és a védelem) talalhato.

5.12 Soros kommunikacio

5.12.1 Bevezetés

A Unidrive SP részét képezi a szabvanyos kétvezetékes EIA485-0s
kommunikacios interfész (soros kommunikacids interfész), amelynek
felhasznalasaval PC-rél vagy PLC-rdl lehet a Hajtast beallitani,
mikodtetni és monitorozni. Ez azt jelenti, hogy soros kommunikacioval
a Hajtas teljes vezérlése biztosithatd, az SM kezel6egység és
barmilyen mas, a vezérléshez sziikséges kabelezés nélkil. A Hajtas az
alabbi két kommunikacids protokollt tamogatja, amelyek paraméter-
konfiguralassal valaszthatok ki:

Modbus RTU

CT ANSI

A Modbus RTU az alapértelmezett protokoll, minthogy alkalmazasat a
CD ROM:-on rendelkezésre all6 PC-s izembe helyez6 szoftver
tamogatja.

A Hajtas soros kommunikacids portja az RJ45-0s aljzat, amely el van
valasztva az er6saramu fokozattdl és a tobbi vezérlé sorkapocstdl (a
csatlakozas és a levalasztas részletei a 4.12 szakaszban [A soros
kommunikécio csatlakozéasai] a 59. oldalon talalhatok).

A kommunikaciés port 2 egységterheléssel jelenik meg a kommunika-
ciés halézaton.

Attérés az EIA232-r6l az EIA485-6s kommunikaciora

Egy kulsé EIA232-es hardveres interfész, mint példaul a PC,
kdzvetlenil nem hasznalhato fel a Hajtas kétvezetékes EIA485-0s
interfészéhez. Sziikség van egy megfelel6 atalakitora.

A megfelel6 EIA232 = EIA485 atalakitdo a LEROY SOMER szigetelt CT
kommunikacios kabele (jelz6szama: 4500-0087).

A fent emlitett, vagy barmilyen mas, alkalmas atalakitonak a Unidrive
SP-hez val6 alkalmazasa esetén, nem ajanlatos lezardellenallast
csatlakoztatni a halozatra. Szikség lehet a lezardellenallas konverteren
bellili ’kicsatolasara’, annak tipusatol fliggéen. A lezardellenallas
kicsatolasanak maodjara vonatkozo informaciét altalaban az atalakitéval
egyutt szallitott felhasznaloi utmutaté tartalmazza.

5.12.2 A soros kommunikacio bedllitasara
szolgal6 paraméterek

Az alabbi paraméterekre van szlkség egy adott rendszer
kovetelményeinek megfelel6 bedllitashoz.

RW | Txt |
g

Soros lizemméd

=

| us |

AnSI (0)
ru (1)
Ez a paraméter hatarozza meg a Hajtas 485-6s kommunikacioés portja
altal hasznalt kommunikacios protokollt. A paraméter megvaltoztathaté
a Hajtas kezel6egységén, a Megoldasok Moduljan, vagy magan

a kommunikacios interfészen keresztil.

ru (1)
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Ha a valtoztatas a kommunikacios interfész felhasznalasaval torténik,
az utasitasra adott valasz a kiindulasi protokollt hasznalja fel.

A masternek legalabb 20 ms-ot kell varnia, miel6tt egy Uj lizenetet kiild
az Uj protokoll alkalmazasaval. (Megjegyzés: az ANSI protokoll 7
adatbitet, 1 stop bitet, és paros paritast hasznal; a Modbus RTU 8
adatbitet és 2 stop bitet alkalmaz, de paritast nem képez.)

Kommunikacios
paraméterérték

Karaktersor

A kommunikacio
lizemmodja

0

AnSI

ANSI

1

rtu

Modbus RTU protokoll

Led

Modbus RTU protokoll, de
csak az SM-Keypad Plus

hasznalata mellett

ANSIx3.28 protokoll

A CT ANSI kommunikacios protokoll teljes részletességl ismertetése
a Unidrive SP Magasabb Szintii Felhasznaloi Kézikényvben talalhato.
Modbus RTU protokoll

A CT altal megvalésitott Modbus RTU teljes részletességli ismertetése
a Unidrive SP Magasabb Szintii Felhasznaloi Kézikényvben talalhato.
Modbus RTU protokoll, de csak SM-Keypad Plus
kezel6egységgel

Ez a bedllitds a kommunikaciés hozzaférés letiltasara szolgal, az SM-
Keypad Plus hardverkulcsként valé felhasznalasa esetén. Tovabbi
részletek a Unidrive SP Magasabb Szintii Felhasznal6i Kézikényvben.

A soros kommunikacié adatatviteli sebessége
| 0.36 {11.25} IO 9
|

Rw | | | | I [us]

1200 (2)
2400 (3)
4800 (4)
9600 (5)
19200 (6)
38400 (7)

57600 (8)*

115200 (9)*

= 19200 (6)

* csak a Modbus RTU Gizemmadra érvényes

Ez a paraméter megvaltoztathaté a Hajtas kezel6egységén,

a Megoldasok Moduljan, vagy magan a kommunikacids interfészen
keresztil. Ha a valtoztatas a kommunikacios interfész felhasznalasaval
torténik, az utasitasra adott valasz a kiindulasi atviteli sebességet
hasznalja fel. A masternek legalabb 20 ms-ot kell varnia, mielétt egy Uj
Uzenetet kiild az uj atviteli sebesség alkalmazasaval.

MEGJEGYZES

A CT kommunikacios kabelének felhasznalasa esetén az elérhetd
adatatviteli sebesség 19.2k baud-ra van korlatozva.

IEXEZEESY Soros kommunikaciés cim

Rw| me| [ | 1 Jus]

0~ 247 = | 1

Ez a paraméter hatarozza meg azt az egyedi cimet, amely a Hajtashoz
van rendelve a soros interfésznél. A Hajtdas mindig SLAVE eszkoz.

Modbus RTU

A Modbus RTU protokoll hasznalata esetén a 0 és 247 kdzé esé cimek
engedélyezettek. A 0 cim az 6sszes SLAVE eszkdz egyiittes
megcimzésére szolgal, igy ez a cim nem allithatoé be ebben a
paraméterben.

ANSI

Az ANSI protokoll hasznalata esetén az els6 szamjegy a csoportot
jeldli, a masodik pedig a csoporton belili cimet jelenti. A csoportok
maximalis szama 9 lehet, és egy csoporton belll legfeljebb 9 cim
megengedett. igy a Pr 0.37 ebben az lizemmodban 99-re van
korlatozva. A 00 érték a rendszerben 1évé 6sszes SLAVE eszkdz
egyuttes megcimzésére szolgal, az x0 pedig az x csoportban lévé
Osszes SLAVE eszkozt cimzi, tehat ezek a cimek nem allithatdk be
ebben a paraméterben.
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett | Magasabb szinti Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméter futtatasa PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
6 Alapparaméterek (Menu 0)
6.1 Egysoros ismerteto leirasok
A Men 0 arra szolgal, hogy 6sszegydijtse a kiilonféle altalanosan hasznalt paramétereket, a Hajtas alapbeallitdsanak megkdnnyitése céljabdl.
A Menl 0 minden paramétere jelen van a Hajtas valamely mas menijében (jelélésik a {...}-ben).
Paraméter Tgrtomany (3). Alapertek =) . Tipus
oL | vi | sv oL | VT | sv
0.00 |xx.00 {x.00} 0~32767 0 RW | Uni
0.01 |A legkisebb alapjelérték hatara {1.07} | £3000.0Hz |+Speed_limit_max Hz/rpm 0.0 RW | Bi PT | US
- . B - EUR>50.0 | EUR>1500.0 .
0.02 |A legnagyobb alapjelérték hatara {1.06} | 0 ~ 3000.0Hz | Speed_limit_max Hz/rpm USA>60.0 | USA>1800.0 3000.0 | RW | Uni us
- . 0.0 ~ 3200.0 0.000 ~ 3200.000 ;
0.03 |Gyorsitasi sebesség {2.11} s/100Hz /1000rpm 5.0 2.000 0.0200 | RW | Uni us
. . 0.0 ~ 3200.0 0.000 ~ 3200.000 ;
0.04 |Lassitasi sebesség {2.21} s/100Hz /1000rpm 10.0 2.000 0.0200 | RW | Uni us
s ) A1.A2 (0), AL.Pr (1), A2.Pr (2), Pr (3)
0.05 |Alapjel-kivalasztd {1.14} Pad (4), Prc (5) A1.A2 (0) RW | Txt NC us
0.06 | Aramkorlat {4.07} 0 ~ Current_limit_max %* 165.0 175.0 RW | Uni RA us
Ur_S (0)
Ur (1), Fd (2)
OL> Feszlltséglizemmadd-kivalaszto {5.14} | Ur_Auto (3) Ur_I (4) RW | Txt us
0.07 Ur_l (4)
SIE (5)
CL> A ford.szam-szabalyozo P er6sitése | {3.10} O-Oofﬁa; ‘;-?535 0.0100 RW | Uni us
A motor névl.
0.08 OL> Fesziiltségndvelés {5.15} fesz. 3.0 RW | Uni us
. 0.0~25.0%
CL> A ford.szdm-szabalyozas | er6sitése | {3.11} 0.00 ~ 655.35 1/rad 1.00 RW | Uni us
0.09 |OL> Dinamikus Vif szab. valaszissa 5.3 K é%) ("f;gy 0 RW | Bit Us
CL> A ford.szam-szabalyozé D erdsitése | {3.12} 0.0000 ~ 0.65535 (s) 0.00000 RW | Uni us
0.10 OL> Szamitott motor-fordulatszam {5.04} | £180000rpm RO | Bi | FI [ NC | PT
CL> Motor-fordulatszam {3.02} +Speed_max rpm* RO | Bi | FI [ NC | PT
OL és VT> A Hajtas kimeneti -
ot frekvenciaja {5.01} +Speed_freq_max Hz RO | Bi | FI [ NC| PT
' A Hajtasenkoder (vezet6 enkdder) 0 ~ 65535 ]
pozicisja {3.29) 1/2%ford. RO | Uni | FI | NC | PT
0.12 |Teljes motordram {4.01} 0 ~ Drive_current_max A RO | Uni | FI | NC | PT
OL és VT> Hatdsos motoraram {4.02} | +Drive_current_max A RO | Bi | FI [ NC| PT
0.13 . - 1
SV> Az 1-es analog bemenet ofszetjének ;
tfrimmelése {7.07} +10.000% 0.000 | RW | Bi us
0.14 | A nyomatékiizemmad kivalasztoja {4.11} 0~1 0~4 Ford.szam-szabalyozas (0) RW | Uni us
. e s . s FASt (0)
A felfutas/lefutas (rampa) tzemmaddjanak FASt (0)
0.15 | : ~ o {2.04} Std (1) Std (1) RW | Txt us
kivalasztoja Std.hv (2) Std (1)
OL> T28 és T29 automatikus Ki (0) vagy .
0.16 |kivalasztasanak letiltasa {8.39} Be (1) 0 RW | Bit us
Rampa engedélyezése {2.02} Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit us
OL> A T29 digitalis bemenet cimzésére Pr 0.0-tol ]
0.17 |szolgald paraméter {8.26} Pr 21.51-ig Pr6.31 RW | Uni | DE PT | US
CL> Az aramjel sz(iréjének idéallanddja | {4.12} 0.0 ~25.0 ms 0.0 RW | Uni uUs
0.18 |Pozitiv logika valasztasa {8.29} Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit PT | US
§ ) " - 0-20 (0), 20-0 (1), 4-20tr (2), 20-4tr (3),
0.19 |A 2-es analég bemenet izemmodja {7.11} 4-0 (4), 20-4 (5), VOLL (6), VOLt (6) RW | Txt us
0.20 |/ 2res analog bemenet cimzésére 7.14) Pr 0.0-t61 Pr 21.51-ig Pr1.37 RW | Uni | DE PT | US
szolgalo paraméter
0-20 (0), 20-0 (1), 4-20tr (2), 20-4tr (3),
0.21 |A 3-as analég bemenet izemmodja {7.15}| 4-20 (4), 20-4 (5), VOLt (6), th.SC (7), VOLt (6) RW | Txt PT | US
th (8), th.diSp (9)
0.22 |Bipolaris alapjel valasztasa {1.10} Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
0.23 |A kuszomenet alapjele {1.05} | 0~ 400.0Hz \ 0 ~ 4000.0rpm RW Uni us
0.24 |Eldre beallitott 1-es alapjel {1.21} +Speed_limit_max rpm* 0.0 RW | Bi us
0.25 |El6re beallitott 2-es alapjel {1.22} +Speed_limit_max rpm* 0.0 RW | Bi us
" - . - +Speed_freq_ ;
0.26 OL> Elére beallitott 3-as alapjel {1.23} max Hzrpm RW | Bi us
CL> A ford.szdm-talfutds kiszébértéke | {3.08} 0 ~ 40 000 rpm 0 RW | Uni us
OL> Elére bellitott 4-es alapjel {1.24) | *Speed_freq_ RW | Bi us
0.27 max Hz/rpm
CL> A vezetd enkdder 1 fordulatra esé .
vonalainak szama {3.34} 0 ~ 50 000 1024 4096 RW | Uni us
A kezelbegység Elére/Hatra : i i
0.28 nyomégombjanak engedélyezése {6.13} Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap A motor | Optimalizalds | Smartcard | Beépitett | Magasabb szinti Miiszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméter futtatasa PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
Paraméter Tgrtomany (€13 . Alapertek (=) ‘ Tipus
oL \ VT | sV oL | VT | sv
0.29 | SMARTCARD paraméteradatok {11.36} 0~ 999 0 RO| Uni NC us
0.30 | Paramétermasolas {11.423| NonE (0). rEAdb(olg’t Z[;’g (2. Aut0 (3), nonE (0) RW/| Txt NC| PT| *
0.31 | A Hajtas névleges fesziiltsége {11.33} 200 (0), 400 (1), 575 (2), 690 (3) V RO| Txt NC
0.32 | A Hajtas névleges arama {11.32} 0.00 ~ 9999.99 A RO| Uni NC
OL> Szinkronizalas forgé motorra | {6.09} 0~3 0 RW/| Uni us
0.33 | 7> Névleges fordulatszamu | .
automatikus beszabalyozas {5.16} 0-2 0 RW/ Uni us
0.34 | A felhasznaldi védelem kodja {11.30} 0~ 999 0 RW/| Uni NC PS
A soros kommunikacié AnSI (0)
0.35 | & emmo dia {11.24} rtu (1) rtu (1) RW/| Txt us
300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3),
A soros kommunikacio 4800 (4), 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7)
0.36 adatatviteli sebessége {11.25} 57600 (8) csak Modbus RTU 19200 (8) RW| Txt us
115200 (9) csak Modbus RTU
0.37 | Soros kommunikacids cim {11.23} 0~ 247 1 RW| Uni us
wingen [ 290V sl T
0.38 | Az aramhurok P erésitése {4.13} 0 ~ 30 000 ne\r/‘le.'fggz.- 575V-0s haitas: 180 RW/| Uni us
. 690V-o0s hajtas: 215
vingen | 200023 alds: 100
0.39 | Az aramhurok | erésitése {4.14} 0 ~ 30 000 nE\r/Ie.'figz.- 575V-0s haitas. 2400 RW/| Uni us
) 690V-0s hajtas: 3000
0.40 | Motormérés {5.12} 0~2 | o0~4 | o0-86 0 RW| Uni
0.41 | Legnagyobb kapcsolofrekvencia {5.18} | 3(0), 4 (1), 6 (2), 8 (3), 12 (4), 16 (5) kHz 3 (0) 6 (2) RW| Txt RA us
0.42 | A motor pélusainak szama (5.1} 0 ~ 60 (Auto ~ 120 pélus) 0 (Auto) 6 '2;’;”5 RW/| Txt Us
OL és VT> a motor névieges {5.10} 0.000 ~ 1.000 0.850 RW| Uni us
0.43 teljesitménytényezoje
SV> Az enkéder fazisszoge {3.25) 3%3 o 00 |Rw| uni NC
200V-os hajtas: 230
. e _ 400V-os hajtas: EUR>400, USA>460 .
0.44 | A motor névleges fesziiltsége {5.09} 0 ~ AC_voltage_set_max V 575V-os hajtés: 575 RW| Uni RA us
690V-0s hajtas: 690
EUR>
OL és VT> A motor névleges 0 ~ 180 000 0.00 ~ EUR> 1500 1450.00 -
teljes terhelési fordulatszama {5.08} rpm 40000.00 rpm USA> 1800 USA> RW| Uni us
0.45 1770.00
SV> A motor termikus 0.0 ~ .
idéallandcja {4.15} 400.0 20.0 | RW/| Uni us
0.46 | A motor névleges arama {5.07} 0 ~ Rated_current_max A A Hajtas névleges arama [11.32] | RW| Uni RA uUs
. . _ _ EUR> 50.0 ;
0.47 | Névleges frekvencia {5.06} | 0~ 3000.0Hz | 0 ~1250.0 Hz USA> 60.0 RW/| Uni us
R - OPEN LP (1), CL VECt (2)
0.48 | A mikddési méd kivélasztdja {11.31} ServO (3), rEgEn (4) OPENLP (1) | CLVECt (2)| ServO (3)| RW| Txt NC | PT
0.49 | A védelem dllapota {11.44} L1 (0), L2 (1), Loc (2) RW| Txt PT | US
0.50 | Szoftvervaltozat {11.29} 1.00 ~ 99.99 RO| Uni NC | PT

* Az 1-es és 2-es mikddési mod elmentését nem a felhasznaléi végzi, mig a 0-as, 3-as és 4-es izemmaodot a felhasznalé menti el.

Jelmagyarazat:

Koédolas Jelentés Koédolas Jelentés
oL Nyilthurkd Névleges értéktdl fliggd: a paraméter értéke és tartomanya
cL Zarthurkd kilonb6zé lehet a kiildnbdzd névleges feszlltségii és
- - RA aramu hajtasoknal. Ezeket a paramétereket a
VT Zarthurk( vektoros SMARTCARD nem masolja at, ha a rendeltetési cimként
SV Szervo kezelt Hajtas névleges értékei kiildnbdznek az
XXX} | Masolt magasabb szintli paraméter adatforrasként kezelt Hajtas névleges értékeitdl.
T ” . o — - Nem masolddik: a paraméter atvitelére sem
RW Irhato/olvashat’o. a felhaszn’aI’o irhatja és olvgshatja NC a SMARTCARD-t6l sem feléje nem keriil sor
RO Csak olvashat6: a felhasznalo csak olvashatja a paraméter-masolas folyaman.
Bit !ééf;élllipotﬂ (1 bites) paraméter: a kijelzén ‘On’ (Be) vagy PT Védett: nem hasznélhatd fel rendeltetési cimként
i
- - (, ,) - us Felhasznaldéi mentés: a Hajtas EEPROM-jaba tarolodik, ha
Bi Bipolaris parameéter a felhasznalo paramétermentést kezdeményez.
Uni_ | Unipolaris parameter b Lekapcsolasi mentés: Fesziiltséghiany miatti leoldas (UV)
Txt SzOveg: a paraméter szveges karaktersorokat hasznal esetén automatikusan elmentdédik a Hajtds EEPROM-jaba.
szamok helyett
Szlirt: bizonyos paraméterek, amelyek gyorsan
= valtoztathatjak értékiket, a kezeléegységen valé kijelzéskor
sz(résnek vannak alavetve, megtekintésik megkonnyitése
céljabol.
DE Rendeltetés: azt jelzi, hogy a paraméter cimzd
paraméterként hasznalhato
76 LEROY®
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett | Magasabb szintl Muszaki Hiba- uL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités futtatasa PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
Fenntartott lires oldal
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas A A motor | Optimalizalas Magasabb szintti Muszaki Hiba- uL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paramé futtatasa paraméterek jellemzék feltaras besorolas
6-1. abra A Menii 0 logikai vazlata
- -
28 20
Akét digitalis bemenet funkcidja a Pr 0.05 (alajelkivalaszto) bedllitasaval vezérelhetd. Lasd: alabbi tablazat.
Analég alapjel A
>
3 & > A2-esanaldg A 2-es analog
@ bemenet ofszet- bemenet cimzo-
jének trimmelése paramétere .
Barmely
nem védett
i valtoztathato
A 2-es anald 1 paraméter i
bemenet miikodeési H 2-es analég
médja ! alapjel
175 0.19 Alapjel-
kivalaszté R
Bipolaris
alapjel
vélasztasa
L
Elére beallitott
frekvencia-alapjel
1-es elore beall. "
frekvencia
2-es el6re beall.
ekvencia
-as el6re beall
frekvencia

ICsak nyilthurka

3-as elore beall.
rekvencia

Kezel6egységi alapjel

K

| S

Az El6re/Hatra’
0.28 | hyomégomb
engedélyezése

Nagy p agu alapjel

Jelmagyarazat

-
p 8 Bemeneti
' @ sorkapcsok
-
Kimeneti
‘ sorkapcsok @

Irhaté/olvashatd
(RW) paraméter

Csak olvashaté
(RO) paraméter

A paraméterek mindegyike alapértelmezett beallitasaban van

P

0.23

A kuszomenet alapjele

T28 és T29 digitalis kimenet

Pr 0.05 T28 T29

A1.A2 |Helyi/Tavoli Kluszémenet
Al.Pr Az elére bedll. alapj. szelektorai
A2.Pr Az elére beall. alapj. szelektorai
Pr Az el6re beall. alapj. szelektorai
Pad Helyi/Tavoli Kuszémenet
Prc Helyi/Tavoli Kuszémenet
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos A motor | Optimalizalés | Smartcard | Beépitett | Magasabb szint( Miiszaki Hiba- uL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités futtatasa PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
FUTTATAS FUTTATAS i ) '
ELORE HATRA  HIBATORLES QL7 FREKVENGH:  NYOMATEK  NULLA FORD.SZAMON
h hd h 4 e . s r
5 10 2
2]
Analog kimenetek Digitalis kimenet
A legnagyobb M::L‘;T;z;f:/'
frekvencia/ i )
fordulatszam Aramkorlat
megfogasa A nyomaték-
) A A
0.02 Rampa uzemmad,
A Iegkisebbm engedélyezése kivalaszioja
H OL> Szinkroniza-
frekvencla/ l 0.16 I Is forgé motorra
fordulatszam VT> Telies terhe-
megfogasa lésti névieges
ford. szamu 6n-
| 0.01 | mik5d6 beszab.
Az aramjel-
y g J— sz
: Csak nyilthurkd - LO_Lj id6alandoja
ol SE——
L < 1
o
L \, / -
\I I‘ Motorparaméterek
@" f Rampak i i !
: ] Pélusszam
| H H Teljesitm. tényezs
) ] Névl. fesziiltseg
B } CL>Ford. sz.hurok PID erésitések | & Nevl. ford. szam
i H Névleges aram
] Am- ] Névl. frekvencia
f | haoe - 11 SV> A motor termikus
i ' 2:2:2%2: ' idéallanddja
i o
0.03 J--- H ;" = PN
Am- N
Gyorsitasi i Egrrgkszam { L
sebesség i integralo '
! erésités :
| 0.04 : ! |
i L2
Lassitasi ! i Hajtas
sebesséa i 1
H Ford.szam-hurok méd-kivalaszt H
& differencialis '
- - erdsités 1
A rampatizem- P ]
mod kivalaszto- ﬁﬁg:'_‘on Feszilltségnévelés H SZ
2 ford.szam E s "
Motor- Dinamikus V/f 1 TIT
ford.szam vélasztas ]
1
H I
@ : | al
1§ pmmm—
k \/
A4
Teliesitménvfokozat — +
[ 0.41 PWM kapcsolo-
: frekvencia
Vezetd A Hajtas kimen6-
enkdder frekvenciaja
A ford.szam-
taliépés .
kiiszobértéke OL&s VT Eredd
motoraram motoraram /() /(
15 pdlusy, D tipusu Méagnesez6
csatlakoz6 aljzat aram
Ellenallas-
RG> nal
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap I A motor | Optimalizalds | Smartcard | Beépitett ‘ Magasabb szinti Miiszaki ‘ Hiba- ‘ UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek [RUIEEEE] PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
6.2 A Menu 0 paramétereinek részletes IEXZRELY A legnagyobb alapjelérték megfogésa
ismertetése T oni |
) Rw | uni | [ | 1 [us]
6.2.1 Az x.00 paraméter EUR> 50.0
= oL| ¢ 0~ 3,000.0 Hz = USA> 60.0
| 0.00 {x.00} | Zérusparaméter i
S EUR> 1,500.0

RW ‘ Uni ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ CL| ¢ + Speed_limit_max N vT USA> 1,800.0
¢ | 0~ 32,767 = | 0 Hz/rpm ey 3.000.0
A Pr xx.00 rendelkezésre all minden menuben, és az alabbi
funkcidkat teljesiti: (A Hajtas kiegészitd fordulatszam-tullépés elleni védelemmel van

2y - ellatva.)

Erték Miivelet Nvilthurk

1000 | Paraméterek mentése, ha feszliltséghiany nem all fenn (Pr yi ur' u » . . . .

10.16 = 0), &s 48 V-0s tap nincs hasznalatban (Pr 6.44 = 0). A 0.02-t allitsa a Hajtas szlkséges legkisebb kimeneti frekvenciajara,

1001 | Paraméterek mentése, barmilyen kériilmények kozott mindkét forgasiranyhoz. A Hajtas fordulatszam-alapjele a Pr 0.01 és Pr

1070 | Az dsszes opciés modul hibatdriése 0.02 kdz6tti skalaértékeket veszi fel. A [0.02] névieges érték;

1233 | A standard alapértékek betdltése a szlipkompenzalas kdvetkeztében a tényleges frekvencia nagyobb is

1244 | Az US (a felhasznalé altal mentett [US = User Save]) lehet.

alapértékek betéltése Zarthurku

1253 | A standard alapértékekkel tizemeld Hajtas mikodési
maédjanak megvaltoztatasa.

1254 | Az US alapértékekkel izemel6 Hajtas mikddési modjanak
megvaltoztatasa.

1255 | A standard alapértékekkel (kivéve a 15 ~ 20 meniiket)
lzemel6 Hajtds miikddési moédjanak megvaltoztatasa.

A 0.02-6t allitsa a sziikséges legnagyobb motor-fordulatszamra,
mindkét forgasiranyhoz. A Hajtas fordulatszam-alapjele a Pr 0.01 és Pr
0.02 kozotti skalaértékeket veszi fel.

A nagy fordulatszamokon valé mikddtetésre vonatkozo tajékoztatas

a 8.6 szakaszban (Nagy fordulatszamu miikédtetés), a 106. oldalon

1256 | Az US alapértékekkel (kivéve a 15 ~ 20 meniket) izemeld talalhato.
Hajtas miikddési modjanak megvaltoztatasa. 6.2.3 Rampak, fordulatszam-alapjel valasztasa,
3yyy* | A Hajtds EEPROM-jaban Iévé adatok atvitele a aramkorlat
SMARTCARD yyy jelz6szamu blokkjaba. .
4yyy* | Az alapértékektél valo eltérést tartalmazé hajtasadatok ez A
Y étvitelg a SMARTCARD yyy jelzészamu bIokajéba. |‘ Gyorsitasi sebesség
Syyy* | A Hajtas létraprogramjanak atvitele a SMARTCARD yyy | | | | | | us |
jelz8szamd blokkjaba. 0.0~3,200.0s/100Hz | = 5.0
6yyy* | A SMARTCARD vyyy jelz6szamu adatblokkjanak atvitele a
wy Hajtashoz. cLl ¢ 0.000 ~ 3,200.000 L VT 2.000
7yyy* | A SMARTCARD yyy jelz6szamu adatblokkjanak torlése 5/1,000rpm sV 0.200
gyyy+ | A haitasparaméterek dsszehasonlitasa a SMARTCARD yyy A 0.03-at allitsa a szlikséges gyorsitasi sebességre.
jelzGszamu adatbl_okkjaval. - —_ Vegye figyelembe, hogy a nagyobb értékek kisebb gyorsitast
9555+ |2 S,MARTC,ARD figyelmeztetést letiltd jelzobitiének eredményeznek. A sebesség mindkét forgasiranyra vonatkozik.
érvénytelenitése P ts A
9666+ | A SMARTCARD figyelmeztetést letilto jelz6bitjének |‘ Lassitasi sebesség
ervenyesnese W Uni | | | | | Us |
9777+ A SMARTCARD ‘csak olvashat¢’ jelzébitjének
érvénytelenitése OL | §| 0.0~3,200.0s/100Hz | = 10.0
9888* | A SMARTCARD ‘csak olvashatd’ jelz6bitjének érvényesitése 0.000 ~ 3,200.000 vT 2.000
9999* | A SMARTCARD 1-t6l 499-ig terjed® adatblokkjainak térlése CL | ¢ s/1,000rpm = Y, 0.200
Az elektronikus adattabla-paraméterek atvitele a Hajtas és az — — — - -
1102y enkoder kozott (Haités < Enkoder). A funkcié részletes A 0-04-?t allitsa a szlikséges laSSIta§I %ebessegre- -
leirésa A Unidrive SP Magasabb Szintii Felhasznaloi Vegye figyelembe, hogy a nagyobb értékek kisebb lassitast
Kézikbnyvében talalhato. eredményeznek. A sebesség mindkét forgasiranyra vonatkozik.
12000** | Csak az alapértékeken kivilli értékek kijelzése e
12001** Esallk’a rendeltetési cimként funkcionalé paraméterek (DE) | Alapjel-kivalaszto
ijelzése ]
* Ezekrol a funkciokrdl tovabbi informacio a 9. fejezetben Rw| Ta | | | | |_ne | |_us |
(A SMARTCARD mikédtetése) a 108. oldalon talalhato. | ¢ | 0-5 | =] ALA2 (0)
** Ezek a funkciok a Hajtas visszaallitasa nélkil is hatasossa tehetok. A Pr 0.05 az alabbiak szerint hasznalhato fel a sziikséges frekvencia-
Az 6sszes tobbi funkcid hatasossa tételéhez sziikség van a Hajtas [fordulatszam-alapjel kivalasztasara:
visszadllitasara. i i Beallitas Funkcio
6.2.2 Fordulatszam-korlatok A2 0 T-e5 vagy a 2-6s analog bemenet, amely
— ) kivalaszthatd T28 digitalis bemenettel
| A legkisebb alapjelérték megfogasa 1-es analég bemenet vagy elére beallitott
RW | Bi | | | | | PT | us | Al.Pr 1 f;;l;vgg(_:rlggc;ridglgit_szam, amely kivalaszthato6 a
gitalis bemenettel
OL| ¢ +3000.0 Hz = 00 2-es analdg bemenet vagy elére bedllitott
CL| § |+Speed_limit_maxrpm| = 0 A2.Pr 2 frekvencia/fordulatszam, amely kivalaszthat6 a
(A Hajtas kuszémenete esetén a [0.01] nem hatasos.) B 3 Eéﬁ:igézlIs?tg;tglf:aelllisr?::a‘i?oitéillatszém
Nyilthurka PAd 4 Kezeléegységi alapjel
A 0.01-et allitsa a Hajtas szlikséges legkisebb kimeneti frekvenciajara, Prc 5 Nagy pontossagu alapjel

mindkét forgasiranyhoz. A Hajtas fordulatszam-alapjele a Pr 0.01 és Pr
0.02 kozotti skalaértékeket veszi fel. A [0.01] névieges érték; a
szlipkompenzalas kdvetkeztében a tényleges frekvencia nagyobb is
lehet.

Zarthurku

A Pr 0.01-et allitsa a szlikséges legkisebb motor-fordulatszamra,
mindkét forgasiranyhoz. A Hajtas fordulatszam-alapjele a Pr 0.01 és
Pr 0.02 koz6tti skalaértékeket veszi fel.

A Pr 0.05 1-re, 2-re vagy 3-ra dllitasa atkonfiguralja a T28-at és T29-et.
A funkcié letiltasahoz a Pr 8.39 (OL-ben a Pr 0.16) hasznalhato fel.

LEROY*
80 SOMER



Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett | Magasabb szintl Miiszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek [ER{TIEIEEE] PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
| (KRENY4M Aramkorlat | 0.08 {3.11} ‘ A fordulatszamszabalyoz6 integral6 erdsitése

RW | uni | | | RA | | | us | RW | Uni | | | | | | us |

. oL 165.0 0.0000 ~ 6.5535 =
¢ 0 ~ Current_limit_max % = CL| g 1rad 1.00
CL 175.0
Zarthurkua

A 0.06 korlatozza a Hajtas maximalis kimeneti aramat (és ebbdl

kévetkezéen a motor maximalis nyomatékat), hogy megvédje a Hajtast

és a motort a tulterheléstdl.
Allitsa be a 0.06-ot a szilkséges maximalis nyomatékra, amit a motor
névleges nyomatékanak szazalékaban fejeziink ki az alabbiak szerint:

T

[0.06} =R x100(%)
NEVLEGES
Ahol:
Tr Az el6irt maximalis nyomaték

Tnevieges A motor névlieges nyomatéka

_ & x100(%)

NEVLEGES

{0.06} =

Ahol:
Ir A sziikséges maximalis hatasos aram
INevieces A motor névleges hatasos arama

6.2.4 Fesziltségnovelés (nyilthurku),
a ford.szam-hurok PID erdsitései
(zarthurku)

Dinamikus V/f [fluxus-optimalizalas
| valasztasa

A 0.08 (3.11) paraméter a Hajtas fordulatszam-szabalyozokdrének
pozitiv visszacsatolé agaban fejti ki hatasat. Lasd: a fordulatszam-
szabalyozas vazlatos ismertetése a 11-4 abran, a 128. oldalon.

A fordulatszam-szabalyozé beallitasanak ismertetése a 8. fejezetben
(Optimalizalas), a 98. oldalon talalhaté.

Rw | st | | | [ [ fus]
oL| g | Ki(0)vagyBe(1) | = | Ki (0)
Nyilthurku

A 0.09 (5.13) paramétert allitsa 0-ra, ekkor a motorhoz alkalmazott V/f
jelleggérbe allando. Ettdl kezdve ez képezi a motor névieges
feszultségének és frekvenciajanak alapjat.

A 0.09-et dllitsa 1-re, ha csokkentett teljesitmény-disszipaciot kivan
elérni a motorban, kis motorterhelés esetén. A V/f jelleggdrbe ezt
kdvetben valtozo lesz, mivel a motorfesziiltség a kisebb
motoraramokkal aranyosan csokken. A 6-2. abra mutatja a V/f
meredekség valtozasat a motoraram csokkenésének fliggvényében.

6-2.abra Allandé és valtozé V/f jelleggorbe

| [(NYRCREYE A fesziiltséglizemmod kivdlasztéja
Rwl e | || 1 [us]
Ur_S (0),Ur(1),Fd (2), | =
OL| ¢ | Ur_Auto(3),Ur_I(4), Ur_I (4)
SrE (5)
Nyilthurkua

Hat feszlltséglizemmadd hasznalatara van lehetéség, amelyek
a vektoros vezérlés és a fesziiltségnovelés kilénbézé maddjait
alkalmazzak. Ezek részletes ismertetése a Pr 0.07 {5.14}
Fesziiltségiizemmaod c. szakaszban, a 99. oldalon talalhaté.

|‘ A fordulatszamszabalyozé aranyos erésitése
RW | uni | | | [ [us]|
cL| g 0'005/23321?535 = 0.0100
Zarthurku

A 0.07 (3.10) paraméter a Hajtas fordulatszam-szabalyozékorének
pozitiv visszacsatolé agaban fejti ki hatasat. Lasd: a fordulatszam-
szabdlyozas vazlatos ismertetése a 11-4 abran, a 128. oldalon.

A fordulatszam-szabalyoz6 beéllitasanak ismertetése a 8. fejezetben
(Optimalizélas), a 98. oldalon talalhato.

Rwluni| | | | lus]
0.0 ~ a motor névieges 1~ 3 méret: 3.0
OL | ¢ | fesziltségének 25 %-a | = 4-es és 5-6s méret: 2.0
6-0s méret: 1.0
Nyilthurkua

Ha a 0.07 Fesziiltségiizemmod-kivalaszté az Fd vagy az SrE értéket
veszi fel, a 0.08 (5.15) paramétert allitsa a sziikséges értékre, hogy
a motor megbizhatéan miikddjon az alacsony fordulatszamokon.

A 0.08 tulsagosan nagy értékei a motor tulmelegedését okozhatjak.

Motor-
fesziiltség
0.08 =1
AC tap- L >
feszlltseg s s
i |MOTOR
0.08=0 —_—

Frekvencia

A fordulatszam-szabalyozo differencialis
visszacsatol6 erdsitése

rwn [~ [ [ [ T T [us]
CL| ¢ | 0.00000~0.65535(s) | = | 0.00000
Zarthurkua

A 0.09 (3.12) a Hajtas fordulatszam-szabalyozékdérének visszacsatold
agaban fejti ki hatasat. Lasd: a fordulatszam-szabalyozas vazlatos
ismertetése a 11-4 abran, a 128. oldalon.

A fordulatszam-szabalyozo beallitasanak ismertetése a 8. fejezetben
(Optimalizalas), a 98. oldalon talalhato

6.2.5 Monitorozas

| [RIRENEVE Szamitott motor-fordulatszam

RO | Bit | FI | | | nc | PT | |
OL| ¢ | + 180,000 rpm 2 |
Nyilthurku

A Pr 0.10 (5.04) mutatja az alabbi paraméterekbél szamitott motor-
fordulatszamot:

0.12 Meredekségkorlatozas utani frekvencia-alapjel

0.42 A motor pélusszama
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|1 Motor-fordulatszam

RO | Bi | FI | | | Nnc | PT | |
CL‘ ¢ ‘ + Speed_max rpm = ‘
Zarthurku

A 0.10 (3.02) mutatja a ford.szam-visszacsatolassal biztositott
motorfordulatszam-értéket.

| REREXMIE A Hajtas kimenéfrekvenciaja

RO | Bi | FI | | | nc | PT | |
oL 8 | +Speed_f Hz | =
v + Speed_freq_max Hz

Nyilthurku és zarthurka vektoros
A Pr 0.11 kijelzi a Hajtas kimeneti frekvencigjat.

| 0.11 {3.29} ‘ A vezetd enkoder pozicidja

RO | uni | FI | |

0.13 {7.07} Az 1-es analég bemenet ofszetjének
trimmelése

rRw | i | [ | [ [ |
+ 10,000 % =] 0.000

Szervo

A Pr 0.13 felhasznalasaval barmilyen ofszet trimmelheté az 1-es analég
bemenethez alkalmazott felhasznaloi jelben.

6.2.6 A kuszomenet alapjele, Rampaiizemméd-
kivalaszto, a ledllitas- és a nyomaték-iizemmaod
kivalasztéja

016 4. IR

yomatékiizemmaod kivalasztéja

Rw [ uni | | [ [ lus]|
OL| g 0~1 = Fordulatszam-
cL| ¢ 0~4 = vezérlés/szabalyozas (0)

A Pr 0.14 a Hajtas szikséges szabalyozasi modjanak kivalasztasara

RO | uni | A | |
¢ ‘ 0 ~ Drive_current_max A

= |

A Pr 0.12 kijelzi a kimen6aram rms értékét a Hajtds mindharom
fazisaban. A fazisaramok hatasos és reaktiv 6sszetevéje eredményezi
az aramvektort. Lasd: alabbi abra.

Hatasos Eredé aram

aram

F 3

»

Magnesez6 aram

A hatasos aram a nyomatékel&allitd aram, a reaktiv aram pedig a
magnesez6- vagy fluxuselballité aram.

| [AEECXViW Hatasos motoraram

RO | Bi | FI | | | nc | PT | |
oL

¢ | +Drive_current_max A | =
VT

Nyilthurkua és zarthurku vektoros

Ha a motort névleges fordulatszama alatt van meghajtva,
a nyomaték a [0.13]-al aranyos.

| Nc | PT | | szolgal:
0 ~ 65,535
) = e . . . .
1/2% x 1 fordulat Beallitas Nyilthurku Zarthurku
0 Frekvenciavezérlés Ford.szam-szabalyozas
1 Nyomatékvezérlés Nyomatékszabalyozas
2 Nyomatékszabalyozas
fordulatszam-tulfutassal
3 Felcsévélé/lecsévéld izemmod
| NC | PT | | 4 Ford. szam—s_zabalyozaspozmv
nyomaték-visszacsatolassal

IEXEXEXRY A rampaiizemmod kivalasztoja
Rw | me| | | [ [ [ [us]
oL| g FASt (0) o
std (1)
Std.hv (2) std (1)
cL| ¢ FASt (0) o
std (1)

A Pr 0.15 bedllitja a Hajtas rampalizemmaodjat az alabbiak szerint:

0: Gyors rampa

A gyors rampa alkalmazasara akkor ker(l sor, ha a lassitas koveti az
beprogramozott lassitasi sebességet az aramkorlat érvényesulése
mellett. Ezt a mikédési modot kell alkalmazni, ha a fékellenallas
csatlakozik a Hajtashoz.

1: Standard rampa

A standard rampa felhasznalasara a lassitas ideje alatt ker(l sor, ha
a feszliltségnek a standard rampafesziiltség (2.08) szintjére valé
névekedése beinditja az aranyos szabalyoz6 mikodését, amelynek
kimenete megvéltozatja az igénybe vett terheléaramot a motorban.
Mivel a szabalyozé szabalyozza a DC-kéri fesziltséget, a motor
gyorsabban fékezddik, ahogy a fordulatszam kdzeledik a nulla
fordulatszamhoz. Amikor a motor lassitasi sebessége eléri

a beprogramozott lassitasi sebességet, a szabalyozé miikddése ledll,
és a Haijtas folytatja a lassitast a beprogramozott sebességen.

Ha a standard rampafesziiltség (2.08) alacsonyabbra van allitva, mint
a névleges DC-kori szint, a Hajtas nem fékezi a motort, hanem az
szabadon futva ledll. A rampaszabalyozé kimenete (amikor aktiv) egy
aramjel, amely a frekvenciavaltoztatd aramvezérlére (nyilthurkd) vagy
a nyomaték-eléallité aramszabalyozoéra (zarthurkd vektoros vagy szervo
izemmad) csatlakozik. A szabalyozdk erésitése a 4.13 és 4.14
paraméterekkel modosithaté.
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A paraméter kézi beallitasahoz le kell tiltani (Pr 0.16) a T28 és T29
automatikus kivalasztasat.

| [RYEUMVIN Az aramjel sziir6jének idéallandédja

] 5]

Rwl uni| | | |
0.0~ 25.0 ms e | 0.0

Zarthurku

A Pr 0.17-el meghatarozott idéallanddju elséfoku sziiré az aramjelhez
alkalmazva csokkenti a pozitiv visszacsatolas kvantalasi zaja altal
keltett akusztikus zajt és vibraciot. A sziiré késleltetést visz a
fordulatszam-hurokba, ezért sziikség lehet a hurokerdsitések
csOkkentésére a stabilitas fenntartasahoz, ahogy a sziiré idéallanddja
novekszik.

| AR W1 Pozitiv logika valasztasa

B | [ |

RW | pT | us |
b3 Ki (0) vagy Be (1) = ‘ Be (1)

2: Standard rampa, a motorfesziiltség novelésével

Ez a miikédési mod megegyezik a normal standard rampa
lizemmadjaval, azzal az eltéréssel, hogy a motorfesziiltség értéke

20 %-kal nagyobb. Ez megndveli a veszteségeket a motorban, és
minthogy a mechanikai energia egy része h6 formajaban disszipalodik,
a motor lassitasi sebessége novekszik.

A T28 és T29 automatikus kivalasztasanak
letiltasa

A Pr 0.18 bedllitja a digitalis bemenetekhez és digitalis kimenetekhez
alkalmazott logikai polaritast. Ennek nincs hatasa a Hajtas engedélyez6
bemenetére vagy a relékimenetre.

| IAERYAEVE A 2-es analog bemenet lizemmaédja

Rw| T | | | [ [ us |

8 0~6 = | VOLt (6)

A 2-es és 3-as lizemmodban aramhurok-letorés miatti leoldas

| | | | | US | kovetkezik be, ha az aram 3 mA ala csokken.
oL \ ¢ \ Ki (0) vagy Be (1) = \ Ki (0) A 2-es és 4-es lizemmodban az analég bemenet szintje 0.0 % lesz, ha
- - az aram 4 mA ala csokken.
Nyilthurku
Ha a 0.16 paraméter O-ra van allitva, a T28 és T29 digitalis bemenetek Pr Pr
automatikusan hozzarendel6dnek azokhoz a rendeltetésekhez, érték | karakter- Uzemmod Megjegyzés
amelyek megfelelnek a Pr 0.05 alapjelkivalaszté beallitasanak. sor
I . 28-as sorkapocs 29-es sorkapocs R R
Alapjelkivalasztas a 0.05-el funkcioja funkcioja 0 0-20 0-20mA
— - P — 1 20-0 20-O0mA
ALA2 (0) Alapjelkivalasztas Helyi /tavoli Kuszémenet — —
: a sorkapocs-bemenettel | kivalasztd valasztoja 2 4-20.4r 4-20mA, letdrés miatti Leoldas. ha I<3mA
1-es analog alapjel, vagy | Az elére bedllitott | Az elére beallitott leoldassal
sorkapocs-bemenettel értékek 0-as értékek 1-es 20-4mA, letdrés miatti X
ALPI (L) | \ivalasztott elére beallitott | kivalasztobitie Kivalasztobitie 3 20-4.tr leoldassal Leoldas, ha | < 3mA
értékek — -
2-es analog alapjel, vagy | Az elére beallitott Az elére beallitott 4 4-20 4-20mA, Ietl(ijrles miatt 0.0 %, hal <4mA
A2.Pr (2) sorkapocs-bemenettel értékek 0-as értékek 1-es nem old 'e
: kivalasztott el6re bedllitott | kivalasztobitje kivalasztobitje 20-4mA, letdrés miatt o
értékek 5 20-4 100 %, hal <4mA
é nem old le
Sorkapocs-bemenettel Az elbre beallitott Az eldre beallitott e A ] .
Pr(3) kivalasztott elre beallitott | értékek 0-as értekek 1-es 6 VoLt Feszlltség-tizemmdd
értékek kivalasztobitje kivalasztobitje
Kivalasztott kezel6egységi| Helyi /tavoli Kuszémenet i » . . Loz sz
Pad (4) alapel Kivalaszto valasztoja 0.20 {7.14} A 2-es ’analog bemenet cimzésére szolgalé
iva i Itavoli is76 —— Parameéter
Prc (5) Kivalasztott nagy Helyl /tavoli Kuszémenet I
pontossagu alapjel kivalasztd valasztoja RW | Uni | | DE | | | PT | us |
A 0.16 paraméter 1-re allitasa letiltja ezt az automatikus beallitast, 8 Pr 0.00 ~ Pr 21.51 2 | Pr1.37

ekkor a felhasznalo hatarozhatja meg a T28 és T29 digitalis bemenetek

A Pr 0.20 beadllitja a T29 digitalis bemenet rendeltetési cimét.

funkciojat.
|‘ Rampa engedélyezése
Rw Bit | | | 1 [ us |
CL| ¢| Ki(0)vagyBe (1) = | Be (1)

A 0.16 paraméter O-ra allitasaval a felhasznalo letilthatja a rampakat.
Ezt altalaban akkor alkalmazzak, ha a Hajtasnak szorosan kell kbvetnie
a fordulatszam-alapjelet, amely mar tartalmazza a gyorsité és lassité
rampakat.

A T29 digitalis bemenet cimzésére szolgalé
paraméter

| DE | | | pT | us |

Pr6.31

= |

Nyilthurku

A Pr 0.17 bedllitja a T29 digitalis bemenet rendeltetési cimét. Ez

a paraméter normal kérilmények kdzoétt automatikusan beall a Pr 0.05
altal kivalasztott alapjelre.
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tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek [RUIEEEE] PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
| 0.21 {7.15) [ A 3-as analég bemenet iizemmoédja IEEEREZY 2-¢s clsre beallitott alapjel
Rw | e | ] I rw | & [ ] B T
g | 0-~9 > | th (8) ¢ | +Speed_limit_ maxrpm | 2 | 0.0
A 2-es és 3-as Uzemmaddban dramhurok-letérés miatti leoldas [—
kévetkezik be, ha az ara 3 mA ala csokken. | 0.26 {1.23} ‘ 3-as elére beallitott alapjel
A 2-es és 4-es lizemmodban az analég bemenet szintje 0.0 % lesz, ha RW |T| | | | | | Us |
az aram 4 mA ala csokken. !
Br Br OL | 8 ‘ + Speed_freq_limit_max Hz/rpm ‘ = ‘ 0.0
érték | karakter- Uzemméd Megjegyzés Nyilthurku
sor Elére beallitott alapjel valasztasa esetén (lasd: Pr 0.05) a motor
0 0-20 0-20mA fordulatszamat ezek a paraméterek fogjak meghatérozni.
1 20-0 20-0mA ‘
_ Srés miatti A fordulatszam-tullépés kiiszobértéke
2 | 4204 | 420MA letorés miatt Leoldas, ha I<3mA P
leoldassal | | | | | us |
3 | 204y | 204mA letrESmiall | 46, ha < 3mA cL¢|  0-40000mm > | 0
leoldassal
4-20mA, letdrés miatt nem Zarthurku
4 4-20 ! 9 . . .
old le 0.0 %, ha | <4mA Ha a fordulatszam-visszacsatolas értéke (Pr 3.02) barmelyik forgas-
20-4mA, letérés miatt nem iranyban tullépi ezt a szintet, fordulatszam-tullépés miatti leoldas
5 20-4 old le 100 %, ha I <4mA kdvetkezik be. Ha ez a paraméter 0-ra van allitva, a ford.szam-
5 VOLt Fesziiltség-lizemmod kiiszobérték automatikusan a 120% x SPEED_FREQ_MAX értékre all.
. N . Th leoldas, ha R>3.3 kQ i 1 S .
7 Th.SC Termisztor-izemméd | o\ ha Ret 8 kO | 0.27 {1.24} ‘ 4-es elére beallitott alapjel
révidzar-detektalassal , T
thS leoldas, ha R< 500 RW | Bi | | | | | | us |
8 " _Termisztor-izemméd | Th leoldés, ha R>3.3 kQ OL| | 4 sSpeed_freq_limit_max Hzippm | = | 0.0
révidzar-detektalas nélkil | Th hibatorl., ha R<1.8 kQ
- - +d coak Nyilthurku
9 Th.disp Termisztor-lizemmad csak o
kijelzéssel és leoldas nélkiil Lasd: Pr 0.24 ~ pa 0.26.
= 0.27{3.34) A vezet6 enkoéder egy fordulatra esé vonalainak
| [ W¥RuWI}W Bipolaris alapjel valasztasa : szama
Rw | Bit | | | [ [ us | Rw [ uni [ | ] | us |
g | Ki (0) vagy Be (1) = | Ki (0) vT| 8 0~ 50.000 = 1024
A Pr 0.22 az unipolaris és bipolaris alapjel kdzétti valasztast teszi SV| g ’ = 4096
lehet6vé: Zarthurku
Pr0.22 Funkcié I'rja' be' a Pr 0.27-be a vezetd enkdder egy fordulatra esé vonalainak
szamat.
0 Unipolaris ford.szam-/frekv.-alapjel - . 0.28 {6.13} A kezeléegység ‘ElSre/Hatra’ (fwd/rev)
nyomégombjanak engedélyezése
1 Bipolaris ford.szam-/frekv.-alapjel —— Rw | _Bit | | | | | | us |
8 Ki (0) vagy Be (1) o | Ki (0)

| 0.23 {1.05} ‘ A kuszomenet alapjele

Rw [ oni [ [ [ T T T Tus|
oL| g 0 ~ 400.0 Hz =) 00
cL| ¢ | 0-~40000rpm | = '

irja be a kiiszomenet frekvencia/fordulatszamanak szilkséges értékét
A frekvencia/fordulatszam-korlatok az alabbi médon befolyasoljak
a kuszémenetben miikdd6 Hajtast:

Ha a kezel6egység be van szerelve, ez a paraméter engedélyezi az
'Elére/Hatra’ nyomdégomb hasznalatat.

IEEEYEEDY sMARTCARD paraméteradatok

RO | Uni |

| N | PT | us |

$

0~999

> ‘ 0

Ez a paraméter mutatia a SMARTCARD-tél a Hajtdshoz utoljara atvitt
adatblokk jelz6szamat.

Frekvenciakorlat-paraméter A korlat érvényesiilése

0.01 A legkisebb alapjelérték megfogasa Nem
0.02 A legnagyobb alapjelérték megfogasa lgen
| 0.24 {1.21 [ 1-es elére beallitott alapjel
S T [ [ us |
¢ +Speed_limit_max rpm = ‘ 0.0
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| [ RELR:Y}W Paramétermasolas

Rw | | [ | Ine | + |

g | 0~4 = | NonE (0)

* A masolas 1-es és a 2-es médjanak alkalmazasa esetén a mentést
nem a felhasznalé kezdeményezi, mig a 0-as, 3-as és 4-es masolasi
modban felhasznal6i mentésre van szlikség.

Ha a 0.30 paraméter 1-re vagy 2-re van allitva, ezek az értékek nem
kerllnek at az EEPROM-hoz vagy a Hajtashoz. A 0.30 paraméter 0O-ra,
3-ra vagy 4-re allitasa esetén az értékek atvitele megtorténik.

Pr Pr Magyarazat
karaktersor | érték gy
nonkE 0 Hatastalan
Paraméterkészlet kiolvasasa a SMARTCARD-

rEAd 1 bl
Pro 5 Paraméterkészlet beprogramozasa

9 a SMARTCARD-ba
Auto 3 Automatikus mentés
boot 4 ‘boot’ mod

Tovabbi informécié a 9. fejezetben (A SMARTCARD miikGdtetése),
a 108. oldalon talalhato.

| [ RA RN X)W A Hajtas névleges fesziiltsége

RO Txt|_ | | | nc | PT | |
200V (0)
400V (1)

i 575V (2) =
690V (3)

A Pr 0.31 a Hajtas névleges feszliltségét mutatja.

| [ RyRuN Iy}l A Hajtas névleges arama

RO | Uni | | | | N | PT | |

8 0.00 ~ 9,999.99 A © |

A Pr 0.32 a max. tartés nehéz Gizem( névleges aramot mutatja (amely
150%-o0s tulterhelést tesz lehetévé).

| [EEF(N I} Szinkronizalas forgé motorra

Rw | uni | || | | us|

oL| ¢ | 0-~3 = | 0

Nyilthurku

Ha a Hajtas mikddése engedélyezett, és a Pr 0.33 = 0, a kimend-
frekvencia a 0-rél indul, és felfut az el6irt alapjelig. Ha a Hajtas
mikodése engedélyezett, és a Pr 0.33 a 0-t6l kiilénb6zd értéket vesz
fel, a Hajtas lefuttat egy beinditasi tesztet a motor fordulatszamanak
megallapitasara, majd ezutan beallitja a kezdeti kimenéfrekvenciat a
motor szinkronfrekvencigjara. A Hajtas altal detektalt frekvenciakra
érvényesithet6 korlatozasok az alabbiak:

Ha a 0.33 paraméter O-ra vagy 1-re van dllitva, a Hajtas automatikusan
érzékeli, ha a Pr 0.45 és a Pr 0.46 altal meghatarozott szlipérték
pontatlanul van beallitva, vagy a szlip megvaltozott a motor
hémérsékletével. Ha az érték pontatlan, a Pr 0.45 automatikusan
maodosul. A Pr 0.45 modosult értékének elmentésére a taplalas
lekapcsolasakor nem kertl sor. Ha az Uj értékre sziikség van a
kovetkezd bekapcsolaskor, a mentést a felhasznalénak kell elvégeznie.
Az automatikus optimalizalas csak abban az esetben engedélyezett, ha
a fordulatszam a névleges érték 12,5%-a felett van, és a motor
terhelése a névleges terhelés 62,5 %-at meghaladja. Az optimalizalas
letiltasara akkor kerul sor ismét, amikor a terhelés a névleges terhelés
50 %-a ala csokken.

A legjobb optimalizalasi eredmények eléréséhez az allorész-ellenallas
(Pr 5.17), tranziens induktivitas (Pr 5.24), allérész-induktivitas (5.25) és
a magnesezési karakterisztika toréspontok (Pr 5.29, Pr 5.30) pontos
értékeit kell tarolni a megfelelé paraméterekben. Ezeket az értékeket a
Hajtas a motormérés végrehajtasa soran szolgaltatja (tovabbi részletek
a Pr 0.40-nél).

A névleges fordulatszamu motormérésre nincs lehetéség, ha a Hajtas
nem hasznal kiilsé pozicié/fordulatszam-visszacsatolast.

Az optimalizal6 erbsitése, és igy a konvergalas sebessége beallithatd
egy normal szintre, ha a 0.33 paraméter az 1 értéket veszi fel.

A paraméter 2-re allitasaval a 16-o0s szorzétényezdvel névelt erésités
gyorsabb konvergenciat eredményez.

IEXETXEEDY A felhasznalsi védelem kodja

RW | Uni | | | | Nc | |

$ 0~ 999 = | 0
Ha ebbe a paraméterbe barmely 0-t6l kilonbdzé szamot programozunk,
a felhasznal6 védelem érvénybe Iép, igy a 0.49 kivételével egyetlen
paraméter sem szabalyozhat6 a LED-es kezel6egységgel. Ha ezt
a paramétert a LED-es kezel6egység felhasznalasaval kiolvassuk,
a kijelzén 0 jelenik meg.
Tovabbi részletek az 5.9.3 szakaszban (Felhasznaléi védelem), a 73.
oldalon.

| Ps

|1 Soros kommunikaciés lizemmaod
RW | ™| || 1 lus|
AnSI (0)
£ rtu (1) = rtu (1)
Led (2)

Ez a paraméter hatarozza meg a Hajtas 485-6s kommunikaciods portja
altal hasznalt kommunikacios protokollt. A paraméter megvaltoztathatd
a Hajtas kezel6egységén, a Megoldasok Moduljan, vagy magan

a kommunikacios interfészen keresztil. Ha a valtoztatas a kommunika-
cids interfész felhasznalasaval torténik, az utasitasra adott valasz

a kiindulasi protokollt hasznalja fel. A masternek legalabb 20 ms-ot kell
varnia, miel6tt egy Uj Gzenetet kiild az uj protokoll alkalmazésaval.
(Megjegyzés: az ANSI protokoll 7 adatbitet, 1 stop bitet, és paros
paritast hasznal; a Modbus RTU 8 adatbitet és 2 stop bitet alkalmaz, de
paritast nem képez.)

0.33 Funkcio

0 Letiltva

Minden frekvenciat kijelez

1
2 Csak a pozitiv frekvenciakat jelzi ki
3 Csak a negativ frekvenciakat jelzi ki

| [ REFCRIGE Névieges fordulatszamu motormérés

Rw | uni [~ ] | | us|

0~2 = | 0

Zarthurka vektoros

A motor névleges teljes terhelési fordulatszamanak paramétere (Pr
0.45), a motor névleges frekvenciajanak paraméterével (Pr 0.46) egy(itt,
meghatarozza a motor teljes terhelési szlipjét. A szlipet a motormodell
felhaszndlja a zarthurku vektoros szabalyozashoz. A motor teljes
terhelési szlipje a motor ellenallasatol figgbéen valtozik, az ellenallast
viszont jelentésen befolyasolja a motor hémérséklete.

Kommunikacioés Karakt A kommunikacio
paraméterérték araktersor izemmaédja
0 AnS| ANSI
1 ru Modbus RTU protokoll
Modbus RTU protokoll, de
2 Led csak az SM-Keypad Plus
hasznalata mellett

ANSIx3.28 protokoll

A CT ANSI kommunikacios protokoll teljes részletességl ismertetése
a Unidrive SP Magasabb Szint(i Felhasznal6i Kézikbnyvben talalhato.
Modbus RTU protokoll

A CT éltal megvaldsitott Modbus RTU teljes részletességli ismertetése
a Unidrive SP Magasabb Szint(i Felhasznal6i Kézikbnyvben talalhato.

Modbus RTU protokoll, de csak SM-Keypad Plus
kezel6egységgel

Ez a beallitas a kommunikacios hozzaférés letiltasara szolgal, az SM-
Keypad Plus hardverkulcsként valé felhasznalasa esetén. Tovabbi
részletek a Unidrive SP Magasabb Szint(i Felhasznal6i Kézikényvben.
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap I A motor | Optimalizalds | Smartcard | Beépitett ‘ Magasabb szinti Miiszaki ‘ Hiba- ‘ UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek [RUIEEEE] PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
A soros kommunikacié adatatviteli sebessége | 0.40 {5.12} ‘ Motormérés
0.36 {11.25 baud At
ey (baud) Rw] uni | [ | [
RW | Txt | | \ \ \ | us | oL| ¢ 0~2 =
300 (0) VT = >
600 (1) 3 0~3 0
1200 (2) SV | ¢ 0~6 = 0
2400 (3) Nyilthurk
o 4800 (4) - 19200 (6 I . g . -
9600 (5 (6) Nyilthurkd Gzemmaédban a motormérés két tesztje futtathatd le, az allo-
®) ) . X o .
19200 (6) és forgdmotoros teszt. A forgdbmotoros motormérést alkalmazni kell,
38400 (7) valahanyszor lehetdség van ra, mivel a motor teljesitménytényezéjének
57600 (8)* mért értékét a Hajtas felhasznalja.
115200 (9)* e Az allémotoros motormérés akkor alkalmazhato, amikor a motor

* csak a Modbus RTU Gzemmadra érvényes

Ez a paraméter megvaltoztathaté a Hajtas kezel6egységén,

a Megoldasok Moduljan, vagy magan a kommunikaciés interfészen
keresztil. Ha a valtoztatas a kommunikacios interfész felhasznalasaval
torténik, az utasitasra adott valasz a kiindulasi atviteli sebességet
hasznalja fel. A masternek legalabb 20 ms-ot kell varnia, mielétt egy Uj
Uzenetet kiild az uj atviteli sebesség alkalmazasaval.

IEXEZEESY soros kommunikaciés cim

Rw| me| [ | 1 Jus]

g | 0~ 247 o | 1

Ez a paraméter hatdrozza meg azt az egyedi cimet, amely a Hajtashoz
van rendelve a soros interfésznél. A Hajtas mindig SLAVE eszkoz.

Modbus RTU

A Modbus RTU protokoll hasznalata esetén a 0 és 247 kdzé esé cimek
engedélyezettek. A 0 cim az 6sszes SLAVE eszkdz egyiittes
megcimzésére szolgal, igy ez a cim nem allithatoé be ebben a
paraméterben.

ANSI

Az ANSI protokoll hasznalata esetén az els6 szamjegy a csoportot
jeloli, a masodik pedig a csoporton belili cimet jelenti. A csoportok
maximalis szama 9 lehet, és egy csoporton belll legfelijebb 9 cim
megengedett. igy a Pr 0.37 ebben az lizemmodban 99-re van
korlatozva. A 00 érték a rendszerben 1évé 6sszes SLAVE eszkdz
egyuttes megcimzésére szolgal, az x0 pedig az x csoportban lévé
Osszes SLAVE eszkozt cimzi, tehat ezek a cimek nem allithatdk be
ebben a paraméterben.

| [ E:RCNEYE Az aramhurok P erésitése

RW uni [ [ | T s |
ol = | Osszes névl. Fesziiltségre: 20
0 ~ 30,000 200V-os Hajtas: 75
e 400V-0s Hajtas: 150
e 2 575V-0s Hajtas: 180
690V-0s Hajtas: 215

IREXYCRLY Az sramhurok | erssitése

RW | uni | FI | | | | | us |
OL| ¢ = | Osszes névl. Fesziiltségre: 40
0 ~ 30.000 200V-os Hajtas: 1,000
] 400V-o0s Hajtas: 2,000
CL| ¢ = 575V-0s Haijtas: 2,400
690V-0s Hajtas: 3,000

Ezekkel a paraméterekkel allithaté be a nyilthurki hajtasban
alkalmazott aramszabalyoz6 aranyos és integral6 erdsitése.

Az dramszabalyozé vagy az aramkorlatokat szolgaltatja, vagy zarthurku
nyomatékszabalyozast végez, a Hajtas kimendfrekvenciajanak
modositasaval. Az aramhurok felhasznalhaté a Hajtasba befoly6 aram
szabdlyozasara is, ha nyomatékszabalyozast végez halézatkimaradas
alatt, vagy ha a szabalyozott izemmaédu standard rampa aktiv, és

a Hajtas lassitast végez.

terhelés alatt 4ll, és a terhelést nem lehet eltavolitani a
motortengelyrdl.

e A forgémotoros motormérés elészér allomotoros motormérést
végez, majd néhany masodpercre forgasba hozza a motort
alapfordulatszamanak 2/3-aval, el6ére forgasiranyban. Ekézben a
motoron terhelés nem lehet.

A motormérés elvégzéséhez allitsa a Pr 0.40-et 1-re (az allémotoros

teszthez), vagy 2-re (a forgémotoros teszthez), és biztositsa a Hajtas

szamara az engedélyezé jelet (a 31-es sorkapcson) és a 'Futtatas’ jelet

(a 26-0s vagy 27-es sorkapcson).

Az 6nmik6d6 beszabalyozo teszt lefutdsa utan vagy a 'Futtatas’ jelet,

vagy az engedélyezé jelet meg kell szlintetni, mielé6tt a Hajtast

mikoddésbe hozna az eldirt alapjelen.

Tovabbi informacidé a Pr 0.40 {5.12} Motormérés szakaszban, a 98.

oldalon.

Zarthurku

Zarthurku Gzemmaodban a motormérés harom tesztje futtathato le, az
allo- és forgomotoros teszt, valamint a tehetetlenségi nyomatékot méré
teszt. Az alldmotoros motormérés gyengébb teljesitményt fog
szolgaltatni, mig a forgémotoros motormérés eredményesebb lesz,
mivel a Hajtas altal igényelt motorparaméterek tényleges értékeit méri.
A tehetetlenségi nyomatékot mérd tesztet a két masik mivelettdl
figgetlendl kell végrehajtani.

e Az alldmotoros motormérés akkor alkalmazhaté, amikor a motor
terhelés alatt all, és a terhelést nem lehet eltavolitani a
motortengelyrdl.

e A forgdmotoros motormérés el6szor alldmotoros motormérést
végez, majd néhany masodpercre alapfordulatszamanak 2/3-aval
forgasba hozza a motort, elére forgasiranyban. Ek6zben a motoron
terhelés nem lehet.

e A tehetetlenségi nyomatékot mérd teszt a motor és a terhelés teljes
tehetetlenségi nyomatékat képes meghatarozni. A mért érték
a fordulatszam-hurok erésitéseinek (lasd: ford.szam-hurok
erdsitések, alabb) beallitdsahoz, és a pozitiv nyomaték-
visszacsatolas létrehozasahoz hasznalhato fel, ha erre sziikség van
a gyorsitas ideje alatt. A tehetetlenségi nyomatékot mérd teszt
futasa alatt a motor fordulatszama néhany alkalommal az 1/3
névleges fordulatszamtdl a 2/3-ig valtozik, elére forgasiranyban.

A motor terhelhet6 egy allandé nyomatéku terheléssel, és még igy is
pontos eredményt kapunk, azonban a nem lineéris terhelések és a
fordulatszammal valtozo terhelések mérési hibat okoznak.

A motormérés elvégzéséhez éllitsa a Pr 0.40-et 1-re (az allomotoros

teszthez), vagy 2-re (a forgdmotoros teszthez), és biztositsa a Hajtas

szamara az engedélyezé jelet (a 31-es sorkapcson) és a 'Futtatas’ jelet

(a 26-0s vagy 27-es sorkapcson).

A motorméré teszt lefutasa utan vagy a 'Futtatas’ jelet, vagy az

engedélyezd jelet meg kell sziintetni, miel6tt a Hajtast miikodésbe

hozna az el6irt alapjelen.

A 0.40 paraméter 4-re dllitasanak hatasara a Hajtas a motorellenallas

és a motorinduktivitas el6zéleg mért értékei alapjan kiszamitja az

aramhurok-erdsitéseket. A teszt futasa alatt a Hajtas nem ad

fezlltséget a motorra. A Hajtas a szamitasok elvégzése utan (kb. 500

ms) a Pr 0.40-et visszaallitja O-ra.

Tovabbi informacié a Pr 0.40 {5.12} Motormérés szakaszban, a 101.

oldalon.
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Optimalizalas

Smartcard

Beépitett | Magasabb szinti
PLC paraméterek

Muszaki Hiba- uL
jellemzék feltaras besorolas

Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap A motor
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek [ER{TIEIEEE]
Szervo

Szervo lizemmodban a motormérés 6t tesztje futtathaté le, a kis

fordulatszamu rovid teszt, a kis fordulatszamu normal teszt,

a tehetetlenségi nyomatékot méré teszt, az alldémotoros teszt és a

minimalis elmozditas tesztje. A normal kis fordulatszamu tesztet végre

kell hajtani, ahol lehet&ség van ra, hogy a Hajtds megmérje a motor
allérészellenallasat és induktivitasat, és ezekbdl kiszamitsa az
aramhurok erésitéseit. A tehetetlenségi nyomatékot méré tesztet a kis
fordulatszamu révid teszttél és a kis fordulatszamu normal teszttél
fliggetlenil kell végrehajtani.

e A kis fordulatszamu rovid teszt elforgatja a motort 2 elektromos
fordulattal (max. 2 mechanikai fordulat) elére forgasiranyban, és
megméri az enkoder-fazisszéget. A motorrdl le kell venni a terhelést
a teszt elvégzéséhez.

e A kis fordulatszamu normal teszt elforgatja a motort 2 elektromos
fordulattal (max. 2 mechanikai fordulat) elére forgasiranyban, és
megméri az enkdder-fazisszdget, tovabba frissiti a tébbi paramétert,
beleértve az aramhurok-erésitéseket is. A motorrdl le kell venni
aterhelést a teszt elvégzéséhez.

o A tehetetlenségi nyomatékot mérd teszt a motor és a terhelés teljes
tehetetlenségi nyomatékat képes meghatarozni. A mért érték
a fordulatszam-hurok erésitéseinek (lasd: ford.szam-hurok
erdsitések, alabb) beallitdsahoz, és a pozitiv nyomaték-
visszacsatolas létrehozasahoz hasznalhato fel, ha erre sziikség van
a gyorsitas ideje alatt. A tehetetlenségi nyomatékot méré teszt
futésa alatt a motor fordulatszama néhany alkalommal az 1/3
névleges fordulatszamtdl a 2/3-ig valtozik, el6ére forgasiranyban.

A motor terhelhet6 egy allandé nyomatéku terheléssel, és még igy is
pontos eredményt kapunk, azonban a nem linearis terhelések és a
fordulatszammal valtozé terhelések mérési hibat okoznak.

e Az allémotoros teszt csak a motor ellenallasat és induktivitasat méri,
tovabba frissiti az aramhurok-erésitések paramétereit. Minthogy ez
ateszt nem hatarozza meg az enkdder-faziszoget, futtatasat akar a
kis fordulatszamu révid teszthez akar a minimalis elmozditas
tesztjéhez kapcsoléddan kell elvégezni.

e A minimalis elmozditas tesztje a motort kis szogértékkel mozditja el,
az ekéder-fazissz6g megméréséhez. A teszt akkor miikodik
megfeleléen, amikor a motoron tehetetlen terhelés van, és bar kis
mértékl blokkolddas és statikus surlédas megengedett, ez a teszt
nem alkalmazhaté terhelt motorhoz.

Az 6nmik6doé beszabalyozé teszt lefutasa utan az engedélyezé jelet

meg kell sziintetni, miel6tt a Hajtast mikodésbe hozna az elbirt

alapjelen.

A 0.40 paraméter 6-ra allitasanak hatasara a Hajtas a motorellenallas

és a motorinduktivitas el6z6leg mért értékei alapjan kiszamitja az

aramhurok-erésitéseket. A teszt futasa alatt a Hajtds nem ad

fezultséget a motorra. A Hajtas a szamitasok elvégzése utan (kb. 100

ms) a Pr 0.40-et visszaallitja O-ra.

Tovabbi informacié a Pr 0.40 {5.12} Motormérés szakaszban, a 103.

oldalon.

| [(EYRUREYE Legnagyobb kapcsolofrekvencia
RW | Txt | | | RA | | | us |
oL 3 kHz (0) = 3(0)
4 kHz (1)
s 6 kHz (2) vT 3(0)
cL 8 kHz (3) =
12 kHz (4)
16 kHz (5) sv 6

Ez a paraméter allitja be a szliikséges kapcsolofrekvenciat. A Hajtas
automatikusan csokkenteni tudja a tényleges kapcsolofrekvenciat
(anélkil, hogy megvaltoztatna ennek a paraméternek az értékét) ha a
teljesitményfokozat tilmelegszik. Ez a szabalyozas az IGBT pn-
atmenet hémérsékletének termikus modelljét hasznalja fel. A modell,
amely a hitétonk hémérsékletén és a pillanatnyi hémérsékletesésen
alapul, felhasznalja a Hajtas kimen6aramat és kapcsolofrekvenciajat.
Az IGBT pn-atmenet hémérsékletének szamitott értékét a Pr 7.34 jelzi
ki. Ha a hémérséklet tullépi a 145°C-t, a kapcsoléfrekvencia csokken,
amennyiben ez lehetséges (vagyis > 3 kHz). A kapcsoloéfrekvencia
csokkenésével kisebbek lesznek a Hajtas veszteségei, és a Pr 7.34
alacsonyabb hémérsékletet fog jelezni.

Ha a terhelési viszonyok nem valtoznak, a pn-atmenet hémérséklete
ismét tullépheti a 145°C-t, és a Hajtas, amely nem képes tovabb
csokkenteni a kapcsolofrekvenciat 'O.ht1’ leoldast fog kezdeményezni.
A Hajtas minden masodpercben megkisérli visszaallitani a
kapcsolofrekvencia Pr 0.41-ben bedllitott értékét.

A kapcsoléfrekvenciak teljes tartomanya nem all rendelkezésre a
Unidrive SP valamennyi modelljéhez. Lasd: 8.5 szakasz
(Kapcsolofrekvencia) a 106. oldalon, amely az egyes hajtasmodellek
rendelkezésre allé legnagyobb kapcsléfrekvenciajara is nyuijt
tajékoztatast.

6.2.7 Motorparaméterek
| 0.42 {5.11} ‘ A motor pélusszama
R | o | | L [us]
OoL| g = 3 kHz (0)
0~ 60 (Auto ~ 120 polus) vT Auto (0)
CL ¢ =N
SV 6 pdlus (3)
Nyilthurku

Ezt a paramétert kell felhasznalni a motor fordulatszamanak
kiszamitasahoz és a pontos szlipkompenzalas megvalositasahoz.

Az 'Auto’ valasztasa esetén a motor polusszama a névleges
frekvenciabdl (Pr 0.47) és a névleges teljes terhelést fordulatszambdl
(Pr 0.45) automatikusan szamitott érték. Pélusszam =120 x névleges
frekvencia/a legkozelebbi paros szamhoz kerekitett ford.szam (rpm).

Zarthurkua vektoros

Ezt a paramétert pontosan kell bedllitani, hogy a vektorszabalyozas
algoritmusa hibatlanul mikédjon. Az 'Auto’ valasztasa esetén a motor
pélusszama a névleges frekvenciabdl (Pr 0.47) és a névleges teljes
terhelés( fordulatszambdl (Pr 0.45) automatikusan szamitott érték.
Poélusszam = 120 x névleges frekvencia/rpm, kerekitve a legkdzelebbi
paros szamhoz.

Szervo

Ezt a paramétert pontosan kell bedllitani, hogy a vektorszabalyozas
algoritmusa hibatlanul mikédjon. Az 'Auto’ valasztasa esetén
a polusszam értéke 6.

| 0.43 {5.10} ‘ A motor névleges teljesitménytényezéje

N I A |1 [us]
oL| g =

0.000 ~ 1.000 — 0.850
VT | ¢ =

A teljesitménytényezd a motor valddi teljesitménytényezdje, vagyis a
motorfesziltség és motoraram koézétti szog.

Nyilthurka vektoros

A teljesitménytényezd a motor névlieges aramaval (Pr 0.46) egyutt
anévleges hatasos dram és a magnesezd aram kiszamitasara
hasznalhaté fel. A névleges hatasos aram alapvetéen meghatérozza

a hajtas vezérlését, a magnesez6 aram pedig vektoros lizemmaddban az
Rs kompenzalasara szolgal. Fontos, hogy ezek a paraméterek
helyesen legyenek beallitva.

Ezt a paramétert a Hajtas a forgdmotoros motormérés alatt szolgaltatja.
Allémotoros motormérés alkalmazasa esetén a Pr 0.43-ba az adattabla-
értéket kell beirni.

Zarthurkua vektoros

Ha az allérész-induktivitas (Pr 5.25) 0-t6l kiilonb6z6 értéket tartalmaz, a
Hajtas altal hasznalt teljesitménytényez6 szamitasa és a vektor-
szabalyozas algoritmusaban valé felhasznalasa folyamatosan torténik
(ez nem frissiti a Pr 0.43-at).

Ha az allérész-induktivitas ( Pr 5.25) 0-ra van allitva, a Pr 0.43-ba beirt
teljesitménytényezé a névlieges motorarammal és mas
motorparaméterekkel egyiitt a vektorszabalyozas algoritmusaban
felhasznalt névlieges hatasos aram és magnesezd aram kiszamitasat
teszi lehetévé.

Ezt a paramétert a Hajtas a forgdmotoros motormérés alatt szolgaltatja.
Allémotoros motormérés alkalmazésa esetén a Pr 0.43-ba az adattabla-
értéket kell beirni.
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3@;lonségj _Termék: Mechanjkai Elektromos | Beinditas A motor | Optimalizalds | Smartcard | Beépitett ‘ Magasabb szinti ‘Miiszaki ‘ Hiba- ‘ uL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek [RUIEEEE] PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
IEZEYEEDW Enkoder-fazisszog IEZEIZREN A motor termikus idéallandsja

RW‘.W‘. | | NC | PT | \ 'RW | Uni || | | \ | us |

sv| g | 0.0~ 359.9° = | 0.0 sv| g/ 0~ 400.0 = | 200
A szervomotor forgérész-fluxusa és az enkdderpozicié kdzotti Szervo

fazisszogre sziikség van a motor megfelelé mikddtetéséhez. Ha

a fazisszog ismert, értékét a felhasznald beirhatja ebbe a paraméterbe.
Ellenkez6 esetben a Hajtas automatikusan megméri a fazisszdget egy
fazisteszt lefuttatasaval (lasd: motormérés a szervo izemmadban [Pr
0.40]). A teszt lefutasa utan az Uj érték beirédik ebbe a paraméterbe. Az
enkdder-fazisszog barmikor médosithatd, és az Uj érték azonnal
érvénybe |ép. A paraméter gyari alapértéke 0.0, ami azonban nem
valtozik, amikor a felhasznal6 betolti az alapértékeket.

200 V-os Hajtas: 230

400 V-os Hajtas: EUR>400
$# | 0~AC_voltage_set_maxV | =
575 V-os Hajtas: 575
690 V-os Hajtas: 690

Nyilthurkua és zarthurku vektoros
irja be az értéket a motor adattablajardl.

0.45 {5.08} A motor névleges teljes terhelésii
fordulatszama (rpm)

Rwluni | [ | | [us]
EUR> 1,500

oL| g 0 ~ 180,000 rpm = USA> 1.800
EUR> 1,450.00

VT | §| 0.00~40,000.00 rpm | = DSA> 1.770.00

Nyilthurkd

Ez afordulatszam az, amelyen az alapfrekvenciajaval taplalt motor

a névleges fesziiltségen a névleges terhelés viszonyai kozétt izemel
(= szinkron-fordulatszam - szlipfordulatszam). Ha a helyes érték van
beirva ebbe a paraméterbe, a Hajtas a terhelés fliggvényeként ndvelni
fogja a kimenéfrekvenciat, hogy kompenzalja a fordulatszam-
csOkkenést.

A szlipkompenzaslast a 0.45 paraméter 0-ra, vagy a szinkron-
fordulatszamra dllitasa, vagy az 5.27 paraméter O-ra allitasa letiltja.

Ha a szlipkompenzalasra szlikség van, ezt a paramétert a motor
adattablajarol vett értékre kell allitani, ami a helyes fordulatszamot fogja
szolgaltatni a meleg motor szamara. Esetenként sziikség lesz

a beszabalyozasra a Hajtas Gizembe helyezésekor, mivel el6fordul,
hogy az adattabla-érték pontatlan.

A szlipkompenzélas helyesen fog mikodni az alapfordulatszam alatt és
a mezdgyengités tartomanyan beliil. A szlipkompenzalast altalaban

a motor fordulatszamanak korrigalasara hasznaljak, ami
megakadalyozza a ford.szam terheléstdl fligg6 ingadozaséat. A motor
névleges terhelési fordulatszama bedllithaté a szinkron-
fordulatszamnal nagyobb értékre, a fordulatszamesés szandékos
eléidézéséhez. Ez hasznos lehet a terhelésmegosztas elésegitéséhez,
mechanikailag 6sszekapcsolt motorok esetén.

Zarthurku vektoros

A motor névleges terhelési fordulatszamanak és névlieges
motorfrekvencidjanak felhasznalasaval meghatarozhatd a motor teljes
terhelési szlipje, amely a vektorszabalyozas algoritmusaban jut
szerephez. A Pr 0.45 helytelen bedllitdsa az alabbi kovetkezményekkel
jarhat:

A motoriizem hatasfokanak csokkenése

A motorbdl kinyerheté maximalis nyomaték csokkenése

Nem érhet6 el a legnagyobb fordulatszam

Tularamleoldasok

A tranziens folyamatok kezelésének romlasa

Az abszolut nyomaték pontatlan szabalyozasa

a nyomatékszabalyozas izemmadjaiban

Az adattabla-értékek kielégitéek a meleg motor szamara, bizonyos foku
beszabalyozasra azonban sziikség lehet a Hajtas izembe
helyezésekor, ha az adattabla-érték pontatlan. A Hajtas képes a
névleges teljes terhelési fordulatszam optimalizalasara (tovabbi
informacioé a 8.1.2 szakaszban (Zarthurku vektoros motorszabalyozas),
a 100. oldalon.

A Pr 0.45 a motor termikus id6éallandéja, amelynek (a motor névlieges
aramaval [Pr 0.46] és az ered6 motorarammal [Pr 0.12] egyutt) a motor
termikus védelmét szolgalo termikus modellben van szerepe

A paraméter 0-ra allitasa letiltja a motor termikus védelmét.

Tovabbi informacié a 8.4 szakaszban (A motor termikus védelme), a
105. oldalon talalhaté.

| 0.46 {5.07} | A motor névleges arama

[Rw] i | Ra| | [us]|

RW | Uni | \ \
k{3 | 0 ~ Rated_current_max A = ‘ A Hajtas névleges arama [11.32]

irja be a motor névleges aramanak adattabla-értékét.

| (EYRENI[HE Névieges frekvencia

Rw [ uni [ [ ] [ [ us |
oL| g 0 ~ 3,000.0 Hz = EUR> 50.0, USA> 60.0
VT | 8| 0.00~1,250.0 Hz = EUR> 50.0, USA> 60.0

Nyilthurku és zarthurku vektoros
irja be az értéket a motor adattablajarol.
6.2.8 A miikédési mod kivalasztasa

|\ A miikédési mod kivalasztoja
RW| Txt | NC | | \ | PT | \
oL 1
k14 1~4 = | VT 2
sV 3

A Pr 0.48 bedllitasai az alabbiak:

Beallitas Miikodési mod

OPEnN LP 1 Nyilthurkd

CL VECt 2 Zarthurku vektoros
SerVO 3 Szervo
rEGEn 4 Visszataplalé

Ez a paraméter hatarozza meg a Hajtas mikddési maodjat. Mielétt a
paraméter értékét megvaltoztatna, a Pr xx.00-at allitsa a 1253 (eurdpai
alapértékek) vagy 1254 (USA alapértékek) értékre. Amikor a Hajtas
visszadllitdsa megtorténik az ebben a paraméterben végrehajtott
barmilyen valtoztatas érvényesitéséhez, az sszes paraméter beall arra
az alapértékre, amely megfelel a kivalasztott és a memoriaban
elmentett mikddési médnak.

6.2.9 Allapotinformacio

RW | Txt | \ \ \ | pT | us |

g | 0-~2 > | 0
Ez a paraméter hatdrozza meg, hogy a Hajtas LED-es kezel6egységé-
nek felhasznalasaval mely paraméterekhez lehet hozzaférni:

Erték | Karaktersor Miikodés
0 L1 Csak a Men( 0 érhet6 el
1 L2 Az 6sszes menl elérhet6
A Hajtas visszaallitdsakor a felhasznaloi
2 Loc védelem bezar
(a paraméter a visszadllitas utan az L1 értéket
veszi fel)

A LED-es kezel6egységgel még akkor is allithaté ez a paraméter, ha
a felhasznaloi védelem be van kapcsolva.

RO| Txt | | \
g 1.00 ~ 99.99 o |

A paraméter mutatja a Hajtas szoftvervaltozatanak jelz6szamat.

| NC | PT | \
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7 A motor futtatasa

Ez afejezet az Uj felhasznalét végigvezeti a motor elsé futtatasanak
minden Iényeges fazisan, valamennyi lehetséges miikodési modban.
Azokat a beallitasokat, amelyek a Hajtas maximalis teljesitéképesség-
gel valé izemeltetését biztositjak, a 8. fejezetben (Optimalizalas)
ismertetjik.
Gondoskodjon réla, hogy a motor varatlan
& inditdsa ne okozzon karokat, és ne teremtsen
veszélyes helyzeteket.

I FIGYELMEZTETES

A motorparaméterek értékei kihatnak a motor
védelmére.
A Hajtashoz alkalmazott alapértékekben nem kell
I feltétlenil megbizni. Fontos, hogy a 0.46
— paraméterbe (A motor névleges arama)

a megfelel6 érték legyen beirva, mivel ez
befolyasolja a motor termikus védelmét.

Ha elézéleg a kezel6egységi izemmad volt
hasznalatban, a kezel6egységi alapjelet 0-ra kell

allitani a 0 gomb hasznalataval, mert ha

a kezel6egységi alapjel (Pr 0.35) altal

Fordulatszam- és pozicié-visszacsatolas

Alkalmas eszkdzok:

e Inkrementalis enkdder (A, B vagy F, D, Z-vel vagy Z nélkil)
kommutacios jelekkel (U, V, W)

e Inkrementadlis enkdder, elére- vagy hatra-forgasiranybemenettel (F,
R, Z-vel vagy Z nélkil) és kommutacios kimenetek

e SINCOS enkodder (Stegman Hiperface, EnDat vagy SSI
kommunikacios protokolokkal, vagy azok nélkal)

e EnDat abszolut enkdder

e A Megoldasok Moduljanak sorkapcsaira vonatkozé informacié a
11.15 szakaszban (Menii 15, 16 és 17: A Megoldasok Moduljanak
beéllitasa), a 169. oldalon, vagy a megfelel6 SM opcié felhasznaloi
kézikdnyvében talalhatok.

7.2 A miikédési méd megvaltoztatasa

A mikoédési mod megvaltoztatasa visszaadllitja a paramétereket —

beleértve a motorparamétereket is — alapértékiikre. (Ez a mivelet nincs

hatassal a 0.49 [A védelem allapota] és a 0.34 [A felhasznaldi védelem
kodja] paraméterekre.)
A miivelet végrehajtasa
Kovesse az alabbi eljarast, ha egy més mikédési mod alkalmazaséara
van szikség:
1. irjabe akdvetkezd értékek valamelyikét az xx.00 paraméterbe:
1253 (Eurdpa, 50 Hz-es AC tapfrekvencia)
1254 (USA, 60 Hz-es AC tapfrekvencia)

2. Véltoztassa meg a 0.48 paraméter értékét az alabbiak szerint:

| a Hajtas a kezeléegység hasznalataval indul,

meghatarozott fordulatszamra fog felfutni.

védelmet kell alkalmazni a ford.szam-tullépés
megakadalyozasara.

Ha a kivant legnagyobb fordulatszam
kedvezétlendl befolyasolhatja a géprendszer
biztonsagos miikodését, fliggetlen kiegészitd

7.1 A gyors beinditas csatlakozasai
7.1.1  Alapkovetelmények

A 0.48 beallitasa Miikodési mod
1 Nyilthurku
2 Zarthurka vektoros
3 Zarthurku szervo

Ebben a szakaszban ismertetjik azokat az alapcsatlakozasokat,
amelyeket Iétre kell hozni a Hajtas kivant izemmadban vald
mikodtetéséhez. Az egyes izemmodokban torténd Gizemeltetéshez

sziikséges minimalis beallitasokat a 7.3 szakasz (Uzembe helyezés

4 tajékoztatas A Unidrive SP
Visszataplalasi Felhasznaloi
Kézikényvben talalhato.)

a gyors beinditashoz) megfeleld részében ismertetjik, a 92. oldalon

7-1. tablazat A sziikséges vezérlécsatlakozasok minimuma az
egyes vezérlési médokhoz

A hajtasvezérlés médja Kovetelmények
A Hajtas miikodésének engedélyezése
Sorkapocs-lizemmaod Fordulatszam-alapjel

Futtatas el6re vagy Futtatas hatra utasitas
Kezel6egységi izemmod A Hajtas miikddésének engedélyezése

A Hajtas miikédésének engedélyezése
Soros kommunikacioés kapcsolat

Soros kommunikacio

7-2. tablazat A sziikséges vezérl6csatlakozasok minimuma az
egyes miikodési médokhoz

Miikodési méd Kovetelmények
Nyilthurkd Gzemmaod Aszinkronmotor
Zarthurku vektorizemmod Aszinkronmotor ford.szam-visszacsatolassal

Allandé magnesi motor fordulatszam- vagy
pozicié-visszacsatolassal

Zarthurku szervo tzemmod

Fordulatszam-visszacsatolas

Alkalmas eszkdzok:

e Inkrementalis enkdder (A, B vagy F, D, Z-vel vagy Z nélkil)

e Inkrementalis enkdder, elére- vagy hatra forgasiranybemenettel (F,
R, Z-vel vagy Z nélkdil)

eSSl abszolut enkéder (Gray kod, vagy binaris)

e SINCOS enkoder (Stegman Hiperface, EnDat vagy SSI
kommunikaciés protokolokkal, vagy azok nélkl)

e EnDat abszolut enkéder

A masodik oszlopban [évé szamértékek a soros kommunikacio
alkalmazasa esetén érvényesek
3.  Hajtsa végre alabbi miiveletek valamelyikét

« Nyomja meg a hibatériés piros @ gombijat

e Kapcsolja a hibatorlés digitalis bemenetét

e Végezzen hajtas-visszaallitast a soros kommunikacion keresztil
a Pr 10.38 értékének 100-ra allitdésaval (a Pr xx.00-t vissza kell
allitani 0-ra.)
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7-1. abra A csatlakozasok minimuma, ami sziikséges a motor barmely lizemmoédban valé futtatasahoz
Erintkezé Funkcio
1 Lezaroellenéllas
2 RXTX
3 Levalasztott OV
4 +24V
5 Levalasztott OV
6 TX engedélyezése
7 RX\TX\
8 RX\TX\
burkolat Levalasztott OV
N,y Soros 1
y4 i kommunikéciés —_—
é I port
r 8
t ;l . Az alabbi enkédertipusokhoz alkalmazhaté
Erintkez6 lakozasok
h Pr3.38=0~5 Pr3.38=6~11
u u 1 A F Cos
r 2 A\ R Cos\
r k 3 B D Sin
k \ 4 B\ D\ Sin\
- u 5 z Adat
u e Ll __ 6 2\ Adat\
7 y Fii Ay Fii Ay
8 U\ Fii\ A\ Fii\ A\
A 9 v Dy Bu Dy Bu
e 10 W\ Dyi\ Bii\ Dyi\ Bii\
11 W Clk
k 12 WA CIk\
t — 13 +V +V
| AR 14 oV ov
o E 15 Th Th
r J_|_|_|_ BE A T15 (motortermisztor) k6zos a 3-as analég bemenettel.
Felhasznalasahoz konfiguralni kell a 3-as analég bemenetet.
o zz @ Lasd: Mendi 7.
S
5 1
» 10 0 —
——————————————————————— 15 1"

@ Enkodercsatlakozo
15 polusuy, D tipusu

Aszinkronmotor

Sz
e
r ¢
v Szervomotor
o (allando
magnes)
(1) Opcios markerimpulzus
@ Az enkoderarnyékolast a 0 V-hoz kell csatlakoztatni
a kabel hajtas feldli és enkoder feldli végén egyarant
@ A fékellenallashoz alkalmazott termikus tulterhelés-
védelem a tlizveszély elleni védelmet szolgalja.
Bekotését ugy kell kialakitani, hogy hiba esetén az
AC taplalas megszakadjon.
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Fékellenallas Fékellenallas
gopcm ) — csak aopmo ) — csak
es és 3-as méret es méret
L
|
DEA S [oilanilac ]l 000 il T o] i s i s s
S ) T
Qf 1
Ql 2
SE i
1ov
Ql 4
Ford.szam-
® 5 alapjel
bemenet
Q) 6
Q|7
Q| 8
Qf @ S
Q) 10 o
[sax
Q11 r
a
O] 21 p
O 22 24v (o)
Q)23 c
Q| 24 S
|25 ..
A= ) u
FUTTATAS
® 26 ELORE y 4
)27 FUTTATAS e
HATRA
Q28 m
Fékellenallas
(opcié) —csak4-esés5- f | 0200 2 TTTTT T @' 2R TG m
&s méret K 6
Q|30 e
AHAITAS | 2 d
O] 31 ENGEDE-
LYEZESE €
|
3
e
J
y
S
Bi%t,ci(si— é
ok
g
1
SM-Keypad /SM-Keypad Plus u. m.
--f-----  Opcios tétel; a kezelegységi izemmodhoz Pr0.05
be kell épiteni =PAd (4)
J?' L1 L2 L3
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jellemzék

7.3 Gyors beinditast biztosito iizembe helyezés

7.3.1 Nyilthurki mikoédési méd
Miivelet Részletek

Mielétt a taplalas
rakapcsoladik

Feltételek biztositasa:
e A Hajtas mikddését engedélyezd jel nincs kiadva (31-es sorkapocs)
e FUTTATAS jel nincs kiadva

a Hajtasra . o
e Motor csatlakozik a Hajtashoz
A taplalas Feltételek biztositasa:
rékapcsolodik e A Hajtas az 'inh’ allapotot jelzi ki
a Hajtasra A Hajtas leoldasa esetén tovabbi Gtmutatas a 13. fejezetben (Hibafeltaras), a 212. oldalon.

irja be a motor
adattabla-értékeit

Ertékek beirasa:

A motor névleges frekvenciaja a 0.47 (Hz) paraméterbe

A motor névleges arama a 0.46 (A) paraméterbe

A motor névleges fordulatszama a 0.45 (Hz) paraméterbe

A motor névleges feszlltsége a 0.44 (V) paraméterbe — ellendrizze, hogy csillag vagy
deltakapcsolasu

Mot X XXXXXXXXX
No XXXXXXXXXX kg
1P55__LAF_°C 40 sS1

V[ Hz [ min"[KW [coso] A
Q 4 230150 [1445[2.20[0.80[8 50
A 400 |4.90

CN =14.5Nm e

A 240 | 50| 1445(2.20(0.76 2

850 £
A 415 490 ¥

CN = 14.4Nm w
CTP-VEN 1PHASE 1=046AP=110WRF 32MN

besorolas

irja be a max.
frekvencia értékét

Erték beirasa
e A max. frekvencia a 0.02 (Hz) paraméterbe

oy — —
\

irja be

a gyorsitasi/
lassitasi
sebességeket

Ertékek beirasa:

e Gyorsitasi sebesség a 0.03 (s/100 Hz) paraméterbe

e Lassitasi sebesség a 0.04 (s/100 Hz) paraméterbe (ha fékellenallas be van szerelve,
végezze el a Pr 0.15 = FAST beallitast. Ezen kivil gondoskodjon a Pr 10.30 és Pr 10.31
pontos bedllitasardl, kilénben id6 elétti ’It.br’ leoldas kdvetkezhet be).

100Hz

Motormérés

A Unidrive SP képes akar allo- akar forgdmotoros motormérés végrehajtasara.
A motormérés mikdédésének engedélyezése el6tt a motornak nyugalmi allapotban kell lennie. A
forgdmotoros motormérést alkalmazni kell, valahanyszor lehetéség van ra, minthogy a motor

teljesitménytényezdéjének mért értékét a Hajtas felhasznalja.
& kétharmadara a kivalasztott forgasiranyban, tekintet nélkil az érvényben
|évd alapjelre. A mérés befejezése utan a motor szabadon futassal leall. A
Futtatas (run) jelet meg kell szintetni, miel6tt a Hajtas izemelni kezdene az
eléirt alapjelen.
A Hajtas barmikor ledllithaté a 'Futtatas’ jel vagy a 'Hajtas engedélyezése’
megsziintetésével.

e Az allémotoros motormérés akkor alkalmazhatd, amikor a motor terhelés alatt all, és a
terhelést nem lehet eltavolitani a motortengelyrél. Az allédmotoros motormérés megméri a
motor allérész-ellenallasat és a Hajtas fesziltségofszetjét. Ezekre szikség van a
vektorvezérlé tzemmodok jo teljesitéképességének biztositasahoz. Az allomotoros
motormérés a motor teljesitménytényezéjét nem méri, igy a motor adattablajardl vett értéket
kell beirni a 0.43 paraméterbe.

e Forgémotoros motormérés csak akkor végezhetd, ha a motoron nincs terhelés. A
forgdmotoros motormérés el6szor allomotoros motormérést végez, majd néhany
masodpercre forgasba hozza a motort alapfordulatszaméanak 2/3-aval, elére forgasiranyban.
A forgdbmotoros motormérés megmeéri a motor teljesitménytényezdéjét.

e Az motormérés végrehajtasa:

o Allitsa a 0.40 paramétert 1-re az alldmotoros 6Snmiik6d6é motorméréshez, vagy allitsa a 0.40
paramétert 2-re a forgdmotoros 6nm(ik6dé motorméréshez .

e Zarja a 'Hajtas engedélyezése’ jel aramkorét (31-es sorkapocs). A Hajtas az 'rdy’ kijelzést
fogja mutatni.

e Zarja a 'Futtatas’ jel aramkorét (26-os és 27-es sorkapcsok). Az also kijelz6 villogva
a valtakozd 'Auto’ és tunE’ jelzést fogja mutatni, mikdzben a Hajtas végrehajtja a
motorméreést.

e Varjon, amig a Hajtas kijelzi az 'rdY’ allapotot, és a motor leall.

A Hajtas leoldasa esetén tovabbi Utmutatas a 13. fejezetben (Hibafeltaras), a 212. oldalon

talalhato.

Kapcsolja le a ‘Futtatas’ jelet a Hajtasrol.

A forgébmotoros motormérés a motort felgyorsitja alap-fordulatszamanak

cos @

ols

Mentse el
a paramétereket

irjon be 1000-et a Pr xx.00-ba.

Nyomja meg a piros (& gombot, vagy kapcsolja at a hibatérlé digitalis bemenetet (a Pr xx.00
visszaall 0-ra).

Uzemelés

A Hajtas izemkész allapotban van

)
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7.3.2 Zarthurkua vektoros lizemmod

Aszinkronmotor inkrementalis enkéderes visszacsatolassal
Az egyszeriiség kedvéért itt csak a kvadraturajeles inkrementalis enkddert vettiik figyelembe. A tdbbi tamogatott fordulatszam-visszacsatolé eszkdz
beallitasara vonatkozoé tajékoztatas a 7.4 szakaszban (A visszacsatolé eszkdz beéllitasa), a 79. oldalon talalhato.

Miivelet Részletek
Mielétt Feltételek biztositasa:
a taplalas e A Hajtas mﬁk(’idését engedélyezd jel nincs kiadva (31-es sorkapocs)
réakapcsolodik e FUTTATAS jel nincs kiadva f]
a Hajtasra e Motor és a visszacsatol6 eszkdz csatlakozik a Hajtashoz g
A taplalas Feltételek biztositasa:
rakapcsolodik . A Hajtas az 'inh’ allapotot jelzi ki
a Hajtasra A Hajtas leoldasa esetén tovabbi utmutatas a 13. fejezetben (Hibafeltaras), a 212. oldalon.
Az inkrementalis enkoder alapbeallitasa
Ertékek beirasa:
e A vezet6é enkdder tipusa a Pr 3.38-ban = Ab (0): kvadraturajeles enkdder
e Az enkodder tapfesziltsége a Pr 3.36-ban = 5V (0), 8V (1), vagy 15V (2)
Allitsa be a & Ha a beallitott tapfesziiltség az enkdder szamara tulsagosan nagy, ez a visszacsatol6 m
motor- eszkdz karosodasat okozhatja.

visszacsatolas
paramétereit

OVAs

e A vezet6 enkodder 1 fordulatra es6 vonalainak szama (LPR = Lines Per Revolution) a Pr 3.34-ben
(az enkodernek megfeleléen)
e A vezet6 enkoder lezaroellenallasanak beallitasa a Pr 3.39-ben:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ lezaréellenallasok letiltva
1= A-A\, B-B\, lezardellenallasok engedélyezve, Z-Z\ lezardellenallasok letiltva
2= A-A\ B-B\, Z-Z\ lezaréellendllasok engedélyezve

irja be a motor
adattabla-
értékeit

Ertékek beirasa:

e A motor névieges frekvenciaja a 0.47 (Hz) paraméterbe

e A motor névieges arama a 0.46 (A) paraméterbe

e A motor névieges fordulatszama a 0.45 (Hz) paraméterbe

e A motor névieges fesziltsége a 0.44 (V) paraméterbe — ellenérizze, hogy csillag vagy deltakapcsolasu-e

irja be a max.
frekvencia
értékét

Erték beirasa:
e A max. frekvencia a 0.02 (Hz) paraméterbe

irja be

a gyorsitasi/
lassitasi
sebességeket

Ertékek beirasa:

e Gyorsitasi sebesség a 0.03 (s/100 Hz) paraméterbe

e Lassitasi sebesség a 0.04 (s/100 Hz) paraméterbe (ha fékellenallas be van szerelve, végezze el a Pr
0.15 = FAST beadllitast. Ezen kivil gondoskodjon a Pr 10.30 és Pr 10.31 pontos beallitasarol,
kilénben id6 elétti ’It.br’ leoldas kdvetkezhet be).

Motormérés

A Unidrive SP képes akar allo- akar forgémotoros motormérés végrehajtasara.

A motormérés miikédésének engedélyezése el6tt a motornak nyugalmi allapotban kell lennie. Az allémotoros

motormérés gyengébb teljesitményt fog szolgaltatni, mig a forgémotoros motormérés eredményesebb lesz,

mivel a Hajtas altal igényelt motorparaméterek tényleges értékeit méri.
A forgémotoros motormérés a motort felgyorsitja alap-fordulatszamanak kétharmadara a
kivalasztott forgasiranyban, tekintet nélkil az érvényben 1évé alapjelre.
A mérés befejezése utan a motor szabadon futassal leall. A 'Futtatas (run)’ jelet meg kell
sz(intetni, miel6tt a Hajtas Gzemelni kezdene az eldirt alapjelen.

A Hajtas barmikor leallithaté a ‘Futtatas’ jel vagy a ‘Hajtas engedélyezése’

megszintetésével.

e Az allémotoros motormérés akkor alkalmazhato, amikor a motor terhelés alatt all, és a terhelést nem
lehet eltavolitani a motortengelyrél. Az allémotoros motormérés megmeéri a motor allorész-
ellenallasat és tranziens induktivitasat. Ezeket kell felhasznalni az aramhurok-erésitések
kiszdmitasahoz, és a teszt befejezésekor az értékek a Pr 0.38-ban és a Pr 0.39-ben frissitédnek. Az
allémotoros motormérés a motor teljesitménytényezéjét nem méri, igy a motor adattablajardl vett
értéket kell beirni a 0.43 paraméterbe.

e Forgémotoros motormérés csak akkor végezhetd, ha a motoron nincs terhelés.

A forgébmotoros motormérés el6szor allémotoros motormérést végez, majd néhany masodpercre
forgasba hozza a motort alapfordulatszamanak 2/3-aval, a kivalasztott forgasiranyban. A
forgdmotoros motormérés megméri a motor allérész-induktivitasat és kiszamitja a
teljesitménytényezét..

Az motormérés végrehajtasa:

o Allitsa a 0.40 paramétert 1-re az alldmotoros 6nmiikédé motorméréshez, vagy éllitsa a 0.40 paramétert 2-re
a forgdmotoros 6nmiik6dé motorméréshez.

e Zarja a 'Hajtas engedélyezése’ jel aramkorét (31-es sorkapocs). A Hajtas az 'rdy’ kijelzést fogja mutatni.

e Zarja a 'Futtatas’ jel aramkorét (26-os és 27-es sorkapcsok). Az also kijelzé villogva a valtakozo 'Auto’ és
'tunE’ jelzést fogja mutatni, mikézben a Hajtas végrehajtja a motormérést.

e Varjon, amig a Hajtas kijelzi az 'rdY’ allapotot, és a motor leall.

A Hajtas leoldasa esetén tovabbi utmutatas a 13. fejezetben (Hibafeltaras), a 212. oldalon talalhaté.

Kapcsolja le a ‘Futtatas’ jelet a Hajtasrol.

A cos@

A magnesezé-

si karakierisz-
_~ tkatoréspont-
jai

N rpm

Mentse el
a paramétereket

irjon be 1000-et a Pr xx.00-ba.
Nyomja meg a piros (©)] gombot, vagy kapcsolja at a hibatorlé digitalis bemenetet (a Pr xx.00 visszaall 0-ra).

Uzemelés

A Hajtas Uzemkész allapotban van
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7.3.3 Szervo

Allandé magneses motor fordulatszam- és pozicié-visszacsatolé eszkozzel
Az egyszerliség kedvéért itt csak a kommutacios kimenetekkel rendelkezd kvadraturajeles inkrementalis enkddert vettlik figyelembe. A tébbi tamogatott
fordulatszam-visszacsatol6 eszkdz bedllitasara vonatkozdé tajékoztatas a 7.5 szakaszban (A visszacsatol6 eszkéz bedllitasa), a 95. oldalon talalhaté.

Miivelet Részletek

o Feltételek biztositasa:
M'e,|°t? X e A Hajtas mikddését engedélyezd jel nincs kiadva (31-es sorkapocs)
f‘a‘:‘ap'i':jé gic | * FUTTATAS el nincs kiadva

P e Motor csatlakozik a Hajtashoz

a Hajtasra e Visszacsatold eszkdz csatlakozik a Hajtashoz
Ataplalas Feltételek biztositasa:
rakapcsolodik e A Hajtas az 'inh’ allapotot jelzi ki
a Hajtasra A Hajtas leoldasa esetén tovabbi utmutatas a 13. fejezetben (Hibafeltaras), a 212. oldalon.
Az inkrementalis enkéder alapbeallitasa
Ertékek beirasa:
e A vezet6é enkdder tipusa a Pr 3.38-ban = Ab.SErVO (3): kvadraturajeles enkéder, kommutacios
kimenetekkel
e Az enkdder tapfesziltsége a Pr 3.36-ban = 5V (0), 8V (1), vagy 15V (2)
Allitsa be a \_I L
motor- Ha a beallitott tapfesziiltség az enkdder szamara tulsagosan nagy, ez a visszacsatold

visszacsatolas eszkdz karosodasat okozhatja.
paramétereit OVAs

e A vezet6 enkodder 1 fordulatra es® impulzusainak szama a Pr 3.34-ben (az enkédernek megfeleléen)
e A vezet6 enkdder lezaréellendllasanak beallitasa a Pr 3.39-ben:

0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ lezaréellenallasok letiltva

1= A-A\, B-B\, lezaréellenallasok engedélyezve, Z-Z\ lezardellenallasok letiltva

2= A-A\, B-B\, Z-7\ lezaréellendllasok engedélyezve

Ertékek beirasa:
irja be a motor e A motor névieges arama a 0.46 (A) paraméterbe

adattabla- Gondoskodjon réla, hogy a beirt érték egyenld vagy kisebb legyen, mint a Hajtas nehézlizem( névieges
értékeit értéke, ellenkezd esetben a Hajtas leoldhat It. AC alatt.
e A motor pélusainak szama a 0.42 paraméterbe
irja be a max. Erték beirasa:
fordulatszam e A max. fordulatszam a 0.02 (rpm) paraméterbe
értékét
irja be Ertékek beirasa:
a gyorsitasi/ o Gyorsitasi sebesség a 0.03 (s/100 Hz) paraméterbe ol L
lassitasi e Lassitasi sebesség a 0.04 (s/100 Hz) paraméterbe (ha fékellenallas be van szerelve, végezze el a Pr 0.15 = Vs AN
sebességeket FAST beallitast. Ezen kivil gondoskodjon a Pr 10.30 és Pr 10.31 pontos beallitasarol, kiilonben id6 el6tti

‘It.br’ leoldas kévetkezhet be).

A Unidrive SP képes a kis fordulatszamu gyors, a kis fordulatszamu normal, vagy a minimalis elmozditasu
motormérés végrehajtasara. A motormérés miikddésének engedélyezése el6tt a motornak nyugalmi allapotban
kell lennie. A kis fordulatszamu normal motormérés megméri az enkoéder fazisszog-ofszetjét és kiszamitja az
aramerdsitéseket.

C A kis fordulatszamu gyors és normal teszt elforgatja a motort 2 fordulattal a kivalasztott

forgasiranyban, tekintet nélkll az érvényben 1évé alapjelre. A minimalis elmozditas tesztje a
motort a Pr 5.38-ban beallitott szdggel forditja el.
A Téréslbeffaje"zése utér} al_motor s;abadon futéssal leall. A "Futtatas (run) jelet meg kell
————— s5z(intetni, miel6tt a Hajtas Gzemelni kezdene az eldirt alapjelen.
A Hajtas barmikor leallithato a 'Futtatas’ jel vagy a 'Hajtas engedélyezése’ kiiktatasaval.
A motor nem lehet terhelés alatt a motormérés kezdeményezésekor. 0
e A kis fordulatszamu gyors és normal teszt elforgatja a motort max. 2 fordulattal a kivalasztott
forgasiranyban, és a Hajtas megméri az enkdder fazisszoget, majd frissiti a Pr 3.25 értékét. A kis
Motormérés fordulatszamu normal teszt megméri a motor allérész-ellenallasat és induktivitasat is. Ezeket kell
felhasznalni az aramhurok-erdsitések kiszamitasahoz, és a teszt befejezésekor az értékek a Pr 0.38-
ban és a Pr 0.39-ben frissitédnek. A kis fordulatszamu gyors teszt lefuttatasa kb. 2s-ig, a kis
fordulatszamu normal teszt lefuttatasa pedig mintegy 20s-ig tart.
e A minimalis elmozditassal végrehajtott motormérés a Pr 5.38-ban bedllitott szogértékkel mozditja el.
A motoron nem lehet terhelés a teszteléskor, bar tehetetlen terhelés esetén megfeleléen miikodik.
Az motormérés végrehajtasa:
o Allitsa a 0.40 paramétert 1-re a kis fordulatszamu gyors, 2-re a normal, vagy 5-re a minimalis elmozditasu
motorméréshez.
e Zarja a 'Futtatas’ jel aramkorét (26-os és 27-es sorkapcsok).
e Zarja a 'Hajtas engedélyezése’ jel aramkorét (31-es sorkapocs). Az also kijelzé villogva a valtakozo 'Auto’
és 'tunE’ jelzést fogja mutatni, mikdzben a Hajtas végrehajtja a motormérést.
e Varjon, amig a Haijtas kijelzi a 'StoP’ allapotot, és a motor leall.
A Hajtas leoldasa esetén tovabbi Utmutatas a 13. fejezetben (Hibafeltaras), a 212. oldalon talalhato.
Kapcsolja le a ‘Futtatas’ jelet a Hajtasrol.

Mentse el a irjon be 1000-et a Pr xx.00-ba.

paramétereket Nyomja meg a piros ® gombot, vagy kapcsolja 4t a hibatorlé digitélis bemenetet (a Pr xx.00 visszaall 0-ra).
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7.4 A gyors beinditast biztosito iizembe
helyezés (LS SOFT)

Az LS SOFT egy Windows™ alapu szoftveres tizembe helyez6
eszkdztar a Unidrive SP-hez.

A LS SOFT felhasznalhato izembe helyezéshez és monitorozashoz,
hajtasparaméterek feltdltéséhez, letdltéséhez és dsszehasonlitdsahoz,
tovabba alkalmazhaté egyszer( és testreszabott menl-6sszeadllitasok
létrehozasahoz. A hajtasmenik megjelenitheték standard lista, vagy

a mikddést bemutatd vazlat formajaban. A LS SOFT kommunikalhat
egyetlen Hajtassal vagy a hajtasok halézataval.

A LS SOFT megtalalhaté a Hajtassal egyutt szallitott CD-n.

7.5 A visszacsatolo eszkoz beallitasa

Ez afejezet azokat a paraméter-beallitasokat ismerteti, amelyekre sziikség van a Unidrive SP-vel kompatibilis enkodertipusok hasznalata esetén.
Az itt felsorolt paraméterekrél bévebb ismertetés A Unidrive SP Magasabb Szintii Felhasznaloi Kézikényvben talalhato.

7.5.1  Attekint6 ismertetés

7-3. tablazat A visszacsatol6 eszkoz beallitasara szolgalé paraméterek

Ab, Fd, Fr
Paraméter Ab, ServO SC.HiPEr S‘3.ESngASt,SIVagy EndAt SSI enkoder
Fd.SerVO, Fr.SerVO | enkéder . enkoder
A enkoderek

vagy SC enkéderek
3.33 | A vezet6 enkoder fordulatbitjei v X v X v X v
3.34 | A vezetd enkdder egy fordulatra esé vonalainak szama v v X v X
3.35 | A vezet6 enkoder kommunikacios felbontasa v X v X v X v
3.36 | A vezet6 enkoder tapfesziiltsége v v v v v
3.37 | A vezetd enkoder kommunikacios adatatviteli sebessége v v v
3.38 | A vezet6 enkoder tipusa v v v v v
3.41 A vezet6 enkoder automatikus konfiguralasanak, vagy v v v

’ binaris SSI formatumanak valasztasa

v Informacié sziikséges
x A paramétert a Hajtas automatikusan is beadllithatja az automatikus konfiguralas felhasznalasaval
A 7-3. tablazat felsorolja mindazokat a paramétereket, amelyeket mindegyik visszacsatol6 eszk6zhoz be kell allitani.

7.5.2 Részletes tajékoztatd a visszacsatol6 eszkoz lizembe helyezéséhez

Standard kvadraturajeles enkéder, kommutaciés jelekkel, vagy azok nélkiil (A, B, Z, vagy A, B, Z, U, V, W), vag

Sincos enkéder soros kommunikacioé nélkiil

Ab (0), kvadraturajeles enkdderhez, kommutacios jelek nélkil*

Az enkdder tipusa Pr 3.38 Ab.SerVO (3), kvadraturajeles enkéderhez, kommutacios jelekkel
SC (6), Sincos enkdéderhez soros kommunikacié nélkal*
Az enkdder tapfesziltsége Pr 3.36 5V (0), 8V (1) vagy 15V (2)
Az enkéder 1 fordulatra esé Beallitja az enkdder 1 fordulatra es6 vonalainak vagy szinuszhullamainak szamat .
. . Vegye figyelembe a paraméterre vonatkozé korlatozasokat a kdvetkezé oldal MEGJEGYZES
vonalainak szama Pr 3.34 .
rovataban
Az enkdder lezarasanak kiva- 0 = A, B, Z lezaroellenallasok kiiktatva
lasztasa (csak AB és Ab.SerVO) Pr 3.39 1= A, B lezérdellendllasok engedélyezve, Z lezarbellenallas kiiktatva

2 = A, B, Z lezaréellenallasok engedélyezve

0 = Hibadetektalas letiltva
1 = A vezetékszakadas detektalasa az A, B, és Z bemeneteken engedélyezve

Az enkdder hibadetektalasanak 2 = Fazishiba-detektalas (csak Ab.SerVO)
szintje Pr 3.40 3 = Vezetékszakadas-detektalds az A, B, és Z bemeneteken és fazishiba-detektalas (csak
Ab.SerVO)

A vezetékszakadas-detektalas miikodéséhez a lezardellenallasokat engedélyezni kell
* Ezeket a bedllitasokat csak a zarthurku vektoriizemmaodban kell alkalmazni, egyébként minden bekapcsolas utan fazisofszet-tesztet kell lefuttatni.
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Inkrementalis enkéder frekvencia- és forgasirany- (F és D

‘Elére-’ és ‘Hatra-’ (CW és CCW) jellel, kommutaciods jelekkel vagy azok nélkiil
Fd (1), frekvencia- és forgasirany-jelekhez, kommutaciés jelek nélkul*
Fr (2), ‘elére’ és ‘hatra’ jelekhez, kommutacios jelek nélkal*
Fd.SerVO (4), frekvencia- és forgasirany-enkéderhez, kommutacios jelekkel
Fr.SerVO (5), ‘elére’ és ‘hatra’ jelekhez, kommutéacids jelekkel

Az enkdder tipusa Pr 3.38

Az enkdder tapfesziltsége Pr 3.36 5V (0), 8V (1) vagy 15V (2)

Bedllitja az enkdder 1 fordulatra es® impulzusainak 2-vel osztott szamat ]
Vegye figyelembe a paraméterre vonatkozé korlatozasokat a kdvetkezé oldal MEGJEGYZES

Az enkdder 1 fordulatra esé

vonalainak szama Pr 3.34 .
rovataban
Az enkdder lezarasanak kiva- 0 = F vagy CW, D vagy CCW, Z lezardellenallasok kiiktatva
lasztasa Pr 3.39 1 =F vagy CW, D vagy CCW lezaroellenallasok engedélyezve és Z lezardellenallasok kiiktatva

2 =CW, D vagy CCW, Z lezardellenallasok engedélyezve

0 = Hibadetektalas letiltva

1 = A vezetékszakadas detektalasa az F és D vagy CW és CCW,
és Z bemeneteken engedélyezve

2 = Fazishiba-detektalas (csak Fd.SerVO és Fr.SErvVO)

3 = Vezetékszakadas-detektalas az F és D vagy CW és CCW, és Z bemeneteken, és fazishiba-
detektalas (csak Fd.SerVO és Fr.SErvVO)

A vezetékszakadas-detektalas mikodéséhez a lezardellenallasokat engedélyezni kell

* Ezeket a bedllitasokat csak a zarthurku vektorizemmaédban kell alkalmazni, egyébként minden bekapcsolas utan fazisofszet-tesztet kell lefuttatni.

Az enkdder hibadetektalasanak
szintje Pr 3.40

Abszollt Sincos enkéder, Hiperface vagy EnDat soros kommunikacioval,

vagy abszolut EnDat csak kommunikaciés enkoéder

A Unidrive SP az alabbi Hiperface enkoderekkel kompatibilis:
SCS 60/70, SCM 60/70, SRS 50/60, SRM 50/60, SHs 170, LINCODER, SCS-KIT 101, SKS 36, SKM 36

SC.HiPEr (7), Sincos enkdderhez, Hiperface soros kommunikacioval

Az enkdder tipusa Pr 3.38 EndAt (8), csak kommunikaciés EndAt enkéderhez (EndAt = Encoder Data)
SC.EndAt (9), sincos enkdderhez, EndAt soros kommunikacioval
Az enkdder tapfesziiltsége Pr 3.36 5V (0), 8V (1) vagy 15V (2)
A paraméter 1-re allitdsaval automatikusan bedllitédnak az alabbi paraméterek:
Az enkdder automatikus Pr 3.33: az enkdder fordulatbitjei
konfiguralasanak engedélyezése Pr 3.41 Pr 3.34: az enkdder 1 fordulatra es® vonalainak szama (csak SC.HiPEr és SC.EndAt)*

Pr 3.35: az enkdder egyfordulatos kommunikacidjanak felbontasa
Ezek a paraméterek kézi Gton is beallithatok.

Az enkdéder-kommunikacio

adatatviteli sebessége Pr 3.37 100 = 100k, 200 = 200k, 300 = 300k, 500 = 500k, 1000 = 1M, 1500 = 1.5M, vagy 2000 = 2M
(csak EndAt és SC.EndAt)

0 = Hibadetektalas letiltva

1 = A vezetékszakadas detektalasa a Sin és Cos bemeneteken

2 = Fazishiba-detektalas

3 = Vezetékszakadas-detektalas a Sin és Cos bemeneteken, és fazishiba-detektalas
* Vegye figyelembe a paraméterre vonatkozé korlatozasokat az alabbi MEGJEGYZES rovatban

Az enkdder hibadetektalasanak Pr 3.40
szintje
(csak SC.HiPEr és SC.EnDAt)
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| Csak abszolut SSI kommunikaciés enkdder, vagy abszolit Sincos enkéder SSl-vel

. . SSI (10), csak kommunikacios SSI enkdderhez (SSI = Syncronous Serial Interface)
Az enkoder tipusa Pr3.38 | gc.ssl(11), Sincos enkoder SSl-vel
Az enkdder tapfesziltsége Pr 3.36 5V (0), 8V (1) vagy 15V (2)
Az enkdéder 1 fordulatra es6 Pr 3.34 Bedllitja az enkdder 1 fordulatra es® szinuszhullamainak szamat ]
vonalainak szama (csak SC.SSI) Vegye figyelembe a paraméterre vonatkozé korlatozasokat az alabbi MEGJEGYZES rovatban
SSI binaris formatum valasztasa Pr 3.41 Kl (0): Gray kéd, vagy BE (1): binaris formatumu SSI enkdderek
Enkdéder fordulatbitek Pr 3.33 Bedllitja a fordulatbitek szamat az enkéderhez (ez altalaban 12 bit az SSI enkdderekhez)
Az enkdder egyfordulatos Pr 3.35 Bedllitja az egyfordulatos kommunikacio felbontasat az enkdderhez (ez altalaban 13 bit az SSI
kommunikacidjanak felbontasa enkoderekhez)
Az enkoder-kommunikacio Pr3.37 | 100 = 100k, 200 = 200k, 300 = 300k, 500 = 500k, 1000 = 1M, 1500 = 1.5M, vagy 2000 = 2M
adatatviteli sebessége
0 = Hibadetektalas letiltva
1 = A vezetékszakadas detektalasa a Sin és Cos bemeneteken (csak SC.SSI)
2 = Fazishiba-detektalas (csak SC.SSI)
Az enkéder hibadetektalasanak ~ Pr3.40 | S - Vezelékszakadas- és fazishiba-detektdlas
szintje 4 = Az SSI taplalasbitjének monitorozasa
5 = Az SSI taplalasbitiének monitorozasa és vezetékszakadas-detektalas (csak SC.SSI)
6 = Az SSiI taplalasbitjének monitorozasa és fazishiba-detektalas (csak SC.SSI)
7 = Az SSiI taplalasbitjének monitorozasa, vezetékszakadas- és fazishiba-detektalas (csak
SC.SSI)

MEGJEGYZES

Joéllehet a Pr 3.34 barmely 0 és 50,000 k6zé esé értékre beallithato,
a Hajtas altal felhasznalt tényleges értékekre az alabbi korlatozasok
érvényesek. Ezek a korlatozasok az alabbiak szerint fliggnek

az alkalmazott szoftver valtozatatol:

A V01.06.01 és az annal kés6bbi szoftvervaltozatok

7-4. tablazat A vezet6 enkoder 1 fordulatra es6 vonalainak
szamara vonatkoz6 korlatozasok a V01.06.01
és az annal késdébbi szoftvervaltozatok

hasznalata

esetén

Poziciévisszacsatol6
eszkéz

A Haijtas altal felhasznalt egyenértékii vonal/fordulatszam

Ab, Fd, Fr, Ab.SerVO,
Fd.ServVO, FrSErvVO, SC

A Hajtas a Pr 3.34-ben beallitott értéket hasznalja fel

SCHIPEr, SC.EndAt,
SC.SSI (forgd enkdderek)

Ha Pr 3.34 < 2, a Hajtas a 2-es értéket hasznélja fel
Ha 2 < Pr 3.34 < 32,768, a Hajtas a Pr 3.34-be irt értéket lefelé kerekiti a legkdzelebbi szamhoz, amely a 2 hatvanya
Ha Pr 3.34 > 32,768, a Hajtas a 32,768 értéket hasznalja fel

A V01.06.00 és az annal korabbi szoftvervaltozatok

7-5. tablazat A vezet6 enkoder 1 fordulatra esé vonalainak
szamara vonatkozo korlatozasokra a V01.06.00
és az annal korabbi szoftvervaltozatok
hasznalata esetén

Pozicidvisszcsatolo
eszk6z

A Hajtas altal felhasznalt egyenértékii vonal/fordulatszam

Ab, Fd, Fr

Ha Pr 3.34 <2, a Hajtas a 2-es értéket hasznalja fel
Ha 2 < Pr 3.34 < 16,384, a Hajtas a Pr 3.34-be irt értéket hasznalja fel
Ha Pr 3.34 > 16,334, a Hajtas a Pr 3.34-be irt értéket lefelé kerekiti a legkdzelebbi 4-el oszthaté szamhoz.

Ab.SerVO, Fd.ServO?
FrSErvO

Ha Pr 3.34 < 2, a Hajtas a 2-es értéket hasznalja fel
Ha 2 < Pr 3.34 < 16,384, a Hajtas a Pr 3.34-be irt értéket lefelé kerekiti a legkdzelebbi szamhoz, amely a 2 hatvanya
Ha Pr 3.34 > 16,334, a Hajtas a 16,384 értéket hasznalja fel

SC, SCHIPEr, SC.EndAt,
SC.SsSI

Ha Pr 3.34 < 2, a Hajtas a 2-es értéket hasznalja fel
Ha 2 < Pr 3.34 < 32,768, a Hajtas a Pr 3.34-be irt értéket lefelé kerekiti a legkdzelebbi szamhoz, amely a 2 hatvanya
Ha Pr 3.34 > 32,768, a Hajtas a 32,768 értéket hasznalja fel

Ha az SC.HiPEr, SC.EndAt, EndAt, SSI vagy SC.SSI van kivalasztva a Pr 3.34-ben, a visszacsatolé eszkdzt inicializalni kell, mielétt a Hajtas
engedélyezésére sor keriilne. A Pr 3.48 jelzi, hogy a pozicidvisszacsatolas inicializaslasa megtortént-e. A taplalasnak a Hajtasra valé
rékapcsolasakor a Pr 3.48 a Kl (0) allasban van, a visszacsatolas inicializalasakor azonban atall a BE (1) értékre. A Hajtas miikddése nem
engedélyezhets, amig ez a paraméter nem veszi fel a BE (1) értéket.

Az enkdder taplalasanak kimaradasakor, vagy az SC.HiPEr, SC.EndAt, EndAt, SSI vagy SC.SSI tipusu enkdderek valamelyikét kivalaszto
paraméter megvaltoztatasa esetén az enkdder inicializalasara mar nincs lehetéség. Ha az ekdder mar nem inicializalhato, a Pr 3.48 visszaall az
OFF (0) értékre, és a Hajtas miikddése nem engedélyezhetd. Az enkdder a 3.47 paraméter BE (1) értékre allitasaval Ujra inicializalhato, feltéve,

hogy a Hajtas tizemen kivdli dllapotban van. Ez a paraméter az inicializalas befejez6désekor automatikusan visszaall a Kl (0) értékre. Az enkdder az

Encl ~ Enc8 leoldasok hibatériésekor Ujra inicializalodik.
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A motor eIl EIIFZ
futtatésa

8 Optimalizalas

Ez afejezet végigvezeti a felhnasznalét a teljesitéképesség maximumat nyujtod beallitdsokon.
A feladat teljesitését megkonnyiti a motormérés alkalmazasa.

8.1 A motor paraméterkészlete

8.1.1  Nyilthurki motorvezérlés

I Pr 0.46 {5.07} A motor névleges arama I\ Meghatarozza a motor maximalis tartés aramat

A motor névleges aramanak paraméterét a motor maximalis tartés aramara kell beallitani. (A 8.2 szakasz [A motor max. névleges arama) a 117.
oldalon nyuijt tajékoztatast ennek a paraméternek a max. nehéz tizem( névleges aramnal nagyobb értékre val6 beallitasardl). A motor névlieges
arama az alabbiak miikddésében jatszik szerepet:

o Aramkorlatok (részletes ismertetése a 8.3 szakaszban [Aramkorlatok], a 105. oldalon)

A motor termikus talterhelés-védelme (részletes ismertetése a 8.4 szakaszban [A motor termikus védelme], a 105. oldalon)
Feziltségvezérlés a vektorizemmaodban (Lasd: Fesziltségizemmaod [Pr 0.07], ennek a tablazatnak egy kdvetkezd részében)
Szlipkompenzalas (Lasd: Szlipkompenzalas [Pr 5.27], ennek a tablazatnak egy kdvetkezé részében)

Dinamikus V/f vezérlés

Pr 0.44 {5.09} A motor névleges fesziiltsége Meghatarozza a motorra a névleges frekvencian adott fesziiltséget
Pr 0.47 {5.06} A motor névleges frekvencidja Meghatarozza a névleges fesziiltséghez tartozé frekvenciat

R Akimenéfesziiltség jelleggérbéje
Kimeng-
fesziltség

A motor névleges feszliltsége (Pr 0.44) és névleges frekvenciaja (Pr L B
0.47) a motorhoz alkalmazott fesziltség-frekvencia jelleggorbe
meghatarozasara szolgal. (Lasd: Feszlltséglizemmaod [Pr 0.07], ennek a
tablazatnak egy kovetkez6 részében). A motor névleges frekvenciajanak
és névleges fordulatszamanak felhasznalasaval szamithaté ki a
névleges szlip, amelyre a szlipkompenzalashoz van sziikség (lasd: A
motor névleges fordulatszama [Pr 0.45], alabb).

Pro44/2

2 Kimen-
Pro47/2  Pro47 frokvencia

Meghatarozza a motor teljes terhelésii névleges fordulatszamat

Pr 0.45 {5.08} A motor névleges fordulatszama
Pr 0.42 {5.08} A motor polusainak szama Megadja a motor pélusszamat

A motor névleges fordulatszamanak, pélusszamanak és névleges frekvenciajanak ismeretében kiszamithatd az aszinkronmotor Hz-ben kifejezett
névleges szlipje.

Névleges szlip (Hz) = a motor névleges frekvenciaja - (pélusparok szama x [névleges motorford.szam / 60] = 0.47 — [% X 0'45j

60
Ha a 0.45 paraméter O-ra, vagy a szinkron-fordulatszamra van allitva, a szlipkompenzalas le van tiltva. Ha a szlipkompenzalasra szikség van, ezt
a paramétert a motor adattablajardl vett értékre kell allitani, ami a helyes fordulatszamot fogja szolgaltatni a meleg motor szamara. Esetenként
szikség lesz a beszabalyozasra a Hajtas izembe helyezésekor, mivel elé6fordul, hogy az adattabla-érték pontatlan. A szlipkompenzalas helyesen
fog miikddni az alapfordulatszam alatt és a mezégyengités tartomanyan belil. A szlipkompenzalast altalaban a motor fordulatszamanak
korrigalasara hasznaljak, ami megakadalyozza a ford.szam terheléstél fliggé ingadozasat. A motor névleges terhelési fordulatszama beallithaté a
szinkron-fordulatszamnal nagyobb értékre, a fordulatszamesés szandékos eléidézéséhez. Ez hasznos lehet a terhelésmegosztas elésegitéséhez,
mechanikailag 6sszekapcsolt motorok esetén.
A Pr 0.42 felhasznalasaval kiszamithaté az a motor-fordulatszam is, amelyet a Hajtas egy adott kimend&frekvencian kijelez. Ha a Pr 0.42 az 'Auto’
értéket veszi fel, a motor pélusszama a névleges frekvenciabdl (Pr 0.47) és a motor névleges fordulatszamabdl (Pr 0.45) automatikusan szamitott
érték.

Polusszam = 120 x (névleges motorfrekvencia [Pr 0.47]/névlieges motor.ford.szam [Pr 0.45]), kerekitve a legkdzelebbi paros szamhoz.

I Pr 0.43 {5.10} A motor névleges teljesitménytényezdje || Meghatarozza a motorfesziiltség és motoraram kozotti széget

A teljesitménytényezé a motor valddi teljesitménytényezdje, vagyis a motorfesziltség és motoraram kézotti sz6g.
A teljesitménytényez6 a motor névleges aramaval (Pr 0.46) egydtt a névleges hatasos aram és a magnesez6 aram kiszamitasara hasznalhato fel.
A névleges hatdsos aram alapvetéen meghatarozza a hajtas vezérlését, a magnesez6 aram pedig vektoros izemmaodban az allérész-ellenallas
kompenzalasara szolgal. Fontos, hogy ez a paraméter helyesen legyen beallitva.

Ezt a paramétert a Hajtas a forgdémotoros motormérés ideje alatt szolgaltatja (lasd: Motormérés [Pr 0.40], alabb).

Pro.40 (512 Motormerss |

Nyilthurkd Gzemmaddban a motormérés két tesztje futtathatd le, az allé- és forgdmotoros teszt. A forgdmotoros motormérést alkalmazni kell,

valahanyszor lehet6ség van ra, mivel a motor teljesitménytényezéjének mért értékét a Hajtas felhasznalja.

e Az allémotoros motormérés akkor alkalmazhatd, amikor a motor terhelés alatt all, és a terhelést nem lehet eltavolitani
a motortengelyrél. Az alldmotoros motormérés megméri a motor allérész-ellenallasat (Pr 5.17) és a Hajtas fesziltségofszetjét
(Pr 5.23). Ezekre szlikség van a vektorvezérlé lzemmodok jo teljesitéképességének biztositasahoz (lasd: Feszilltséglizemmaod [Pr 0.07], alabb).
Az allémotoros motormérés a motor teljesitménytényezéjét nem méri, igy a motor adattablajardl vett értéket kell beirni a 0.43 paraméterbe. Az
allémotoros motormérés végrehajtasahoz allitsa a 0.40 paramétert 1-re, és biztositsa a Hajtas szamara az engedélyezé jelet (a 31-es
sorkapcson) és 'Futtatas’ jelet (a 26-o0s és 27-es sorkapcson).

e Forgomotoros motormérés csak akkor végezhetd, ha a motoron nincs terhelés. A forgémotoros motormérés elészor a fenti alldmotoros
motormérést végzi el, majd néhany masodpercre forgasba hozza a motort alapfordulatszamanak 2/3-aval, elére forgasiranyban (tekintet nélkil a
fordulatszam-alapjelre). A forgémotoros motormérés az allérészellenallason (Pr 5.17) és a feszliltségofszeten (Pr 5.23) kivil megméri a motor
teljesitménytényezéjét is, és a pontos értékkel frissiti a 0.43 paramétert. A forgdmotoros motormérés végrehajtasahoz allitsa a 0.40 paramétert
2-re, és biztositsa a Hajtas szamara az engedélyez6 jelet (a 31-es sorkapcson) és 'Futtatas’ jelet (a 26-0s és 27-es sorkapcson).

A motormérd teszt lefutasa utan vagy a 'Futtatas’ jelet, vagy az engedélyezé jelet meg kell sziintetni, miel6tt a Hajtast mikddésbe hozna az eléirt

alapjelen.
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| Pr 0.07 {5.14} Fesziiltségiizemméd ]

Hat feszlltséglizemmadd hasznalatara van lehet6ség, amelyek a vektorvezérlés és a fix fesziltségnovelés kiilonb6zé maodjait alkalmazzak.
Vektorvezérlés
A vektorvezérlés miikddési modja a motor szamara linearis feszlltségkarakterisztikat biztosit 0 Hz-tél a névlieges frekvenciaig (Pr 0.47), és allando
fesziiltséget szolgaltat a névleges motorfrekvencia felett. Ha a Hajtas a névlieges motorfrekvencia/50 és a névl. motorfrekv./4 kdzotti tartomanyban
lizemel, a teljes vektoralapu allérészellenallas-kompenzalas érvényesil. A névleges motorfrekvencia/2-t6l a névl. motorfrekv./4-ig terjedd
tartomanyban az allérészellenallas-kompenzalas fokozatosan a nullara csdkken a frekvencia ndvekedésével. A vektorizemmaodok megfeleld
miikodéséhez a motor névleges teljesitménytényezéjét (Pr 0.43), allérészellenallasat (Pr 5.17) és fesziiltségofszetjét pontosan kell bedllitani. Ezek
méréséhez a Hajtas a motormérés funkcidjat (lasd: Pr 0.40) alkalmazza. A Hajtas a vektorvezérléses fesziltséglizemmaodok valamelyikének
kivalasztasaval az allérészellenallas és fesziltségofszet automatikus mérésére is képessé tehetd a Hajtas minden egyes engedélyezésekor, vagy a
Hajtasnak a taplalas rakapcsolasa utani els6 engedélyezésekor.
(0) Ur_S = Az allorész-ellenallas és a fesziltségofszet mérése megtorténik, és a kivalasztott motorparaméter-készlethez tartozd paraméterek
a Hajtas minden egyes mikdodtetésekor felulirddnak. Ez a teszt csak allé6 motorral hajthatd végre, miutan a fluxus O-ra csokkent. Ez a mikddési
mod tehat csak akkor alkalmazhato, ha a motor garantaltan nyugalmi helyzetben van, valahanyszor a Hajtast mikddésbe hozzuk. Annak
megakadalyozasara, hogy a teszt a fluxus 0-ra cs6kkenése elétt lefusson, a Hajtas készenléti (ready) allapotba kerilése utan be van iktatva egy
1 s-os szakasz, amely alatt a tesztelésre nem kerilhet sor, ha a Hajtas Ujra izemelni kezd. Ebben az esetben az el6z6leg mért értékek maradnak
érvényben. Az Ur_S miikddési méd biztositja, hogy a Hajtas kompenzal minden motorparaméter-valtozast, amelyet hémérsékletvaltozas idézett
eld. Az allorész-ellenallas és a fesziiltségofszet Uj értékei nem mentddnek el automatikusan a Hajtas EEPROM-jaba.
(4) Ur_l = Az allérész-ellenallas és a fesziiltségofszet mérése minden alkalommal megtérténik, amikor a Hajtast fesziltség ala helyezzik, és
elészér hozzuk miikddésbe. Ez a teszt csak allé motorral hajthaté végre. Ez a miikédési mod tehat csak akkor alkalmazhato, ha a motor
garantaltan nyugalmi helyzetben van, amikor a Hajtast el6sz6ér mikodtetjik a taplalas rakapcsolasa utan. Az allérész-ellenallas és a feszlltség-
ofszet Uj értékei nem mentddnek el automatikusan a Hajtds EEPROM-jaba.
(1) Ur = Az allérész-ellenallas és a fesziiltségofszet mérésére nem kerll sor. A felhaszndalé beirhatja a motor- és kabelellendllast az
allorészellenallas paraméterébe (Pr 5.17), ez azonban nem tartalmazza a Hajtas inverterén bellli ellendllashatasokat. Ha a Hajtas ebben az
izemmaédban mikddik, a legelénydsebb megoldasként a motormérés tesztjét kell felhasznalni az allérész-ellendllas és a feszlltségofszet
méréséhez.
(3) Ur_Auto = Az allérész-ellenallas és a feszlltségofszet mérésére egyszer kerll sor, amikor a Hajtast el6szér hozzuk miikddésbe. Miutan
atesztelés sikeresen befejez6dott, a fesziltséglizemmad (Pr 0.07) az Ur mddra valtozik. A beirt allorészellenallas- (Pr 5.17) és fesziiltségofszet-
(Pr 5.23) paraméterek, a feszlltséglizemmaoddal (Pr 0.07) egyiitt elmentédnek a Hajtdas EEPROM-jaba. Ha a tesztelés sikertelen, a fesziltség-
lizemmaéd marad az Ur_Auto bedllitasban, és a tesztelés megismétiédik a Hajtas kdvetkezé miikodébe helyezésekor.
Fix fesziiltségnovelés
Ha sem az allérész-ellendllast, sem a fesziltségofszetet nem hasznaljuk fel a motor vezérléséhez, helyettesitésiiket egy fix jelleggorbe latja el,
amely a Pr 0.08 altal meghatarozott alacsonyfrekvencias feszlltségndvelést alkalmazza. A fix feszlltségndvelés izemmadijat kell alkalmazni, ha a
Hajtas tébb motor vezérlését végzi. A fix feszlltségndvelés kétféle bedllitasban mikddhet.
(2) Fd = Ez a m{ikddési mod linearis fesziltségkarakterisztikat szolgaltat a motor szamara a 0 Hz-t8l a névleges frekvenciaig (Pr 0.47) terjed6
tartomanyban, a névleges frekvencia felett pedig allandé feszlltséget.
(5) SrE = Ez a m(kodési mod négyzetes lefutasu fesziltségkarakterisztikat szolgaltat a motor szamara a 0 Hz-t8l a névleges frekvenciaig (Pr
0.47) terjed® tartomanyban, a névleges frekvencia felett pedig allando fesziltséget. Ez az izemmad jol hasznalhaté a valtozé nyomatéku
alkalmazasokhoz, példaul a szivattyikhoz és a ventilatorokhoz, ahol a terhelés a motortengely fordulatszamanak négyzetével aranyos. Ezt a
miikodési modot nem szabad alkalmazni, ha nagy inditasi nyomatékra van sziikség.
Az alabbi abrakon mindkét lzemmaddban a Pr 0.08 altal meghatarozott fesziiltségndvelés érvényesll az alacsony frekvenciak (0 Hz-tél %2 x Pr 0.47-
ig) tartomanyaban.

Kimené- KimenéfesziiItsFég-karakleriszlika Kimend- Kimenélesxﬁlt(ss(élgE-)b(amkmerisztika

fesziiség o fesziiség 5

Prod4 Pro.44 —

Pro44/2

novelés
Pr0.08

o Pro.08
Kimen-
Pro47/2  Proat frekvencia,

Feszilltség- B ;
néve\gs l & H H Feszultseng

imené-

/ Ki
Pro47/2 Pro.47 frekvencia

| Pr5.27 Szlipkompenzalas |

Ha a nyilthurka Gzemmaédban vezérelt motor terhelve van, a motor jelleggdrbéje ugy alakul, hogy az eredé fordulatszam a raadott terheléssel
aranyosan csokken, amint azt a mellékelt abra mutatja:

y El6irt fordulatszam

Tengely-fordulatszany

Terhelés

A fordulatszam fentiek szerinti csbkkenésének megakadalyozasa céljabdl engedélyezni kell a szlipkompenzalast.
A szlipkompenzalas engedélyezéséhez a Pr 5.27-et 1-re kell llitani (ez az alapbedllitas), és a motor névleges fordulatszamat kell beirni a 0.45
{5.08} paraméterbe. A motor névleges fordulatszamanak paraméterét a motor szlipfordulatszammal csékkentett szinkron fordulatszamara kell
beallitani. Ez altalaban fel van tlintetve a motor adattablajan, vagyis egy tipikus 18.5 kW-os, 50Hz-es, 4 pdlusti motorra a motor névleges fordulat-
szama 1465 rpm lehet. Az 50Hz-es, 4 polusu motor szinkron-fordulatszama 1500rpm, igy a szlipfordulatszamara 35rpm adodik.
Ha a Pr 0.45-be a szinkron-fordulatszam értéke van beirva, ez a szlipkompenzalast letiltja. Ha a Pr 0.45-be tulsagosan kis értéket irunk be, a motor
az alapjel-frekvencianal gyorsabban fog futni.
A kilénb6z6 pélusszamu 50Hz-es motorok szinkron-fordulatszamai az alabbiak:

2 polus = 3,000 rpm, 4 polus = 1500 rpm, 6 poélus = 1000 rpm, 8 polus = 750 rpm

RO
SOMER 99




Elektromos
telepités

Mechanikai
telepités

Termék-
ismerteté

Biztonsagi
tajékoztatd

Beinditas Alap-

paraméterek

Smartcard

A motor eIl EIIFZ
futtatésa

Beépitett | Magasabb szinti
PLC paraméterek

Muszaki Hiba- uL
jellemzék feltaras besorolas

Zarthurku vektoros motorszabalyozas

I Pr 0.46 {5.07} A motor névleges arama I\ Meghatarozza a motor maximalis tartés aramat

A motor névleges aramanak paraméterét a motor maximalis tartds aramara kell beallitani. (A 8.2 szakasz [A motor max. névleges arama) a 105.
oldalon nyuijt tajékoztatast ennek a paraméternek a max. nehéz tizem( névieges aramnal nagyobb értékre val6 beallitasardl). A motor névlieges
arama az alabbiak mikddésében jatszik szerepet:

o Aramkorlatok (részletes ismertetése a 8.3 szakaszban [Aramkorlatok], a 105. oldalon)

e A motor termikus tulterhelés-védelme (részletes ismertetése a 8.4 szakaszban [A motor termikus védelme], a 105. oldalon)

e A vektoros szabalyozas algoritmusa

Pr 0.44 {5.09} A motor névleges fesziiltsége Meghatarozza a motorra a névleges frekvencian adott fesziiltséget
Pr 0.47 {5.06} A motor névleges frekvencidja Meghatarozza a névleges fesziiltséghez tartozé frekvenciat

A motor névleges fesziiltsége (Pr 0.44) és névleges frekvencigja (Pr e
0.47) a motorhoz alkalmazott fesziltség-frekvencia jelleggorbe fé(;giﬁg%g
meghatarozasara szolgal. i
A motor névleges feszlltségét felhasznalja a térerésség-szabalyozo, Proadf e
a motorra adott fesziiltség korlatozasahoz. Ez altalaban az adattabla-
értékre van beallitva. Az aramszabalyozas fenntarthatésagahoz a Hajtas
szamara hagyni kell bizonyos ‘'mozgasteret’ a motor kapocsfesziiltsége
és a Hajtas rendelkezésre allé max. kimend&fesziltsége kézott. A nagy
fordulatszamon adodoé tranziensek jo kezelhetéségéhez a motor
névleges fesziiltségét a Hajtas tapfesziiltség-minimumanak 95 %-a ala
kell beallitani.

A motor névleges feszliltségét és névieges frekvenciajat a forgémotoros
motormérés is felnasznalja (lasd: Motormérés [Pr 0.40], a tablazat menG-
kés6bbi szakaszaban), és felhasznalasukra sor keriil a motor névleges Pro47iz Pro47 frekvencia
fordulatszamanak automatikus optimalizalasahoz sziikséges
szamitasokban is (lasd: A motor névleges fordulatszamanak
optimalizalasa [Pr 5.16], a tablazat késtbbi szakaszaban), tehat fontos,

A kimenéfesziiltség jelleggorbéje

Prod4/2 pemeeeaeees

hogy a motor névleges fesziiltségéhez felhasznalt érték pontos legyen.
Meghatarozza a motor teljes terhelésii névleges fordulatszamat

Pr 0.45 {5.08} A motor névleges fordulatszama
Pr 0.42 {5.08} A motor pélusainak szama Megadja a motor pélusszamat

A motor névleges terhelési fordulatszamanak és névleges motorfrekvenciajanak felhasznalasaval meghatarozhat6 a motor teljes terhelési szlipje,
amely a vektorszabalyozas algoritmuséban jut szerephez. A Pr 0.45 helytelen bedllitdsa az alabbi kdvetkezményekkel jarhat:
e A motoriizem hatésfokanak csékkenése
e A motorbdl kinyerheté maximalis nyomaték csdkkenése
e A tranziens folyamatok kezelésének romlasa
e Az abszolut nyomaték pontatlan szabalyozasa

a nyomatékszabalyozas Gizemmaddjaiban
Az adattabla-érték kielégité a meleg motor szamara; bizonyos foku beszabalyozasra azonban sziikség lehet a Hajtas izembe helyezésekor, ha az
adattabla-érték pontatlan. Beirhatd egy fix érték ebbe a paraméterbe, vagy akar egy optimalizalé rendszer is felhasznalhaté a paraméter
automatikus beszabalyozasara (lasd: A motor névleges fordulatszama [Pr 5.16], a tablazat késébbi szakaszaban)

Ha a Pr 0.42 az 'Auto’ értéket veszi fel, a motor pélusszama a névieges motorfrekvenciabdl (Pr 0.47) és a névleges motor-fordulatszambdl (Pr 0.45)
automatikusan szamitott érték.
Poélusszam = 120 x (névleges motorfrekvencia [Pr 0.47]/névieges motor.ford.szam [Pr 0.45]), kerekitve a legkdzelebbi paros szamhoz.

| Pr 0.43 {5.10} A motor névleges teljesitménytényezdje Il Meghatarozza a motorfesziiltség és motoraram kozotti szoget

A teljesitménytényez6 a motor valédi teljesitménytényezdéje, vagyis a motorfesziiltség és motoraram kozotti szog. Ha az allérész-induktivitas (Pr
5.25) O-ra van dllitva, a Pr 0.43-ba beirt teljesitménytényezé a névieges motorarammal és mas motorparaméterekkel egyitt a vektorszabalyozas
algoritmusaban felhasznalt névleges hatasos aram és magnesezé aram kiszamitasat teszi lehetévé.

Ha az allérész-induktivitadsnak (Pr 5.25) 0-t6l kiilénb6z6 értéke van, a Hajtds nem hasznalja fel ezt a paramétert, azonban a paraméter folyamatosan
beirodik a teljesitménytényezd szamitott értékével. Az allérész-induktivitast a Hajtés a forgémotoros motormérés (lasd: Motormérés [Pr 0.40], ebben
a tablazatban késébb) végrehajtasaval mérheti meg.
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| Pro.40 {512} Motormeres ||

Zarthurkd Gzemmaodban a motormérés harom tesztje futtathato le, az allé- és forgémotoros teszt, valamint a tehetetlenségi nyomatékot méré teszt.

Az allémotoros motormérés gyengébb teljesitményt fog szolgaltatni, mig a forgdmotoros motormérés eredményesebb lesz, mivel a Hajtas altal

igényelt motorparaméterek tényleges értékeit méri. A tehetetlenségi nyomatékot méré tesztet a két masik mivelettdl fliggetlendl kell végrehajtani.

e Az alldomotoros motormérés akkor alkalmazhatd, amikor a motor terhelés alatt all, és a terhelést nem lehet eltavolitani a motortengelyrél. Az
allémotoros motormérés megmeéri a motor allérész-ellenallasat (Pr 5.17) és tranziens induktivitasat (Pr 5.24). Ezeket kell felhasznalni az
aramhurok-er@sitések kiszamitasahoz, és a teszt befejezésekor az értékek a Pr 4.13-ban és a Pr 4.14-ben frissitédnek. Az alldmotoros
motormérés a motor teljesitménytényezéjét nem méri, igy a motor adattablajarol vett értéket kell beirni a 0.43 paraméterbe. Az allémotoros
motormérés végrehajtasahoz allitsa a 0.40 paramétert 1-re, és biztositsa a Hajtas szamara az engedélyezé jelet (a 31-es sorkapcson) és a
‘Futtatas’ jelet (a 26-o0s és 27-es sorkapcson).

e Forgomotoros motormérés csak akkor végezhetd, ha a motoron nincs terhelés. A forgdmotoros motormérés el6szor allomotoros motormérést
végez, majd mintegy 30 masodpercre forgasba hozza a motort alapfordulatszamanak 2/3-aval, a kivalasztott forgasiranyban. A forgémotoros
motormérés ideje alatt a Hajtas médositja az allérész-induktivitast (Pr 5.25) és a motor magnesezési karakterisztikajanak téréspontjait (Pr 5.29
és Pr 5.30 ). A teljesitménytényez6 szintén médosul, de csak a felhasznalé tajékoztatasa céljabdl, felhasznalasara azonban ettél kezdve nem
kerdl sor, mivel helyébe az allérész-induktivitas kerll a vektorszabalyozas algoritmusaban.

Az allémotoros motormérés végrehajtasahoz allitsa a 0.40 paramétert 2-re, és biztositsa a Hajtas szamara az engedélyezd jelet
(a 31-es sorkapcson) és a 'Futtatas’ jelet (a 26-o0s és 27-es sorkapcson).

¢ A tehetetlenségi nyomatékot mérd teszt a motor és a terhelés teljes tehetetlenségi nyomatékat képes meghatarozni. A mért érték a
fordulatszam-hurok er@sitéseinek (lasd: Ford.szam-hurok er@sitések) beallitdsahoz, és a pozitiv nyomaték-visszacsatolas létrehozasahoz
hasznalhato fel, ha erre sziikség van a gyorsitas ideje alatt.

A tehetetlenségi nyomatékot méré teszt futasa alatt a Hajtas kisérletet tesz a motor felgyorsitasara a kivalasztott forgasiranyl % x névleges
terhelési fordulatszamig (rpm), majd vissza a nyugalmi allapotig. A Hajtas a névleges nyomaték 16-od részét alkalmazza, de ha a motor nem
gyorsul fel a kivant fordulatszamig, a nyomatékot fokozatosan noveli x1/8, x1/4, x1/2, x 1névleges nyomatékra. Ha a kivant fordulatszamot a
motor az utolsé probalkozasra sem éri el, a tesztelés megszakad, és tuNE1 leoldas kezdeményezésére kerll sor. Ha a teszt sikeres, a gyorsitasi
és lassitasi id6 felhasznalasaval a motorra és a terhelésre kiszamitott tehetetlenségi nyomaték értéke beirodik a Pr 3.18-ba.

A motorparamétereket — beleértve a teljesitménytényezét is — pontosan kell beallitani a tehetetlenségi nyomatékot méré teszt lefuttatasa el6tt.

A tehetetlenségi nyomatékot méré motormérés elvégzéséhez allitsa a Pr 0.40-et 3-ra, és biztositsa a Hajtas szamara az engedélyezé jelet (a 31-
es sorkapcson) és a 'Futtatas’ jelet (a 26-0s vagy 27-es sorkapcson).

A motorméré teszt lefutasa utan vagy a 'Futtatas’ jelet, vagy az engedélyezé jelet meg kell sziintetni, miel6tt a Hajtast miikodésbe hozna az el6irt

alapjelen.

| Pr 5.16 A motor névleges fordulatszami motormérése ||

A motor névleges teljes terhelési fordulatszamanak paramétere (Pr 0.45), a motor névleges frekvenciadjanak paraméterével (Pr 0.46) egyiitt,
meghatarozza a motor teljes terhelési szlipjét. A szlipet a motormodell felhasznalja a zarthurkl vektoros szabalyozashoz. A motor teljes terhelési
szlipje a motor ellenallasatol fliggéen valtozik, az ellenallast viszont jelentésen befolyasolja a motor hémérséklete. Ha a 5.16 paraméter 1-re vagy 2-
re van allitva, a Hajtas automatikusan érzékeli, ha a Pr 0.47 és a Pr 0.45 altal meghatarozott szlipérték pontatlanul van beallitva, vagy a szlip
megvaltozott a motor hémérsékletével. Ha az érték pontatlan, a Pr 0.45 automatikusan médosul. A Pr 0.45 modosult értékének elmentésére a
taplalas lekapcsolasakor nem kerll sor. Ha az Uj értékre sziikség van a kdvetkezd bekapcsolaskor, a mentést a felhasznalonak kell elvégeznie.

Az automatikus optimalizalas csak abban az esetben engedélyezett, ha a fordulatszam a névleges érték 12,5%-a felett van, és a motor terhelése a
névleges terhelés 62,5 %-at meghaladja. Az optimalizalas letiltasara akkor keril sor ismét, ha a terhelés a névleges terhelés 50 %-a ala csdkken.

A legjobb optimalizalasi eredmények eléréséhez az allérész-ellenallas (Pr 5.17), tranziens induktivitas (Pr 5.24), allérész-induktivitas (5.25) és a
magnesezési karakterisztika téréspontok (Pr 5.29, Pr 5.30) pontos értékeit kell tarolni a megfelelé paraméterekben. Ezeket az értékeket a Hajtas a
motormérés végrehajtasa soran szolgaltatja (tovabbi részletek a Pr 0.40-nél). A névleges fordulatszamu motormérésre csak akkor van lehetéség, ha
a Hajtashoz kiils6 pozicié/fordulatszam-visszacsatolast alkalmazunk.

Az optimalizalé erbsitése, és igy a konvergalas sebessége beallithaté egy normal szintre, ha az 5.16 paraméter az 1 értéket veszi fel.

A paraméter 2-re allitasaval a 16-os szorzétényezdvel ndvelt ersités gyorsabb konvergenciat eredményez.

| Pr 0.38 {4.13} / Pr 0.39 {4.14} Aramhurok-erésitések Il

Az aranyos (Kp) és integrald (Ki) aramhurok-erésitések szabalyozzak az aramhuroknak az aram- (nyomaték-) jelben bekdvetkezd valtozasokra

torténd reagalasat. Az alapértékek kielégité mikodési tulajdonsagokat szolgaltatnak a legtdbb motorhoz. A dinamikus alkalmazasok optimalis

miikodéséhez azonban sziikség lehet mas bedllitasok alkalmazasra, amelyek javitjak a mikodési tulajdonsagokat. A teljesitéképességre a

legnagyobb hatast az aranyos erésités (Pr 4.13) értékének megvalasztasa gyakorolja.

Az dramhurok-erGsitések értékei az alabbi eljarasok valamelyikének alkalmazaséaval allapithatok meg:

e Az dllomotoros vagy forgémotoros motormérés alatt (lasd: Motormérés [Pr 0.40] a tablazat el6z6 részében) a Hajtds megméri a motor allérész-
ellenallasat (Pr 5.17) és tranziens induktivitasat (Pr 5.24), majd kiszamitja az aramhurok-erdsitéseket.

e A 0.40 paraméter 4-re allitasaval a Hajtas kiszamitja az aramhurok-erésitéseket az allérész-ellenallas (Pr 5.17) és a tranziens induktivitas (Pr
5.24) Hajtasban beallitott értékeibdl.

A szamitott érték egy ugrasra adott valaszt fog szolgaltatni, az aramalapjel ugrasszerii valtozasa utani minimalis tullendiléssel. Az aranyos erdsités

az 1.5-0s tényezd alkalmazasaval névelhetd, ami hasonlé mértékii névekedést eredményez a savszélességben; ez azonban az ugrasra adott

vélaszt mintegy 12.5 %-os tullendiiléssel szolgaltatja. Az egyenlet az integrald erdsitésre dvatos értéket ad. Bizonyos alkalmazasokban, amelyekben

a Hajtas altal hasznalt vonatkoztatasi rendszernek dinamikusan és nagyon szorosan kell kdvetnie a fluxust (ezek a nagy fordulatszamu zarthurku

aszinkronmotoros alkalmazasok), az integral6 erésités lényegesen nagyobb értékeire lehet sziikség.
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A fordulatszam-hurok erésitései (Pr 0.07 {3.10}, 08 {3.11}, 09 {3.12}) I

A fordulatszam-hurok erésitései szabalyozzak a ford.szam-huroknak a fordulatszam-jelben bekdvetkezd valtozasokra valé reagalasat.

A fordulatszam-vezérl6 tartalmaz aranyos (Kp) és integralé (Ki) pozitiv visszacsatolo tagot, tovabba differenciald (Kd) visszacsatold tagot. A Hajtas
két készletet tart ezekbdl az erdsitésekbdl, és a készletek barmelyike kivalaszthaté a fordulatszam-szabalyozéhoz val6 felhasznélasra a 3.16
paraméterrel. A Pr 3.16 = 0 esetén a Kp1, Ki1 és Kd1 (Pr 0.07 ~ Pr 0.09) van hasznalatban, a Pr 3.16 = 1 beadllitas esetén pedig a Kp2, Ki2 és a
Kd2 (Pr 3.13 ~ Pr 3.15). A Pr 3.16 értéke megvaltoztathaté a Hajtas engedélyezett vagy letiltott allapotaban. Ha a terhelés alapvetéen allandd
tehetetlenség és nyomaték, a Hajtas képes kiszamitani a sziikséges Kp és Ki erdsitéseket, a szikséges megfelelési sz0g vagy savszélesség
megadasahoz, a Pr 3.17 beallitasatol fliggben.

Aranyos erésités (Ki), (Pr 0.07 {3.10} és Pr 3.13)

Ha az aranyos er@sités felvesz egy értéket, és az integralé erdsités 0-ra van allitva, a szabalyozénak csak aranyos tagja lesz, igy lennie kell egy
fordulatszam-hibajelnek a nyomaték-alapjel elallitasahoz. Ezért, ahogy a motor terhelése ndvekszik, kilonbség lesz az alapjel és a tényleges
fordulatszam koz6tt. Ez a hatas — amit szabalyozasnak neveznek — fligg az aranyos er@sités szintjétdl; minél nagyobb az erésités, annal kisebb
a fordulatszam-hibajel egy adott terhelés mellett. Tulsagosan nagy aranyos erdsités esetén vagy a fordulatszam-visszacsatolas kvantalasa altal
eléallitott akusztikus zaj lesz elfogadhatatlan, vagy a zarthurku stabilitas éri el a hatarértéket.

Integral6 erésités (Kp), (Pr 0.08 {3.11} és Pr 3.14)

Az integrél6 erdsités gatolja a fordulatszam-szabalyozast. A hibajel egy id6tartamon keresztll halmozdédik, és felhasznalasaval létrejon a szlikséges
nyomaték-alapjel, fordulatszam-hibajel nélkil. Az integralo erésités ndvekedésével kevesebb id6 all rendelkezésre a fordulatszdm megfelel6
szintjének eléréséhez, és a rendszer merevebbé valik, ez pedig csdkkenti a pozicionalasi eltolédast, amit a motorra adott terhelési nyomaték allit
eld. Az integrald erésités ndvelése sajnos a rendszer csillapitasat is csékkenti, ami tullendiilést eredményez egy tranziens folyamat utan. Az adott
integrélo erdsitéshez tartozo csillapitas javithato az aranyos erdsités névelésével. El kell érni egy kompromisszumot amelynél a rendszer
reagaloképessége, merevsége és csillapitdsa megfelel az alkalmazasnak.

Differencialé erésités (Kp), (Pr 0.09 {3.12} és Pr 3.15)

A fordulatszam-szabalyozé visszacsatolasaban alkalmazott differencialé erésités kiegészité csillapitast biztosit. A differencialé tag ugy van
megvaldsitva, hogy nem okoz tulzottan nagy zajt, ami egyébként egylitt jar ezzel a funkcidval. A differencialé erdsités ndvelése csokkenti az
alulcsillapitas altal okozott tullendlilést, a legtdbb alkalmazasban azonban az aranyos és az integrald erdsités egymagaban is elegendé.

Az alabbiakban ismertetjik a fordulatszam-hurok erésitéseinek a Pr 3.17

beallitasatol fliggdé 3 beszabalyozasi modjat:

1. Pr3.17 = 0, felhasznaléi beallitas
Ez a beallitas feltételezi, hogy az 1-es analég bemenetre
oszcilloszkép csatlakozik, a fordulatszam-visszacsatolas
monitorozasa céljabol. Fordulatszam-alapjel
Idézzen el6 a fordulatszam-alapjelben egy ugrasszeri
valtozast, és figyelje meg a valtozasra adott reagalast az
oszcilloszképon.
El6sz6r az aranyos erdsitést (Kp) kell beallitani. Novelje
az értéket a fordulatszam-tullendiilések megjelenéséig,
majd kissé vegye vissza az erdsitést. Nem elegendd aranyos
Ezutan ndvelje az integrald erésitést (Ki) addig a pontig, ahol erdsités [0.07]
mar instabilla valik a fordulatszam, majd kissé vegye vissza
az erdsitést.
Ekkor még tovabb névelhetd az aranyos erésités, és az eljarast
folytatni kell egészen addig, amig a rendszer reagalasa eléri az
abran lathaté idealis allapotot. Tulsagosan nagy aranyos
Az abra bemutatja a P és | erGsitések helytelen beallitasanak erésités [0.07]
hatasat, valamint az idedlis valaszjelet.

2. Pr3.17 = 1, Savszélesség-bedllitas
Ha a savszélességen alapuld bedllitasra van sziikség, az alabbi
paraméterek helyes bedllitdsa utan a Hajtas kiszamitja a Kp és Tulsagosan nagy integralé
Ki érteket. erésités [0.08]
Pr 3.20 — el&irt savszélesség
Pr 3.21 — el6irt csillapitasi tényezé
Pr 3.18 — A motor és a terhelés tehetetlenségi nyomatéka.
A Hajtas megméri a motor és a terhelés tehetetlenségi
nyomatékat a tehetetlenséget méré motormérési Idedlis valaszjel
teszt végrehajtasaval (lasd: Motormérés (Pr 0.40) a tablazat
el6z6 részében)

3. Pr3.17 = 2, A megfelelési szog beallitasa

Ha a megfelelési sz6gon alapuld bedllitasra van szlikség, az alabbi

paraméterek helyes beallitasa utan a Hajtas kiszamitja a Kp és

Ki értékét.
Pr 3.19 — el6irt megfelelési szog
Pr 3.21 — el6irt csillapitasi tényez6
Pr 3.18 — A motor és a terhelés tehetetlenségi nyomatéka.
A Hajtas megméri a motor és a terhelés tehetetlenségi
nyomatékat, a tehetetlenséget méré motormérési
teszt végrehajtasaval (lasd: Motormérés (Pr 0.40) a tablazat
el6z6 részében)
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Szervomotoros szabalyozas

I Pr 0.46 {5.07} A motor névleges arama || Meghatarozza a motor maximalis tartés aramat

A motor névleges aramanak paraméterét a motor maximalis tartés aramara kell beallitani. A motor névleges arama az alabbiak mikddésében
jatszik szerepet:

o Aramkorlatok (részletes ismertetése a 8.3 szakaszban [Aramkorlatok], a 105. oldalon)

e A motor termikus tulterhelés-védelme (részletes ismertetése a 8.4 szakaszban [A motor termikus védelme], a 105. oldalon)

I Pr 0.42 {5.11} A motor pélusainak szama || Megadja a motor pélusszamat

A motor pélusszam-paramétere meghatarozza a motor egy teljes mechanikai korilfordulasara esé elektromos korilfordulasok szamat. Ezt
a paramétert pontosan kell bedllitani a szabalyozé algoritmus hibatlan miikddéséhez. Ha a Pr 0.42 'Auto’-ra van allitva, a pélusok szama 6.

Pr 0.40 {5.12} Motormérés

Szervo izemmodban a motormérés 6t tesztje futtathatd le, a kis fordulatszamu gyors teszt, kis fordulatszamu normal teszt, tehetetlenségi

nyomatékot mérd teszt, alldmotoros teszt az aramszabalyozo erésitéseinek beallitdsahoz és a minimalis elmozditas fazistesztje.

A kis fordulatszamu normal tesztet ott kell végrehajtani, ahol lehetéség van ra, hogy a Hajtas megmérje a motor allérészellenallasat és induktivitasat,

és ezekbdl kiszamitsa az aramhurok erésitéseit. A tehetetlenségi nyomatékot méré tesztet a kis fordulatszamu révid teszttdl és a kis fordulatszamu

normal teszttél fuggetlendl kell lefuttatni.

e A kis fordulatszamu gyors teszt elforgatja a motort 2 elektromos fordulattal (vagyis max. 2 mechanikai fordulattal) a kivalasztott forgasiranyban.
A Hajtas a tesztelés idejére raadja a névlieges aramot a motorra, és megméri az enkodder-fazisszoget (Pr 3.25). A fazisszog mérését a Hajtas
akkor végzi el, amikor a motor all6 helyzetben van a tesztelés végén, ezért a nyugalomba |évé motoron ne legyen terhelés, hogy a pontos
szoégérték mérhetd legyen. Ez a teszt kb. 2 s-ig tart, és csak akkor hajthat6 végre, ha a forgérész révid idére stabil poziciot foglal el. A kis
fordulatszamu gyors teszt végrehajtasahoz a Pr 0.40-et 1-re kell allitani, és a Hajtas szamara biztositani kell az engedélyezé jelet (a 31-es
sorkapcson) és a futtatas jelet (a 26-o0s vagy a 27-es sorkapcson).

e A Kkis fordulatszamu normal teszt elforgatja a motort 2 elektromos fordulattal (vagyis max. 2 mechanikai fordulattal) a kivalasztott forgasiranyban.
A Hajtas a tesztelés idejére raadja a névleges aramot a motorra, és megméri az enkéder-fazisszoget (Pr 3.25). A fazisszog mérését a Hajtas
akkor végzi el, amikor a motor all6 helyzetben van a tesztelés végén, ezért a nyugalomba Iévé motoron ne legyen terhelés, hogy a pontos
szogérték mérhet6 legyen. Ezutan a Hajtds megméri a motor ellendllasat (Pr 5.17) és induktivitasat (Pr 5.17), és a mért értékek felhasznalasaval
torténik az aramhurok-erdsitések (Pr 0.38 {4.13} és Pr 0.39 {4.14}) beallitasa. A teljes teszt kb. 20 s-ig tart, és azoknal a motoroknal
alkalmazhato, amelyeknél id6t vesz igénybe, hogy a forgérész forgasa utan nyugalomba kertiiljenek. A motor-induktivitds mérésének ideje alatt a
Hajtas aramimpulzusokat ad a motorra, amelyek a magnesek altal keltett fluxussal szemben all6 fluxust allitanak el6. A motorra adott aram a
névlieges aram (Pr 0.46) egynegyede. Nem valészin(, hogy ez az aram hatast gyakorol a motor magneseire, ha azonban ez az aramszint
maradanddan lemagnesezhetné a magneseket, ennek elkeriilésére a névleges aramot kisebb értékre kell beallitani a tesztek végrehajtasahoz. A
kis fordulatszamu normal teszt végrehajtasahoz a Pr 0.40-et 2-re kell allitani, és a Hajtas szamara biztositani kell az engedélyezé jelet (a 31-es
sorkapcson) és a futtatas jelet (a 26-os vagy a 27-es sorkapcson).

0

e A tehetetlenségi nyomatékot méré teszt a motor és a terhelés teljes tehetetlenségi nyomatékat képes meghatarozni. A mért érték a
fordulatszam-hurok erésitéseinek (lasd: Ford.szam-hurok er@sitések) bedllitasahoz, és a pozitiv nyomaték-visszacsatolas létrehozasahoz
hasznalhato fel, ha erre sziikség van a gyorsitas ideje alatt.

A tehetetlenségi nyomatékot mérd teszt futasa alatt a Hajtas kisérletet tesz a motor felgyorsitasara a kivalasztott forgasiranya % x névleges
terhelési fordulatszamig (rpm), majd vissza a nyugalmi allapotig. A Hajtas a névleges nyomaték 16-od részét alkalmazza, de ha a motor nem
gyorsul fel a kivant fordulatszamig, a nyomatékot fokozatosan noveli x1/8, x1/4, x1/2, x 1névleges nyomatékra. Ha a kivant fordulatszamot a
motor az utolsé probalkozasra sem éri el, a tesztelés megszakad, és tuNE1 leoldas kezdeményezésére kerll sor. Ha a teszt sikeres, a gyorsitasi
és lassitasi id6 felhasznalasaval a motorra és a terhelésre kiszamitott tehetetlenségi nyomaték értéke beirédik a Pr 3.18-ba.

A motornyomaték/amp (Pr 5.32) értéket és a motor névlieges fordulatszamanak értékét (Pr 5.08) pontosan kell beallitani a tehetetlenségi
nyomatékot mérd teszt lefuttatasa elétt. A tehetetlenségi nyomatékot méré motormérés elvégzéséhez allitsa a Pr 0.40-et 3-ra, és biztositsa a
Hajtas szamara az engedélyezd jelet (a 31-es sorkapcson) és a futtatas jelet (a 26-0s vagy 27-es sorkapcson).

e Az allomotoros teszt az aramszabalyozo erésitéseinek beallitasahoz megmeéri a motor allérészellenallasat és tranziens induktivitasat, kiszamitja
az aramhurok-erésitéseket és frissiti az aramhurok erdsités paramétereit. Ez a teszt nem méri meg az enkdder-fazisszoget. A teszt csak akkor
hajthaté végre, ha a fazisszég pontos értéke van beallitva a 0.43 paraméterben. Ha a fazisszdg pontatlan, a motor elfordulhat, és az eredmény
hibas lehet. Az allé6motoros teszt elvégzéséhez allitsa a Pr 0.40-et 4-re, és biztositsa a Hajtas szamara az engedélyezé jelet (a 31-es
sorkapcson) és a futtatas jelet (a 26-o0s vagy 27-es sorkapcson).

¢ A minimalis elmozditas fazistesztje képes az enkéder fazisofszetjének megmérésére a motor kis szégértékii elmozditasaval. A kis mértéki
elmozditashoz révid aramimpulzusokat ad a motorra, majd a motort visszaallitja eredeti poziciéjaba. Az impulzusok nagysaga és hossza
fokozatosan névekszik ( a motor névleges aramanak maximumaig), amig az elmozdulas nem éri el a Pr 5.38 altal meghatarozott elektromos
szOgérték szintjét. A minimalis elmozditas fazistesztjének elvégzéséhez allitsa a Pr 0.40-et 5-re, és biztositsa a Hajtas szamara az engedélyezd
jelet (a 31-es sorkapcson) és a futtatas jelet (a 26-0s vagy 27-es sorkapcson).

A motorméro teszt lefutdsa utan vagy a 'Futtatas’ jelet, vagy az engedélyezé jelet meg kell sziintetni, miel6tt a Hajtast mikddésbe hozna az eldirt

alapjelen.

| Aramhurok-erésitések Pr 0.38 {4.13} / 0.39 {4.14} Il

Az aranyos (Kp) és integrald (Ki) aramhurok-erésitések szabalyozzak az aramhuroknak az aram- (nyomaték-) jelben bekovetkezé valtozasokra

torténd reagalasat. Az alapértékek kielégité mikodési tulajdonsagokat szolgaltatnak a legtébb motorhoz. A dinamikus alkalmazasok optimalis

mikddéséhez azonban sziikség lehet mas beallitdsok alkalmazasra, amelyek javitjak a mikodési tulajdonsagokat. A teljesitéképességre a

legnagyobb hatast az aranyos erésités (Pr 4.13) értékének megvalasztasa gyakorolja.

Az daramhurok-er@sitések értékei az alabbi eljarasok valamelyikének alkalmazasaval allapithaték meg:

e Az alldmotoros vagy forgdmotoros motormérés alatt (lasd: Motormérés [Pr 0.40] a tablazat el6z6 részében) a Hajtds megméri a motor allérész-
ellendllasat (Pr 5.17) és tranziens induktivitasat (Pr 5.24), majd kiszamitja az aramhurok-erdsitéseket.

e A 0.40 paraméter 4-re allitasaval a Hajtas kiszamitja az aramhurok-erdsitéseket az allérész-ellenallas (Pr 5.17) és a tranziens induktivitas (Pr
5.24) Hajtasban bedllitott értékeibdl.

A szamitott érték egy ugrasra adott valaszt fog szolgaltatni, az aramalapjel ugrasszeri valtozasa utani minimalis tallendiiléssel. Az aranyos erdsités

az 1.5-0s tényezd alkalmazasaval névelhetd, ami hasonlé mértékl novekedést eredményez a savszélességben; ez azonban az ugrasra adott

valaszt mintegy 12.5 %-os tullendiléssel szolgaltatja. Az egyenlet az integrald erdsitésre dvatos értéket ad. Bizonyos alkalmazasokban, amelyekben

a Hajtas altal hasznalt vonatkoztatasi rendszernek dinamikusan és nagyon szorosan kell kdvetnie a fluxust (ezek a nagy fordulatszamu zarthurku

aszinkronmotoros alkalmazasok), az integralé erésités Iényegesen nagyobb értékeire lehet szikség.
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A fordulatszam-hurok erésitései (Pr 0.07 {3.10}, 08 {3.11}, 09 {3.12}) I
A fordulatszam-hurok erésitései szabalyozzak a ford.szam-huroknak a fordulatszam-jelben bekdvetkezd valtozasokra valé reagalasat.
A fordulatszam-vezérlé tartalmaz aranyos (Kp) és integralé (Ki) pozitiv visszacsatol6 tagot, tovabba differencialé (Kd) visszacsatold tagot. A Hajtas
két készletet tart ezekbdl az erdsitésekbdl, és a készletek barmelyike kivalaszthaté a fordulatszam-szabalyozéhoz val6 felhasznalasra a 3.16
paraméterrel. A Pr 3.16 = 0 esetén a Kp1, Ki1 és Kd1 (Pr 0.07 ~ Pr 0.09) van hasznalatban, a Pr 3.16 = 1 beallitas esetén pedig a Kp2, Ki2 és a
Kd2 (Pr 3.13 ~ Pr 3.15). A Pr 3.16 értéke megvaltoztathaté a Hajtas engedélyezett vagy letiltott allapotaban. Ha a terhelés alapvetéen allandd
tehetetlenség és nyomaték, a Hajtas képes kiszamitani a sziikséges Kp és Ki erésitéseket, a szikséges megfelelési sz0g vagy savszélesség
megadasahoz, a Pr 3.17 beallitasatol fliggben.
Aranyos erésités (Ki), (Pr 0.07 {3.10} és Pr 3.13)
Ha az aranyos er@sités felvesz egy értéket, és az integral6 erdsités 0-ra van allitva, a szabalyozénak csak aranyos tagja lesz, igy lennie kell egy
fordulatszam-hibajelnek a nyomaték-alapjel elallitasahoz. Ezért, ahogy a motor terhelése ndvekszik, kilonbség lesz az alapjel és a tényleges
fordulatszam koz6tt. Ez a hatas — amit szabalyozasnak neveznek — fligg az aranyos er@sités szintjétdl; minél nagyobb az er&sités, annal kisebb
a fordulatszam-hibajel egy adott terhelés mellett. Tulsagosan nagy aranyos erdsités esetén vagy a fordulatszam-visszacsatolas kvantalasa altal
eléallitott akusztikus zaj lesz elfogadhatatlan, vagy a zarthurku stabilitas éri el a hatarértéket.
Integral6 erésités (Kp), (Pr 0.08 {3.11} és Pr 3.14)
Az integrél6 erdsités gatolja a fordulatszam-szabalyozast. A hibajel egy idétartamon keresztll halmozdédik, és felhasznalasaval létrejon a szlikséges
nyomaték-alapjel, fordulatszam-hibajel nélkil. Az integralo erésités ndvekedésével kevesebb id6 all rendelkezésre a fordulatszdm megfelel6
szintjének eléréséhez, és a rendszer merevebbé valik, ez pedig csdkkenti a pozicionalasi eltolédast, amit a motorra adott terhelési nyomaték allit
eld. Az integrald erésités ndvelése sajnos a rendszer csillapitasat is csékkenti, ami tullendiilést eredményez egy tranziens folyamat utan. Az adott
integrélo erdsitéshez tartozo csillapitas javithato az aranyos erdsités novelésével. El kell érni egy kompromisszumot amelynél a rendszer
reagaloképessége, merevsége és csillapitdsa megfelel az alkalmazasnak.
Differencial6 erésités (Kp), (Pr 0.09 {3.12} és Pr 3.15)
A fordulatszam-szabalyozé visszacsatolasaban alkalmazott differenciald erdsités kiegészité csillapitast biztosit. A differencialé tag ugy van
megvaldsitva, hogy nem okoz tulzottan nagy zajt, ami egyébként egylitt jar ezzel a funkcioval. A differencialé erdsités ndvelése csokkenti az
alulcsillapitas altal okozott tullendlilést, a legtdbb alkalmazasban azonban az aranyos és az integrald erdsités egymagaban is elegendé.

Az alabbiakban ismertetjik a fordulatszam-hurok erésitéseinek a Pr 3.17

beallitasatol fliggdé 3 beszabalyozasi modjat:

1. Pr 3.17 =0, felhasznaloi beallitas
Ez a beallitas feltételezi, hogy az 1-es analég bemenetre
oszcilloszkép csatlakozik, a fordulatszam-visszacsatolas
monitorozasa céljabol. Fordulatszam-alapjel
Idézzen el6 a fordulatszam-alapjelben egy ugrasszeri
valtozast, és figyelje meg a valtozasra adott reagalast az
oszcilloszképon.
El6sz6r az aranyos erdsitést (Kp) kell beallitani. Novelje
az értéket a fordulatszam-tullendiilések megjelenéséig, o
majd kissé vegye vissza az erésitést. Nem elegendd aranyos
Ezutan ndvelje az integrald erésitést (Ki) addig a pontig, ahol erdsités [0.07]
mar instabilla valik a fordulatszam, majd kissé vegye vissza
az erdsitést.
Ekkor még tovabb névelhetd az aranyos erésités, és az eljarast
folytatni kell egészen addig, amig a rendszer reagalasa eléri az
abran lathato idedlis allapotot. Tulsagosan nagy aranyos
Az abra bemutatja a P és | erésitések helytelen beallitasanak erésités [0.07]
hatasat, valamint az idedlis valaszjelet.

2. Pr3.17 = 1, Savszélesség-bedllitas
Ha a savszélességen alapuld bedllitasra van sziikség, az alabbi
paraméterek helyes bedllitdsa utan a Hajtas kiszamitja a Kp és Tulsagosan nagy integralé
Ki értéket. erdsités [0.08]
Pr 3.20 — el&irt savszélesség
Pr 3.21 — el6irt csillapitasi tényezé
Pr 5.32 — motornyomaték/amp (Kt)
Pr 3.18 — A motor és a terhelés tehetetlenségi nyomatéka.
A Hajtas megméri a motor és a terhelés tehetetlenségi
nyomatékat, a tehetetlenséget méré motormérési
teszt végrehajtasaval (lasd: Motormérés (Pr 0.40) a tablazat
el6z6 részében)

3. Pr3.17 = 2, A megfelelési szog beallitasa

Ha a megfelelési sz6gon alapuld beallitasra van szlikség, az alabbi

paraméterek helyes beallitasa utan a Hajtas kiszamitja a Kp és

Ki értékét.
Pr 3.20 — el6irt megfelelési szog
Pr 3.21 — el6irt csillapitasi tényez6
Pr 5.32 — motornyomaték/amp (Kt)
Pr 3.18 — A motor és a terhelés tehetetlenségi nyomatéka.
A Hajtas megméri a motor és a terhelés tehetetlenségi
nyomatékat a tehetetlenséget méré motormérési
teszt végrehajtasaval (lasd: Motormérés (Pr 0.40) a tablazat
el6zd részében).

Idedlis valaszjel

RR
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8.2 A motor maximalis névleges arama Szervo

N . . . - Max. dram
A Hajtas altal megengedett legnagyobb névleges motordram nagyobb, Max. aramkorlat = | — == x 100%
mint a Pr 11.32-ben definialt max. nehéz lizem{ névleges aram. Névleges motoraram

A normal és a nehéz izem (Pr 11.32) névleges értékei kdzotti arany a
Hajtas méretétdl fliggbéen valtozik.

A normal és a nehéz lizem névleges értékei megtalalhatdok

a 2.1 szakaszban (Névieges értékek), a 8. oldalon.

Ha a motor névleges arama (Pr 0.46) a max nehéz lizem{ névleges
értéknél nagyobbra van beallitva, az aramkorlatok megvaltoznak és a
motor termikus védelmére szolgalé megoldas is médosul (tovabbi
részletek a 8.3 (Aramkorlatok) és a 8.4 (A motor termikus védelme)
szakaszban).

8.3 Aramkorlatok

Az 1~ 5 méreti Unidrive SP aramkorlat-paraméterek alapbeallitasa:

e 165 % x névleges motoraram a nyilthurkd tGzemmaédban

e 175 % x névleges motoraram a zarthurku vektoros és szervo-
Uzemmédban

Az dramkorlatokat harom paraméter feltigyeli:

e Motorlizem( aramkorlat: energiaaramlas a Hajtastol a motorhoz

e Visszataplalasi aramkorlat: energiaaramlas a motortél Hajtashoz

e Szimmetrikus aramkorlat: aramkorlat a motoriizemd és a
visszataplalé mikodési moédhoz

A motorlizem(i és a visszataplalasi vagy a szimmetrikus aramkorlat

kodzil a legkisebb érvényesiil.

Az aramkorlat-paraméterek maximalis értékének beadllitasa fligg

a motor névleges aramanak és a Hajtas névleges aramanak

viszonyatol, valamint a teljesitménytényezétol.

Ha a motor névleges arama (Pr 0.46/5.07) a nehéz lizemhez tartoz6

névleges érték (alapérték) folé ndvekszik, a Pr 4.05 és Pr 4.07

aramkorlat-értékei automatikusan csékkenni fognak. Ha ezutan a

névleges motoraram értéke a nehéz lizemhez tartoz6 névleges érték

ala csokken, az aramkorlatok a csokkentett értékiikon maradnak.

A Hajtas tulméretezhetd, hogy nagyobb aramkorlat-érték beallitasara

legyen méd a nagyobb gyorsité nyomaték biztositasahoz, minthogy erre

szikség van max. 1000 %-ig.

Az egyes miikodési modokhoz alkalmazhato legnagyobb aramkorlat-

érték az alabbi egyenletekbdl szamithato ki:

A max. aramkorlat-beallitasok az 1-es motorparaméter-készlethez

A max. aramkorlat beallitas, amely az 1-es motorparaméter-készlet

aramkorlat-paramétereire érvényes.

Nyilthurka

Max. aram
Névleges motoraram

Max. aramkorlat =

2
} +PF? —1| x 100%

Ahol: PF

A max. aram vagy (1.5 x a Hajtas névleges arama), ha a par 5.07-ben
beéllitott névleges dram < max. ‘nehéz lizem(’ névieges aram [par
11.32], mas esetben pedig (1.1 x ‘normal Gizem{’ névleges aram).

A névleges motoraram a par 5.07 éltal szolgéltatott érték.

PF a motor névleges teljesitménytényezdje (par 5.10)

Zarthurka vektoros

Max. aram
Névleges motoraram

cos(p1)

Max. aramkorl. =

2
} + cos(¢;)? — 1| x 100%

Ahol:

A max. aram vagy (1.75 x a Hajtas névleges arama), ha a par 5.07-ben
beallitott névieges aram < max. ‘Nehéz lizem{’ névleges aram [par
11.32], mas esetben pedig (1.1 x ‘normal Gizem{’ névleges aram).

A névleges motoraram a par 5.07 altal szolgaltatott érték.

@1 =Cc0s (PF) -¢,. Ezt a Hajtas a motormérés soran allapitja meg.
PF a motor névleges teljesitménytényezgje (par 5.10)

Ahol:
A max. aram: a Hajtas névleges arama (Pr 11.32) x 1.75
A névleges motoraram a Pr 5.07 altal szolgaltatott érték.

8.4 A motor termikus védelme

A Unidrive SP modellezi a motor hémérsékletét. A modell felhasznalja a
névleges motoraramot (Pr 5.07), a termikus idéallandét, a kis fordulat-
szamu termikus védelmi mod engedélyezésének lehetéségét (Pr 4.25)
és a barmely idépontban folyé tényleges aramot. A Pr 4.19 szolgaltatja
a szamitott motorhémérsékletet, a max. hémérséklet szazalékaban
kifejezve.
A max. hémérséklet szazalékaban kifejezett motorhémérséklet (Pr
4.19) kiszamithaté az allandé arammagnitudo (1), az allando értéki K és
az allando értéki névlieges motoraram (Pr 5.07) t idé mulva felvett
értékének felhasznalasaval az aldbbiak szerint:
Szazalékos motorhémérséklet (Pr 4.19) =

=[1?/ (K x névl. motoraram)?] (1 — e') x 100%
Ez feltételezi, hogy a legnagyobb megengedett motorhémérsékletet
a K x névleges motoraram (Pr 5.07) adja meg, és a t a termikus
idéallando a motornak azon a helyén, amely el6szor éri el a legnagyobb
megengedett hémérsékletet. A 1 értékét a Pr 4.15 hatarozza meg. Ha
a Pr 4.15 értéke 0.0 és 0.1 kozé esik, a termikus id6allando 1.0-nak
vehet6.
A K értékének meghatarozasat a 8-1. és 8-2. abra mutatja be.
A nehéz és a normal izem névleges értékeihez a Pr 4.25-el valaszthato
ki a megfelelé védelmi karakterisztika.

8-1. abra A motor termikus védelme (nehéz iizem)

1.05
1.00 —
070 4= — Pr425=0
----- Pra.25=1
0.00 y y
Az alap-ford.szam/ Alap-ford.szam/
-frekvencia 50 %-a -frekvencia

A Pr 4.25 = 0 bedllitdshoz tartozé karakterisztika a teljes fordulatszam-
tartomanyban a névleges arammal mikddtetheté motorra vonatkozik.
Az ilyen karakterisztikaju aszinkronmotorok altaldban ventilatoros
hitéssel lzemelnek. A Pr 4.25 = 1 bedllitdshoz tartozé karakterisztika
azokra a motorokra érvényes, amelyeknél a motorventilator hiité hatasa
csokken, ha a motor fordulatszama az alapfordulatszam/-frekvencia

50 %-a alatt van. A K legnagyobb értéke 1.05, tehat a jelleggérbe
konyokeén tul a motor tartésan miikédhet 1.05 %-0s aramig.
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A motor eIl EIIFZ
futtatdsa

Smartcard

Beépitett | Magasabb szinti
PLC paraméterek

Muszaki Hiba- uL
jellemzék feltaras besorolas

8.5 Kapcsoléfrekvencia

Az alapértelmezett kapcsoléfrekvencia-érték 3 kHz (szervo
Q Uzemmaodban 6kHz), ez azonban a Pr 5.18-al névelhetd egészen
1.00 1.01 amax. 16 kHz-ig (fiiggetleniil a Hajtas méretétdl). A felhasznalhato
o kapcsolofrekvenciakat az alabbi tablazat tartalmazza:
0.70 e Pra25=0 8-1. tablazat A felhasznalhat6 kapcsolofrekvenciak
=== Pr4.25=1 Hajtas- | Névleges | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz
méret fesz.
1 Osszes v v v v v v
2 Osszes v v v v v v
SP320X 4 v v v v
0.00 +— y y SP3401, v v v v v v
r r r 3 SP3402
Az alapford.sz./ Az alapford.szam/ Alapford.szam/ SP3403 v v 4 v v
frekv. 15 %-a  frekvencia 50 %-a frekvencia SP350X v v v v
4 Osszes v v v v
A Pr 4.25 mindkét beallitasa azokra a motorokra érvényes, amelyeknél 5 Osszes | v v v v

a motorventilator hiit6hatasa gyengiil a motor fordulatszamanak
csOkkenésével, azonban ez a gyengllés nem azonos fordulatszam alatt
kovetkezik be. A Pr 4.25 = 0 beallitashoz tartozé karakterisztika azokra
a motorokra érvényes, amelyeknél a hiitéhatas csokkenése az alap-
fordulatszam/frekvencia 15 %-a alatt kdvetkezik be. A Pr4.25 =1
beallitashoz tartozo karakterisztika azokra a motorokra érvényes,
amelyeknél a hiit6hatas csokkenése az alap- fordulatszam/frekvencia
50 %-a alatt kdvetkezik be.
A K legnagyobb értéke 1.01, tehat a jelleggorbe kénydkén tal a motor
tartésan mikoédhet 1.01 %-os aramig.
Ha a szamitott hdmérséklet a Pr 4.19-ben eléri a 100%-ot, a Hajtas
végrehajt valamilyen miveletet a Pr 4.16 beallitasatol fliggéen. Ha
a Pr 4.16 O-ra van allitva, és a Pr 4.19 eléri a 100 %-ot, a Hajtas leold.
Ha a Pr 4.16 az 1 értéket veszi fel, és a Pr 4.19 eléri a 100 %-ot, az
aramkorlat a (K — 0.05) x 100 %-ra csokken.
Ha a Pr 4.19 értéke 95 % ala csokken, az aramkorlat visszaall
a felhasznald altal beallitott szintre. A szervo lizemmaédban az
aramkorlatok altal felligyelt arammagnitadonak és hatdsos aramnak
hasonléan kell alakulnia, igy ennek a rendszernek biztositania kell,
hogy a motor kdzvetlenil termikus hatarértéke alatt Gzemeljen.
A termikus modell integralétaroldja bekapcsolaskor visszaall nullara,
majd tarolja a hémérsékletet, ha a Hajtas bekapcsolt allapotban marad.
A Pr 5.07 altal meghatarozott névieges aram megvaltoztatasa esetén
az integralotarolé visszaall nullara.
A termikus id6allando (Pr 4.15) alapértéke az aszinkronmotorra 89 s
(nyilthurkd és zarthurku vektoros mikédési méd), ami egyenértéki a
hideg motor 60 s-ig tarté 150 %-os talterhelésével. A szervomotorra
érvényes alapérték 20 s, ami egyenértéki a hideg motor 9 s-ig tarté
175 %-os tulterhelésével.
A motor hideg allapotatol a Hajtas leoldasaig terjed6 idé — allandé
motoraram mellett — az alabbi képlettel szamithato ki:

Treois, = -(Pr 4.15) x In(1- (K x Pr 5.07 / Pr 4.01)%)
A termikus id6allando viszont szamithaté a leoldasi idébdl, adott aram
esetén:

Pr4.15= - Tiq. / In(1 — K / Talterhelés)?
Ha példaul a Hajtasnak le kell oldania 150 %-0s, 60 s-ig tarto tulterhelés
utan, K = 1.05 (nehéz lizemi feltételek) mellett, akkor:

Pr4.15= -60/In(1 — 1.05/ 1.50)> = 89
A termikus id6allandé maximalis értéke névelhetd egészen a 400 s-o0s
értékig, ami a tulterhelés novelését teszi lehetové, feltéve, hogy a motor
termikus jellemz6i ezt megengedik.
Az Unimotorokat felhasznalé alkalmazasok termikus idéallandoi az
Unimotor Kézikdnyvben taldlhaték meg.

A kapcsolofrekvencia 3kHz f6lé névelése esetén az alabbiakat kell
figyelembe venni:
1. Novekvd hbveszteség a Hajtasban, ami azt jelenti, hogy
csOkkenteni kell a kimendéaram névleges értékét.
Lasd: Tablazatok a kapcsol6frekvencianak és a kdrnyezeti
hémérsékletnek megfelel6 értékcsokkentéshez a 12.1.1
szakaszban (Névleges teljesitmények és aramok [Névileges
értékek csékkentése a kapcsoldfrekvencianak és a kérnyezeti
hémérsékletnek megfelelGen]), a 198. oldalon.
2. A motor melegedésének csokkenése — a kedvezébb kimeneti
hullamalaknak kdszénhetéen
3. A motor altal keltett akusztikus zaj csokkenése
4.  Megnodvelt mintavételi sebesség a fordulatszam- és aram-
szabalyozoban. A szlikséges mintavételi idére valo tekintettel
kompromisszumot kell kétni a motor és a Hajtas melegedése,
valamint az alkalmazas igényei kdzott.
8-2 tablazat A kiilonb6z6 vezérlési/ szabalyozasi feladatokhoz
alkalmazott mintavételi sebességek az egyes
kapcsolofrekvenciakon

3,6,12 4,8,16 Nyilthurka Zarthurku
kHz kHz vektoros
és szervo
1. szint | 3kHz = 167us
6kHZ = 83us 125us | Cstcskorlat | Aramszabalyozok
12kHz = 83us
2. szint 250us Aramkorlat | Ford.szam-
ésrampak | szabalyozé
és rampak
3. szint 1ms Fesziltségszabalyozd
4. szint 4ms Id8kritikus felhasznaldi interfész
Hatter Nem idc’ikr_itikus’felhasznélc')i
interfész

8.6 Miikodtetés nagy fordulatszamon

8.6.1 Az enkodderes visszacsatolas korlatai

Az enkoderfrekvencia nem |épheti tal a 500kHz-es értéket (vagy a 410kHz-
et a V01.06.00 vagy korabbi szoftvervaltozat esetén). A zarthurku és a
szervo izemmadban a fordulatszam-alapjel rogzitett értékeinek
paramétereibe (Pr 1.06 és Pr 1.07) beirhaté maximalis fordulatszamot

a Hajtas korlatozhatja.

Ezt a korlatozast az alabbi képlet hatdrozza meg (azzal a kikétéssel, hogy a
40,000rpm az abszolut maximalis érték):

500kHz x 60 _ 3.0 x 10’
ELPR  ELPR

Max. fordulatszam-korlat (rpm) =

Ahol:
Az ELPR (Equivalent Encoder Lines Per Revolution) a kvadrattra-
jeles enkoder altal el6allithatd fordulatonkénti egyenértéki
enkddervonalak szama.

e A kvadraturajeles enkdder ELPR értéke = a fordulatonkénti vonalak
szama

e Az F és D enkdder ELPR értéke = a fordulatonkénti vonalak
szama/2

e A SINCOS enkdder ELPR értéke = a fordulatonkénti
szinuszhulldamok szama
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A maximalis fordulatszamkorlatot a fordulatszam-visszacsatolo
szelektoraval (Pr 3.26) kivalasztott eszkdz hatarozza meg, az ELPR
pedig a poziciévisszacsatold eszkdzh6z van beallitva. A zarthurku
vektorizemmaodban ez a korlat kiiktathato a Pr 3.24-el, igy a Hajtas
atkapcsolhat6 a visszacsatolasos miikddésrél a visszacsatolas
nélkuli mikddésre, ha a fordulatszam mar tulsagosan nagy a vissza-
csatold eszkdz szamara. A maximalis fordulatszamkorlatot a fenti
képlet hatarozza meg, ha a Pr 3.24 = 0, vagy 1, és értéke
40,000rpm, ha Pr 3.24 = 2, vagy 3.

8.6.2 Miikodtetés mezdgyengitéssel (allando

teljesitmény)

(Csak nyilthurku és zarthurku vektoros izemmaod esetén)

A Unidrive felhasznalhaté az aszinkronmotor szinkron fordulatszam

feletti, allandé teljesitmény( tartomanyaban valo6 futtatasara.

A fordulatszam folyamatosan névekszik, a rendelkezésre allo

tengelynyomaték pedig csékken. Az alabbi abran lathatdé a nyomaték és

a kimenéfesziiltség jelleggorbéje azzal a szakasszal egyitt, amelybe

a fordulatszam a névleges érték félé névekszik.

8-3. abra Nyomaték és névleges fesziiltség a fordulatszam

fliggvényében
&
Nyomaték
]
] >
I Fordulatszam
F 9 1
1
Névieges i
fesziiltség f-----------
1
]
1
1
' =
Névieges fordulatszam Fordulatszam

Gondoskodni kell réla, hogy az alapfordulatszam felett rendelkezésre
allé nyomaték elegendd legyen az alkalmazas kielégitd
Uzemeltetéséhez.

A magnesezési karakterisztika téréspontjanak paraméterei (Pr 5.29 és
Pr 5.30) — amelyek megallapitasa a zarthurkd vektorizemmaédban
végrehatott motormérés alatt térténik — biztositjak a felhasznalt motorba
téplalt magnesezd aram megfeleld mértéki csdkkentését. (Nyilthurka
lizemmaédban a Hajtas ténylegesen nem szabalyozza a magnesezé
aramot).

8.6.3 Nagy fordulatszamu miikodtetés szervo

tizemmoédban
A nagy fordulatszamu, szervo lizemmaodu mikddtetést az 5.22
paraméter 1-re allitdsa engedélyezi. Ha ezt az lzemmaddot szervo-
motorral hasznaljuk, gondoskodni kell a Hajtas karositasanak
elkerilésérél. A szervomotor magnesei altal eléallitott fesziiltség
aranyos a fordulatszammal. Nagy fordulatszamu alkalmazasnal
a Hajtas altal a motorba taplalt aramoknak ellensulyozniuk kell azt
a fluxust, amelyet a magnesek eléallitanak. A motor igen nagy fordulat-
szamokon miikodtethetd, ami a motoron kiiléndsen nagy kapocsfeszilt-
séget eredményezhet, ezt a fesziiltséget azonban a Hajtas beavatko-
zasa megakadalyozza. Ha azonban a Hajtas miikddése le van tiltva
(vagy leoldott), amikor a motorfesziiltségek meghaladhatjak a Hajtas
névleges fesziiltségét, és az aramok nem ellensulyozzak a magnesek
altal eléallitott fluxust, a Hajtast karosodas érheti. Ha a nagy fordulat-
szamu mikodtetés engedélyezett, a motor fordulatszamat korlatozni
kell az alabbi tablazatban megadott értékekre, hacsak nincs hasznalat-
ban egy kiegészit6é hardveres védelmi rendszer, ami a Hajtas kimeneti
sorkapcsaira juto fesziltséget egy biztonsagos szintre korlatozza.

Max. biztonsagos
vonalfesziiltség a motor
sorkapcsain (V rms)

Max. motor-
ford.szam

A Hajtas névleges
fesziiltsége

200 400/ (Ke x V2) 400/2)
400 800 / (Ke x V2) 800/ V2)
575 955 / (Ke x V2) 955 / \2)
690 1145 / (Ke x V2) 1145 / \2)

Optimalizal

UL
besorolas

Smartcard Magasabb szintti

paraméterek

Beépitett
PLC

Miiszaki ‘

Hiba-
jellemzék

feltaras

A Ke a motor altal eléallitott rms vonalfesziltség és a fordulatszam
hanyadosa, V/rpm-ben. Kérje ki a motor gyartéjanak tanacsat, miel6tt
ezt az Gzemmadot alkalmazza.

8.6.4 Kapcsoloéfrekvencia

Az alapértelmezett 3 kHz-es kapcsoldfrekvencia hasznalata esetén

a maximalis kimenéfrekvenciat 250 Hz-re kell korlatozni.

A kimenéfrekvencia és a kapcsolofrekvencia kdzotti aranyt legalabb
al12: 1 értéken kell tartani. Ez biztositja az elegendé ciklusonkénti
kapcsolast ahhoz, hogy a kimeneti hullamforma minésége megfeleljen
egy minimalis szintnek.

Ha ezt nem lehet megvalositani, engedélyezni kell a kvazinégyszoges
atkapcsolast (Pr 5.20 = 1). A kimeneti hullamforma kvazinégyszdges
lesz az alapfordulatszam felett, a szimmetrikus kimeneti hullamforma
azonban igy is biztosithatd, és ez jobb minéségii kimenetet
eredményez, mint amit mas modon el lehetne érni.

8.6.5 Legnagyobb fordulatszam / frekvencia
Nyilthurkd izemmaodban a legnagyobb frekvencia 3,000Hz.
Zarthurku vektorlizemmaodban a legnagyobb frekvencia 1250Hz.
Szervolizemmaodban a legnagyobb frekvencia 1250Hz, azonban a
fordulatszamot korlatozza a Hajtas Ke fesziiltség-allanddja. A Ke az
alkalmazott szervomotor specifikus allanddja, amelyet altalaban
feltlintetnek a motor adatlapjan V/krpm-ben (fesziiltség/1000rpm).

8.6.6 Kvazi-négyszoghullam (csak nyilthurku)
A Hajtas max. kimendéfesziltség-szintjének korlatja altalaban a Hajtas
bemendéfesziltségének a Hajtdson bellli fesziltségeséssel csokkentett
értéke (a Hajtas is megtartja a fesziiltség néhany szazalékat az
aramszabalyozas fenntartasa céljabol). Ha a motor néveleges
feszlltsége a tapfesziiltséggel azonos szintre van bedllitva, torlédni fog
néhany impulzus, amint a Hajtas kimendfesziiltsége megkozeliti a
névleges fesziiltségszintet. Ha a Pr 5.20 (a kvazi-négyszdghullam
engedélyezése) 1-re van dllitva, a modulator lehetévé teszi a
tulmoduldlast abbdl a célbdl, hogy amikor a kimend&frekvencia tullépi a
névleges frekvenciat, a feszlltség tovabb névekedjen a névleges
feszlltség folé. A modulacié mélysége meghaladja az egységet; el6szor
trapéz-, majd kvazi-négyszdog hullamformat allit el6.
Példak a megoldas alkalmazasara:
e Nagy kimenéfrekvencia biztositasa kis kapcsoldfrekvencia mellett,
amire nem lenne lehet6ség az egységnyi modulaciés mélységre
korlatozott térvektor-modulacioval.

e vagy
e Nagy kimenéfesziiltség fenntartasa kis tapfesziiltség mellett.
Hatranyként emlithetd, hogy a motoraram torzulni fog, amint

a modulaciés mélység az egység folé ndvekszik, és a kimeneti
alapfrekvencia jelent&s mennyiségl alacsony rendszamu paratlan
felharmonikusat fogja tartalmazni. A jarulékos alacsony rendszamu
felharmonikusok névelik a veszteségeket és melegitik a motort.
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9 Mikodtetés a SMARTCARD

felhasznalasaval

9.1 Bevezetés

A SMARTCARD az alapkivitelhez tartozé eszkdzként lehetévé teszi

a paraméterek kilonb6zé modon valé konfiguralasat.

A SMARTCARDfelhasznalasi lehetéségei:

e Paraméterek masolasa a Hajtasok kdzott

Teljes paraméterkészletek elmentése

'Eltérések az alapértéktdl’ tipusi paraméterkészletek elmentése

A beépitett PLC programok tarolasa

A felhasznal6i paraméterek valamennyi valtoztatasanak elmentése
karbantartasi célokbol

e Teljes motorparaméter-készlet betoltése

A SMARTCARD a modul felsé részén helyezkedik el, a Hajtas kijelz6je
felett (ha a kijelzé be van szerelve), annak bal oldalan. Ugyeljen ra,
hogy a behelyezett SMARTCARD érintkez6i a Hajtas jobb oldala felé
nézzenek.

A Hajtas csak az irés- vagy olvaséas-utasitas hatasara kommunikal

a SMARTCARD-al, ami azt jelenti, hogy a kartya mikddés kdzben
cserélheté.

AN

FIGYELMEZTETES

Enkoéder- fazisszog (csak szervo iizemmaoéd
esetén)

A V01.05.00 verziészamu hajtasszoftvertdl
kezdddden a 3.25 és 21.20 paraméterben beallitott
enkoder-fazisszogek atmasolédnak a SMARTCARD-
ba, ha a Pr 0.30 a Prog (2)-re vagy a Pr xx.00 a 3yyy
értékre van allitva. Ez el6nyds abban az esetben,
amikor a SMARTCARD a Hajtas paraméter-
készletének biztonsagi hattértaroldjaként funkcional,
azonban korultekintéssel kell eljarni, ha a
SMARTCARD-ot a paraméterkészletek hajtasok
kozotti atviteléhez hasznaljuk fel. Hacsak nem
bizonyos, hogy a rendeltetési helyként kezelt
Hajtashoz kapcsolddé szervomotor enkdder-
fazissz6ge megegyezik a forrasként kezelt Hajtashoz
kapcsolodod szervomotoréval, végre kell hajtani a
motormérést, vagy kézi uton kell bevinni az enkoder-
fazisszog értékét a 3.25 (vagy 21.20) paraméterbe.
Ha az enkdder fazisszdg értéke pontatlan, a Hajtas
elveszti a motor foI6tti ellenérzést, ami O.SPd vagy
Enc10 leoldast eredményez, ha a Hajtas miikodése
engedélyezett.

Ha az xx.00 paraméter 4yyy-ra van éllitva, a Pr 3.25-]
ben és a Pr 21.20-ban beallitott enkdder- fazisszégek
nem masolédnak a SMARTCARD-ba, igy a Pr 3.25
és a Pr 21.20 a rendeltetési helyen nem valtoztathaté
meg ennek az adatblokknak a SMARTCARD-b¢! valé
atvitele alatt.

Konnyen végrehajthaté mentés és kiolvasas
9-2. abra SMARTCARD alapmiiveletek

UL
besorolas

9-1. abra A SMARTCARD telepitése

A SMARTCARD telepitése

A SMARTCARD telepitve

A Hajtas kiolvassa az
Osszes paramétert
a SMARTCARD-boI

i

Beprogramozza az
Osszes hajtas-
paramétert

a SMARTCARD-hoz

NI ) Megjegyzés]
) Az adatok fellilirasa mar

az 1-es adatblokkban
megtorténik

Paramétermentés
esetén a Hajtas
a paramétert auto-

i

matikusan beirja Auto-
a SMARTCARD-ba matikus
mentés

‘Bootolas’
I ol
i

Automatikus mentés

Bekapcsolaskor a Hajtas
{ 'bootol' a SMARTCARD-
=| bol, és paramétermentés
esetén a paramétert
automatikusan beirja

a SMARTCARD-ba

Pr 0.30 = boot + &
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A SMARTCARD 999 fiiggetlen adatblokk-rekesszel rendelkezik.

Az 1-t6l 499-ig terjed6 rekeszek mindegyike adatok tarolasara
hasznalhato fel, amig ki nem meril a 4kB-os kapacitas.

A SMARTCARD adatblokk-rekeszei az alabbiak szerint hasznalhatok
fel:

9-1. tiblazat SMARTCARD adatblokkok

Adatblokk Tipus Példa a felhasznalasra
1~ 499 irhat6 / Olvashato Alkalmazasi beallitasok
500 ~ 999 Csak olvashato Makroék

Az 'Eltérések az alapértéktdl’ tipusu paraméterkészletek [ényegesen
kisebb terjedelmiek, mint a teljes értékeket tartalmazé készletek, ezért
sokkal kisebb memériakapacitast vesznek igénybe, mivel a legtébb
alkalmazashoz csupan néhany paramétert kell az alapértéktdl
kilénb6zé beallitasban felhasznalni.

A teljes kartya ellathaté iras vagy torlés elleni védelemmel, ha
érvényesitjik a csak olvashato jelz6bitet. Ennek részletei a 9.2.7
szakaszban (9888 /9777 — A SMARTCARD csak olvashato
Jelzébitiének érvényesitése és tériése), a 110. oldalon talalhatok.

Ha a kartyat kivesszik, mikézben a kartyarol adadtatvitel torténik egy
3yyy kéddal elmentett allomanyhoz, a Hajtas EEPROM-janak ellenérz6-
Osszege hibas lesz, ami 'EEF’ leoldashoz vezet.

Ha a kartyat kivessziik, mikézben a kartyardl adadtatvitel torténik egy
4yyy kéddal elmentett allomanyhoz, adatok nem tarolédnak az
EEPROM-hoz, és 'C.Acc’ leoldas kezdeményezésére kerdl sor.
Figyelembe kell venni, hogy a Hajtas paraméterRAM-jaban tartott
paraméterek valészinilleg mindkét esetben hibasak lesznek. Ha a fenti
leoldasok barmelyike bekovetkezik, az alapértelmezett paramétereket
kell betdlteni és elmenteni.

9.2 Adatok atvitele

Az adatatvitel, az informacio-torlés és —védelem megvalodsitasahoz egy
kodot kell beirni a Pr xx.00 paraméterbe, majd hibatoriést kell végezni a
Hajtason, amint ez a 9-2. tablazatban lathato.

9-2, tiblazat SMARTCARD kédok

Koéd Miivelet

3yyy | A Hajtds EEPROM-jaban lévé adatok beirasa
a SMARTCARD yyy jelz6szamu blokkjaba

4yyy | Az alapértékektdl valo eltérést tartalmazé hajtasadatok beirasa
a SMARTCARD yyy jelz6szamu blokkjaba

5yyy | A Hajtas létraprogramjanak beirdsa a SMARTCARD yyy
jelzészamu blokkjaba

6yyy | A SMARTCARD yyy jelz6szamu adatblokkjanak atvitele
a Hajtashoz

7yyy | A SMARTCARD yyy jelz6szamu adatblokkjanak torlése

8yyy | A hajtasparaméterek 6sszehasonlitdisa a SMARTCARD yyy
jelz6szamu adatblokkjaval

9999 | A SMARTCARD térlése

9888 | A SMARTCARD ‘csak olvashatd’ jelzébitjének érvényesitése

9777 | A SMARTCARD ‘csak olvashatd’ jelzébitjének érvénytelenitése

Ahol az yyy az 1-t6l 999-ig terjed6 blokkok azonosité szamat jelenti.
A 9-1. tdblazat a mutatja blokkszamokra vonatkozé korlatozasokat.

A csaE ovasaatc')’ jelzébit érvényesitése esetén csak a Byyy és 9777

kodok hatasosak.

9.2.1 iras a SMARTCARD-ba

3yyy — Adatok atvitele a SMARTCARD-ba

Az adatblokk a Hajtas EEPROM-jatol athozott minden paraméteradatot
tartalmaz, vagyis a felhasznalé altal mentett (US) 6sszes paramétert,
kivéve az NC kddolasu bitkészleteket.

A kikapcsolaskor mentett (PS) paraméterek nincsenek elmentve a
SMARTCARD-ba. Egy SMARTCARD max. négy ilyen tipusu
adatblokkot képes meg&rizni.

Miel6tt ez a mivelet a végrehajtasra keriilne, mentést kell végezni

a Hajtasnal, a paramétereknek a Hajtdas RAM-jabol az EPROM-ba vald
atviteléhez.

4yyy — Az alapértéktol valé eltérések beirasa a SMARTCARD-ba

A SMARTCARD-on tarolt paraméteradatok az utoljara betoltott
alapérték-készlethez tartozé szamot (mutatja az Eurdpai vagy az USA
beallitasokat) és az utoljara betoltott alapbeallitasoktol vald paraméter-
eltéréseket tartalmazzak. Hat bajtra van sziikség az egyes
paramétereltérések megadasahoz.

Az adats(rliség nem olyan nagy, mint az el6z6 szakaszban leirt
adatformatum hasznaélata esetén lenne, a legtdbb esetben azonban az
alapértékektdl valo eltérések szama is csekély, igy az adatblokkok
terjedelme is kisebb. Ez a médszer hasznalhaté fel a hajtas makréinak
|étrehozasara. Azok a paraméterek, amelyek avitelére a 3yyy
alkalmazasa esetén nem kertl sor, ebben az atvitelben sem
szerepelnek. Ez a moédszer az informaciok forrasaként

a paraméter-RAM-ot hasznalja fel.

Paraméterkészlet beirasa a SMARTCARD-ba (Pr 11.42 =Prog (2))
A Pr 11.42 = Prog (2) beallitas és a Hajtas visszaallitasa a Hajtas
EEPROM-jaban lévé adatokat a SMARTCARD-hoz menti, vagyis ez

a beallitas egyenértéki a 3001-nek a Pr xx.00-ba torténd beirasaval.
Valamennyi SMARTCARD leoldas érvényes, a 'C.Chg’ kivételével. Ha
az adatblokk mar létezik, ez a bedllitas automatikusan felilirja.

A mivelet befejezésekor ez a paraméter automatikusan visszaall
anonk (0) értékre.

9.2.2 Kiolvasas a SMARTCARD-béI

6yyy — Az alapértékektdl valo eltérések kiolvasasa

a SMARTCARD-bol
Ha az adatatvitel visszafelé térténik a Hajtashoz, a 6yyy-nak a Pr xx.00-
ban val6 felhasznélaséaval, az adatok a Hajtas RAM-jaba és a Hajtas
EEPROM-jaba kerllnek. Paramétermentésre nincs szikség az
adatoknak a taplalas lekapcsolasakor torténé megérzéséhez.
A beszerelt SM-ek (Solutions Module) barmelyikéhez szikséges
beallitasi adatok a kartyan tarolodnak, és atvitelre kerlilnek a rendelte-
tési helyként kezelt Hajtashoz. Ha a forrasként és rendeltetési helyként
modulok rekeszeihez tartozé meniik nem frissitédnek a kartyardl, és
alapértékeiket fogjak tartalmazni a masolasi mvelet utan. A Hajtas
'C.Optn’ leoldast fog végrehajtani, ha a forras- és cimhajtasokba
beszerelt SM-ek kiilonbdznek egymastdl vagy nem azonos modul-
rekeszben vannak. Ha az adatatvitel eltéré névleges fesziltségl vagy
aramu hajtasokhoz torténik, 'C.rtg’ leoldas kovetkezik be. Az alabb
felsorolt, névleges teljesitménytdl fliggé paraméterek nem irédnak be a
rendeltetési helyként kezelt Hajtasba, és alapértékeiket fogjak
tartalmazni a masolasi mivelet végrehajtasa utan:
Pr 2.08 Standard rampafesziiltség
Pr 4.05 ~ Pr 4.07 és Pr Pr 21.27 ~ Pr 21.29 Aramkorlétok
Pr 5.07, Pr 21.07 Névieges motoraram
Pr 5.09, Pr 21.09 Névieges motorfesziiltség
Pr 5.17, Pr 21.12 All6rész-ellenéllas
Pr 5.18 Kapcsoldfrekvencia
Pr 5.23, 21.13 Fesziiltségofszet
Pr 5.24, 21.14 Tranziens induktivitas
Pr 5.25, Pr 21.24 Allorész-induktivitas
Pr 6.06, A DC injektaléasos fékezés arama
Paraméterkészlet kiolvasasa a Hajtasbol (Pr 11.42 = rEAd (1))
A Pr 11.42 = rEAd (1) bedllitas és a Hajtas visszaallitdsanak hatasara a
paraméterek a kartyarol a Hajtas paraméterkészletébe toltédnek, vagyis
ez a bedllitas egyenértéki a 6001-nek a Pr xx.00-ba térténé beirasaval.
Valamennyi SMARTCARD leoldés érvényes. A paraméterek sikeres
atmasolasa utan ez a paraméter automatikusan visszaall a nonE (0)
értékre. A mivelet befejezése utan a paraméterek a Hajtds EEPROM-
jaban tarolodnak.

MEGJEGYZES

Ez a mivelet csak akkor hajthaté végre, ha a kartyan lévé 1-es
adatblokk nem az alapértékektdl valo eltérés allomanyat (4yyy-os
atvitel), hanem a teljes paraméterkészletet tartalmazza (3yyy-os atvitel).
Ha az 1-es adatblokk nem létezik vagy a tipusa nem megfeleld, a
"C.typ’ leoldas kovetkezik be.

9.2.3 A paramétervaltozasok automatikus
elmentése (Pr 11.42 = Auto (3))

Ez a beallitas azt eredményezi, hogy a Hajtds automatikusan

a SMARTCARD-ba ment a Hajtas MenU 0 paramétereiben végrehajtott
minden valtoztatast. igy a Hajtas legfrissebb Menii 0 paraméterkészle-
tének biztonsagi tartaléka a SMARTCARD-ban mindig rendelkezésre
all. A 11.42 paraméter értékének 'Auto’-ra (3) valtoztatasa és a Hajtas
visszadllitasa, a teljes paraméterkészletet, vagyis az 6sszes
felhasznaloi mentésli paramétert — kivéve az NC kodolasu
bitkészleteket — azonnal a kartyara menti a Hajtasrél. Valahanyszor a
teljes paraméterkészlet tarolodik, frissitésre csak az egyes médositott
Meni 0 paraméterbeallitasok esetében kerl sor.

A magasabb szintli paraméterek valtoztatasainak a kartyara valé
mentésére csak a Pr xx.00 1000-re allitasa és a Hajtas hibatorlése utan
kerdl sor.

Valamennyi SMARTCARD leoldas érvényes, a 'C.Chg’ kivételével. Ha
az adatblokk mar tartalmaz informaciot, az automatikusan felulirddik.
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Ha a kartya nincs behelyezve a Pr 11.42 (3)-ra allitasakor, a Pr 11.42
automatikusan visszaall a 'nonE’ (0) értékre.

Uj SMARTCARD behelyezése esetén, a 11.42 paramétert a
felhasznélonak vissza kell allitania 'Auto’-ra (3) és a Hajtason
hibatoriést kell végezni, igy a teljes paraméterkészlet atirodik az uj
SMARTCARD-ba, ha az auto izemmodra még sziikség van.

Ha a Pr 11.42 'Auto’-ra (3) van allitva, és a Hajtasban paramétermentés
torténik, a SMARTCARD is frissitédik, tehat a SMARTCARD a Hajtas
Ha bekapcsolaskor a Pr 11.42 az 'Auto’ értéket veszi fel, a Hajtas

a teljes paraméterkészletet a SMARTCARD-ba menti. A mivelet
kdzben a Hajtas a 'cArd’ kijelzést mutatja. Erre azért van sziikség, hogy
ha a felhasznal6 kikapcsolaskor egy Uj SMARTCARD-ot helyez be, az
Uj SMARTCARD-on majd a helyes adatok legyenek.

MEGJEGYZES

Ha a Pr 11.42 'Auto’-ra (3) van allitva, a Pr 11.42 beadllitasa a Hajtas
EEPROM-jaba ment6dik, és NEM a SMARTCARD-ba.

9.2.4 Rendszerbetoltés (bootolas) a SMARTCARD-
rél minden bekapcsolaskor (Pr 11.42 = boot (4)

Ha a Pr 11.42 'boot’-ra (4) van allitva, a Hajtas ugyanugy mikédik, mint

az 'Auto’ beallitasban, kivéve azt, amikor a Hajtast bekapcsoljuk.

A Hajtas bekapcsolasakor a SMARTCARD-ban lévé paraméterek

automatikusan atirédnak a Hajtadshoz, amennyiben az alabbi feltételek

teljeslilnek:

e A kartya be van helyezve a Hajtasba

e Van l-es paraméter-adatblokk a kartyan

e Az l-es adatblokk adatai az 1-t6l 5-ig terjed6 tipusok valamelyikébe
tartoznak (meghatarozasuk a 11.38 paraméterben)

e A Pr11.42 'boot’ (4) beallitdsban van a kartyan

A mvelet kdzben a Hajtas a 'boot’ kijelzést mutatja. Ha a Hajtas

lizemmadja eltér attol, ami a kartyan van, a Hajtas 'C.Typ’ leoldast

érvényesit, és adatatvitelre nem kerdl sor.

Ha a’boot’ izemmad tarolodik a masold6 SMARTCARD-on, ezzel

a masolé SMARTCARD vezérl6 (master) eszkdzként hasznalhaté, ami

tébb Hajtas atprogramozasanak rendkivil gyors és hatékony maédjat

biztositja.

A ’boot’ miikddési moéd el van mentve a kartyara, de a kartya

olvasasakor a Pr 11.42 értéke nem kerdl at a Hajtashoz.

9.2.5 8yyy — A Haijtas teljes paraméterkészletének

osszehasonlitisa a SMARTCARD értékekkel

Az xx.00 paraméter 8yyy-ra allitasa 6sszehasonlitia a SMARTCARD

allomanyt az EEPROM-ban |év6 adatokkal. Ha az 6sszehasonlitas

eredményes, az xx.00 paraméter egyszeriien O-ra all. Eredménytelen

Osszehasonlitas esetén 'C.cpr’ leoldasra kerl sor.

9.2.6 7yyy/ 9999 — adatok torlése a SMARTCARD-rél

A SMARTCARD-rdl térélheték adatok akar blokkonként, de térélheték

az adatblokkok 1-tél 499-ig egy menetben is.

e A xx.00 paraméter 7yyy-ra allitdsa torli a SMARTCARD Kartya yyy
adatblokkjat

o A xx.00 paraméter 9999-ra llitasa torli a SMARTCARD 1-t6l 499-ig
terjedd adatblokkjait

9.2.7 9888/ 9777 A SMARTCARD ’csak olvashaté’
jelzébitjének érvényesitése és kiiktatasa

A SMARTCARD ellathaté iras és torlés elleni védelemmel a csak

olvashato jelzébit érvényesitése Gtjan. Ha a jelzébit érvényben van, és

kisérlet torténik adatblokk beirasara vagy torlésére, a Hajtas 'C.rdo’

leoldast kezdeményez. Ha a 'csak olvashaté’ jelz6bit érvényben van,

csak a 6yyy vagy a 9777 kodok hatasosak.

. Az xx.00 paraméter 9888-ra allitasa érvényesiti a csak olvashatd
jelzobitet

. Az xx.00 paraméter 9777-re allitasa érvényteleniti a csak
olvashato jelzébitet

e A Pr xx.00 paraméter 9555-ra allitasa érvényteleniti a
figyelmeztetést letiltd jelzbitet

9.3 Az adatblokk fejléc-informacidja

A SMRTCARD-ban tarolt minden egyes adatblokknak van fejléc-

informacidja, ami az alabbiakat tartaimazza

e Az adatblokkot azonosité szam (Pr 11.37)

e A blokkban tarolt adat tipusa (Pr 11.38)

e A Hajtds lzemmodja, ha paraméteradatrél van szé (Pr 11.38)

e Az verziészam (Pr 11.39)

e Az ellendrzé 6sszeg ((Pr 11.40)

Az egyes adatblokkokhoz alkalmazott fejléc-informacié a 11.38 ~ 11.40
paraméterekben tekintheté meg, a 11.37 paraméterben beallitott
adatblokkszam novelésével vagy csdkkentésével.

Ha a 11.37 paraméter 1000-re van allitva, az ellen6rz66sszeg-
paraméter (Pr 11.40) a kartyan hagyott bajtok szamat mutatja. Ha a
kartyan nincs adat, a Pr 11.37 csak a 0 vagy az 1,000 értéket veheti
fel.

A verziészam felhasznalasara akkor kerllhet sor, ha az adatblokkok
hajtasmakrokként vannak felhasznalva. Ha a verzioszam egy
adatblokkal egyutt tarolddik, a Pr 11.39-et a szliikséges verzioszamra
kell beallitani, az adatok atvitele elétt. Valahanyszor a felhasznald
megvaltoztatja a 11.37 paramétert, a Hajtas elhelyezi az éppen
megfigyelt adatblokk verzidszamat a 11.39 paraméterben.

Ha a rendeltetési cimként kezelt Hajtas mikddési modja eltér a kartyan
|évé paraméterétdl, a Hajtas lzemmaodjat meg fogja valtoztatni a
kartyatol a Hajtashoz valé paraméteratvitel mivelete.

Az olyan miveletek, mint egy kartya vagy egy allomany térlése, egy
Menu 0 paraméter modositasa, vagy egy Uj kartya behelyezése,

a 11.37 paramétert feltétlendil 0-ra vagy a kartyan 1évd legkisebb szamu
allomanyra allitjak.

9.4 SMARTCARD paraméterek

9-3. tablazat Jelmagyarazat a paramétertablazat kédolasahoz

RW | Irhaté/Olvashaté | RO | Csak olvashaté | Uni Unipolaris
Bi Bipoléris Bit Ketallapotu Tt Szbveges
paraméter karaktersor
Fl Sz(rt DE Rendeltetés NC | Nem masolodik
RA Nevl’(’eg?s e[tek— PT Védett us Felhasz?alm
tél figgd mentés
Lekapcsolaskor
PS tarolodik

El6z6leg betoltott SMARTCARD paraméter-
adatok

| | | nc | pPT | us |
0~ 999 = | 0

Ez a paraméter mutatja a SMARCARD-tdl a Hajtashoz utoljara atvitt
adatblokk azonosité szamat.

| 11.37 SMARTCARD adatblokkszam

| N ] ]
g | 0~ 1,000 = | 0

Az ebbe a paraméterbe beirt adatblokkszam azonositja azt az
adatblokkot, amelyrél a felhasznalé a 11.38, 11.39, és 11.40
paraméterekben kijelzett informéaciot meg kivanja szerezni.

|m SMARTCARD adattipus / izemmod

RO | ™ | | | | nc | PT | |
g | 0~18 > |
Megadja a 11.37 paraméterrel kivalasztott adatblokk tipusat / izem-
madjat, az alabbiak szerint:

Pr 11.38 | Karakter- Tipus / Uzemméd Tarolt adatok
sor
0 FrEE A Pr 11.37 = 0 vagy 1,000, 1,001
vagy 1,002 esetén felvett érték
1 Fenntartva
2 30pEn.Lp | A nyilthurku Gzemmaod paraméterei
3 3CL.VECt | A za’rth,urku_vektori]zemméd Adatok az
paraméterei .
- . P EEPROM-bdl
4 3SErVO | A szervolizemmod paraméteri
5 3rEgEn | A visszataplalé U. m. paraméterei
6~8 3un Nincs felhasznalva
Fenntartva
10 40pENn.LP | A nyilthurkd tzemmaod paraméterei
11 ACL.VECt A zérth'urku_vektorilzemméd th!jéfa
paraméterei betoltott
12 4SErVO | A szervolizemmaod paraméteri alapértékek és
13 4rEgEn | A visszataplalo ii. m. paraméterei eltérések
14~ 16 4Un Nincs felhasznalva
17 LAddEr | Beépitett PLC program
18 Option | SM allomany
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Biztonsagi | Termék- | Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizalas ESIUEIICEIE Beépitett | Magasabb szintii Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltaras besorolas
| 11.39 SMARTCARD adatverzié

Rw | uni | [ | ne | [ ]

g | 0~ 9,999 > | 0

Megadja a 11.37 paraméterben kivalasztott adatblokk verziészamat.

RO | uni | | |

A SMARTCARD adatok ellen6rzé 6sszege
| Nnc | PT | |

0 ~ 65,335 o |

Megadja a 11.37 paraméterben kivalasztott adatblokk ellenérzé

Osszegét.

| (AR:YR{EI} 3l Paramétermasolas

RW | Txt | | |

| nc | | us |

g |

0~4 = ‘ nonkE (0)

MEGJEGYZES

Ha a 11.42 paraméter az 1 vagy 2 értéket veszi fel, ez az érték nem
kerul atvitelre a Hajtdas EPROM-jahoz. Ha a Pr 11.42 3-ra vagy 4-re van
allitva, az érték atvitele megtorténik.

NonE (0)
rEAd (1
Prog (2
Auto (3
boot (4

ook

= Hatastalan

= Paraméterkészlet kiolvasasa a SMARTCARD-bhéI

= Paraméterkészlet beprogramozasa a SMARTCARD-ba
= Automatikus mentés

= A rendszerbetdltés (bootolas) lizemmadja

9.5 SMARTCARD leoldasok

Ha adatokat kivanunk kiolvasni a SMARTCARD-bdl, vagy oda adatokat probalunk bevinni, ill. a beirt adatok térlésére van sziikség, leoldas
kévetkezhet be, ha az utasitas végrehajtasaval kapcsolatban nehézségek tdmadnak. Az alabbi leoldasok jelzik a kiilonféle problémakat, amelyeket
az alabbi tablazatban ismertetlink:

9-4. tablazat A leoldas koriilményei

| Leoldas ‘

Hibafeltaras

|_c.Acc ||

SMARTCARD leoldas: sikertelen SMARTCARD kiolvasas / beiras

185

Ellenérizze, hogy megfeleléen van-e beillesztve / elhelyezve a SMARTCARD
Cserélje ki a SMARTCARD-ot

|_c.chg ||

SMARTCARD leoldas: Az adat-tarhely mar tartalmaz adatokat

179

Tordlje az adat-tarhelyben lévé adatokat
Irja be az adatokat egy masik adat-tarhelybe

SMARTCARD leoldas: A Hajtasban tarolt adatok és a SMARTCARD adatblokkjaban Iévé adatok kiilonb6znek egymastol

|_c.cer |
| 188

Nyomja meg a hibatérlés piros & gombjat

SMARTCARD leoldas: A kijelolt adat-tarhely nem tartalmaz adatot

|_c.dat ||
I

183

Gy6z6djén meg réla, hogy a helyes adatblokkszamot adott-e meg.

|_cer ||

SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD adat sériilt

182

Gondoskodjon a kartya pontos behelyezésérél
Tordlje az adatot, majd probalkozzon Ujra
Cserélje ki a SMARTCARD-ot

SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD betelt

_c.Fun |
I

184

Toroljon egy adatblokkot vagy hasznéljon masik SMARTCARD-ot

|_c.optn |

SMARTCARD leoldas: A rendeltetési cimként kezelt Hajtasba és az adatforras-Hajtasba beépitett SM-ek kiilonb6z6ek

180

Gondoskodjon réla, hogy megfelel6 SM-ek legyenek beépitve
Gondoskodjon réla, hogy az SM-ek azonos modulrekeszben legyenek elhelyezve
Nyomja meg a hibatérlés piros @& gombjat

SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD-nak csak olvashato bitkészlete van

|_c.rdo ||
181

irjon be 9777-et a Pr xx.00-ba, a SMARTCARD-hoz valé irasi / olvasasi hozzaférés engedélyezéséhez
Gondoskodjon réla, hogy a kartya ne végezzen beirast az 500-t6l 999-ig terjed6 adat-tarhelyekbe
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C.rtg SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD kisérletet tesz a rendeltetési cimként kezelt Hajtas névleges értékeinek moédositasara
A Hajtas névleges értékeit tartalmazé paraméterek atvitelére nem keriil sor

Nyomja meg a hibatérlés piros & gombjat

A Hajtas névleges értékeinek paraméterei:
Paraméter Funkcio
2.08 Standard rampafesziltség
4.05/6/7, 21.27/8/9 Aramkorlatok
5.07, 21.07 Névleges motoraram
5.09, 21.09 Névleges motorfesziiltség
186 5.17, 21.12 Allérész-ellenallas
5.18 Kapcsolofrekvencia
5.23, 21.13 Fesziltségofszet
5.24,21.14 Tranziens induktivitas
5.25,21.24 Allérész-induktivitas
6.06 A DC injektalasos fékezés arama

A fenti paraméterek alapértékiiket fogjak felvenni.

[IEETE SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD paraméterkészlet nem illeszkedik a Hajtashoz

Nyomja meg a hibatérlés piros & gombjat
187 Gondoskodjon réla, hogy a rendeltetési cimként kezelt Hajtas tipusa azonos legyen a forras-paraméterallomanyt tartalmazoé Hajtas
tipusaval

9-5. tablazat SMARTCARD allapotjelzések

| Als6 kijelzé | Leiras | Alsé kijelzé | Leiras

[IEETE ~ SMARTCARD-t6l a Hajtashoz torténd EEEEE A Haitas paraméterkészletet ir be a SMARTCARD-ba a

| paraméterkészlet-atvitelt jelzi, amire bekapcsolasi folyamat ideje alatt. Tovabbi részletek a 9.2.3
a bekapcsolasi folyamat ideje alatt ker(l sor. szakaszban (A paramétervaltozasok automatikus elmentése
Tovabbi részletek a 9.2.4 szakaszban (Pr 11.42 = Auto (3)).

(Rendszerbetdltés (bootolas) a SMARTCARD-rél
minden bekapcsolaskor (Pr 11.42 = boot (4)).
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10 Beépitett PLC

10.1 A beépitett PLC és a SYPTLite

A Unidrive SP képes a Hajtashoz telepitett 4kB-os PLC létraprogram
tarolasara és futtatasara, kiegészité SM felhasznalasa nélkil.

A létralogikat alkalmazo program a Windows™ bazisti SYPTLite
létradiagram-szerkeszt6 felhasznalasaval késziilt, és programok

kifejlesztését teszi lehetévé a Unidrive SP-ben vagy az SM-Applications

Lite modulban valé futtatashoz.

A SYPTLite szoftver hasznalata konny(, az alkalmazasaval térténd
programfejlesztés pedig a lehetd legegyszerilibb. A szolgaltatott
mikodési tulajdonsagok részét képezik a SYPT programszerkesztd
jellemzé&inek. A SYPTLite programok létrehozasahoz felhasznaltak a
létralogikat, amely a PLC-k programozasahoz széles kérben
alkalmazott grafikus programnyelv (IEC1131-3). A SYPTLite a
felhasznalo szamara lehet6vé teszi a programmal megjelenitett
létradiagram "megrajzolasat”.

A SYPTLite minden feltételt biztosit a létradiagramok kialakitasahoz.
A létrehozhato létradiagramok beszerkesztheték a felhasznaloi
programokba, és végrehajtas céljabdl letolthetdk a Unidrive SP-hez,
vagy az SM-Applications Lite modulhoz, a Hajtas eldlapjan elhelyezett
RJ45-6s kommunikacios porton keresztil. A beszerkesztett
létradiagram futas alatti mikddése a SYPTLite felhasznalasaval
monitorozhato a céleszkdznél, és a program lehetévé teszi

a beavatkozast is a céleszkdznél, ami a célparaméterek Uj értékeinek
beallitasaval valosithaté meg.

A SYPTLite rendelkezésre all a Hajtassal egyiitt szallitott CD-n.

10.2 Elénydk

A beépitett PLC és a SYPTLite kombinacidja azt eredményezi, hogy a
Unidrive SP szamos alkalmazasban helyettesitheti a nano- és
mikroPLC-ket. A beépitett PLC programok max. 50 létralogikai
Iépcséfokot tartalimazhatnak (Iétrafokonként max. 7 funkciéblokkot és
10 érintkezét). A beépitett PLC program atvihet6 a SMARTCARD-hoz
és onnan vissza, biztonsagi tartalék képzéséhez vagy gyors lizembe
helyezéshez.

Az alapvet6 létraszimbdélumokon kivil a SYPTLite tartaimaz egy sor
funkciot a SYPT teljes verzidjabol. Ezek az alabbiak:

e Aritmetikai blokkok

Osszehasonlitd blokkok

Utemez6k

Szamlalok

Multiplexerek

Logikai tarolék

Bitkezelés

A beépitett PLC jellemzé alkalmazasai:
Kisegit6 szivattyuk

Ventilatorok és szabalyozdszelepek
Blokkolé logika

Kivalasztasvezérl6 rutinok

Egyedi vezéri6szavak

10.3 Korlatozasok

A SYPT felhasznalasaval programozott SM-Applications vagy
SM-Applications Lite modulokhoz képest a beépitett PLC program az
alabbi korlatozasoknak van alavetve:

e A max. programméret 4032 bajt, beleértve a fejlécet és a forraskdd-
opciot is.

e A Unidrive SP 100 program letoltésére van méretezve. Ez a
korlatozas a flash memoria méretébdl kdvetkezik, mivel a Hajtason
bellil ebben a memaridban tarolédik a program.

¢ A felhasznalé nem hozhat létre felhasznaléi valtozokat,
csupan kezelheti a Hajtas paramétereit.

e A program nem tolthet6 le és nem monitorozhaté a CTNet-en
keresztil. A program csak a hajtas RJ45-6s kommunikacios portjan
at érhetd el.

e Valos idejl feladatok nincsenek, ugyanis a program Utemezési
sebessége nem garantalhat6. Az SM-Applications feladatok, mint az
Ora, Esemény, Pos0 vagy a Fordulatszam, nem allnak
rendelkezésre. A beépitett PLC nem hasznalhato fel id6kritikus
alkalmazasokhoz, ezekhez az SM-Applications vagy
SM-Applications Lite modulokat kell hasznalni.

e A program alacsony prioritassal fut. A Unidrive SP egyszer(
hattérfeladatként biztositja a létradiagram futtatasat. A Hajtas
els@sorban sajat fontos funkcidinak végrehajtasat (mint példaul a
motorszabalyozast) részesiti elényben, és csak bizonyos maradék
adatfeldolgozasi id6t fordit a hattérmiveletként kezelt Iétradiagram
végrehajtasara. Ahogy a Hajtas processzora egyre jobban
terhelédik, mind kevesebb id6 jut a program végrehajtasara.

10-1. abra A Unidrive SP beépitett PLC programjanak

litemezése
i i
Fontos hajtas-
funkeiok
Felhasznalsi
program
0 64 128 146
(ms)

A felhasznaloi program 64 ms-onként egyszer, csak rovid idétartamra
van beltemezve. A program beltemezésének ideje 0.2 ms és 20 ms
kozott valtozik, a Hajtas processzoranak leterheltségétdl fliggéen.

A beiitemezés ideje alatt a felhasznaldi program tébb miveletsoranak
végrehajtasara kerllhet sor. Egyes sorok ps-ok alatt végrehajthatok,
amikor azonban Iényeges hajtasfunkciok vannak beltemezve,

a program végrehajtasa sziinetel, ami azzal jar, hogy bizonyos
miveletsorokra tobb ms-ot kell forditani. A SYPTLite kijelzi az atlagos
végrehajtasi id6t, amelynek kiszamitasa a felhnasznaldi program utolsé
10 miveletsoranak ideje alatt torténik.

LEROY*
SOMER

113



Termék-
ismerteté

Elektromos | Beinditas

telepités

Mechanikai
telepités

Biztonsagi
tajékoztatd

Alap-
paraméterek

A motor
futtatdsa

Smartcard

Optimalizalas uL

besorolas

Beépite Magasabb szinti
PLC paraméterek

Miiszaki Hiba-
jellemzék feltaras

A beépitett PLC és a SYPTLite képviseli a funkcionalitas (vagyis
funkciok ellatasara val6 képesség) elsé szintjét a Unidrive SP-hez
alkalmazott programozhat6 opcidk soraban.

10-2. abra A Unidrive1 SP programozhaté6 opciéi

A

FUNKCIONALITAS

W 4. szint

LN SM-Applications modul
“@ a SYPT szoftverrel

SM-Applications Lite modul
a SYPT szoftverrel

2. szint
SM-Applications Lite modul
a SYPTLite szoftverrel

1. szint
Beépitett PLC a SYPTLite szoftverrel

TELJESITOKEPESSEG

10.4 Beinditas 10.5 A beépitett PLC paraméterei

A SYPTLite megtalalhato a Hajtassal egyiltt szallitott CD-n. A beépitett PLC programhoz az alabbi paraméterek kapcsolédnak.

A SYPTLite rendszerkévetelményei:
e Windows 95/98/98SE/ME/NT4/2000/XP.
Telepiteni kell az Explorer V5.0-at vagy késébbi valtozatot

A Hajtas beépitett PLC programjanak
engedélyezése

| 11.47

e Minimum 800x600-as képerny&-felbontas, 256 szinnel. RW | Uni | | | | | | US
* 96MB RAM ' o s | 0-t61 2-ig = | 2
e Pentium Il 266MHz, vagy annal nagyobb teljesitmény( processzor - - — —- —
o Adobe Acrobat Reader 5.1, vagy késobbi valtozat A Unidrive SP-hez ~ EZ @ paraméter szolgal a Hajtas beepitett PLC programjanak
adott CD-n rendelkezésre all. elinditasara és leallitasara.
e RS232 ~ RS485, RJ45 kommunikacios kivezetés, a PC-nek a Erték Leiras
Unidrive SP-hez valo csatlakoztatasahoz. 0 Leallitia a Hajtas beepitett PLC programjat

e Figyelembe kell venni, hogy a Windows NT/2000/XP alatti
telepitéséhez a felhasznalénak adminisztratori jogokkal kell
rendelkeznie.

1 Futtatja a Hajtas beépitett PLC programjat (ha telepitve van).
Barmely paaraméter-beiras kisérletet, amely kivil van az
értéktartomanyon, a paraméter-beiras el6tt érvényes maximum

A SYPTLite CD-rél valé telepitéséhez be kell helyezni a CD-t, majd a /minimum értékre rogzit.
képernyén megnyilé ablakbdl az automatikus futtatashoz ki kell 2 Futtatja a Hajtas beépitett PLC programjat (ha telepitve van).
vélasztani a SYPTLite programot. Barmely paaraméter-beiras kisérlet, amely kivil van az

értéktartomanyon ‘UP ovr’ leoldast fog kivaltani.

Tovabbi informacié a SYPTLite hasznalatarol, létradiagramok

létrehozasardl és a rendelkezésre allé funkcidblokkokrol a SYPTLite

suigojaban talalhato. |m A Hajtas beépitett PLC programjanak allapota
RO| Bi | | | | ne | pPT | |
¢ | -128-t61 +127-ig > |

A Hajtas beépitett PLC programjanak allapot-paramétere kijelzi a
felhasznalo szamara a Hajtas beépitett PLC programjanak aktualis
allapotat.
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Ertek Leiras 10.6 A beépitett PLC leoldasai
A beépitett PLC program a Hajtas leoldasét idezi el6 az n. A beépitett PLC-hez az alabbi leoldasok kapcsolédnak.
-n |étrafok futasa alatti hiba kdvetkeztében. Vegye figyelembe, - - —
hogy a létrafok sorszamat a kijelzé negativ szamként mutatja. I Leoldds | Hibafeltaras
0 Beépitett PLC program nincs telepitve. | UP ACC ‘ Beépitett PLC program: Nem érhet6 el a beépitett PLC
1 Beépitett PLC program telepitve van, de leallt. — p‘rogramfajl ? Hajtasnal
- - - 98 Tiltsa le a Hajtas miikodését — beirasos hozzaférésre nincs
2 Beépitett PLC program telepitve van és fut.

lehetéség a Hajtas engedélyezett allapotaban.

Ha a beépitett PLC program telepitve van és fut, a Hajtas also kijelzéje
10 masodpercenként felvillantja a 'PLC’ kiirast.

Egy masik forras mar lefoglalja a beépitett PLC programot —
prébalkozzon Ujra, mihelyt a masik mivelet befejez6dott.

A Hajtashoz beépitett PLC programozasi
el6zményei

I | A beépitett PLC program 0-val val6 osztast kisérelt meg

I 90 | Ellenérizze a programot

| NC | PT |

A beépitett PLC program a valtozék és funkcioblokkok

0 ~ 65,535

= |

behivasakor a megengedettnél nagyobb RAM-teriiletet
hasznalt fel (a tarol6 tulcsordult)

A Hajtashoz beépitett PLC programozasi el6zményeinek paramétere
meg06rzi azt a szamot, amely mutatja, hogy hanyszor volt letdltve
beépitett PLC program. A gyarbdl valé kibocsataskor a paraméter a 0
értéket veszi fel. A Unidrive SP-hez 100 Iétraprogram t6lthet6 le. Ez a
paraméter nem valtozik meg az alapértékek betoltésekor.

o5

95 | Ellenérizze a programot

| A beépitett PLC program a tartomanyt tullép6 beirast kisérelt

meg
94 | Ellenérizze a programot

A Hajtashoz beépitett PLC program max.
szkennelési ideje

A beépitett PLC program nemlétezé paraméter elérését
kisérelte meg

| NC | PT |

0~ 65535 = |

A Hajtashoz beépitett PLC program max. szkennelési idejének
paramétere megadja a beépitett PLC program utolso tiz mlveletsoran
beliili leghosszabb szkennelési id6t. Ha a szkennelési idé nagyobb,
mint az ezzel a paraméterrel meghatarozott maximum, az érték a
maximumra fog beallni.

91 | Ellenérizze a programot
A beépitett PLC program beirast kisérelt meg egy csak
olvashaté paraméterhez
I 92 | Ellenérizze a programot
A beépitett PLC program egy csak irhaté parméter olvasasat
I kisérelte meg
I 93 | Ellenérizze a programot

|m A Hajtashoz beépitett PLC program els6 futasa

i UP udF || A beépitett PLC program azonositatlan leoldasa

97 | Ellenérizze a programot

Ro\'Bit\' | | | NC | PT | \

¢ | Ki(OvagyBe(1) | =|

I@| A beépitett PLC program leoldast kért

| 96 | Ellenérizze a programot

A Hajtashoz beépitett PLC program els¢ futasanak paramétere az 1
értéket veszi fel a programszkennelésnek a ledllitott allapottdl kezd6dé
id6tartamara. Ez lehet6évé teszi, hogy a felhasznalé barmely
szikségessé valo inicializalast elvégezzen, valahanyszor a program fut.
A paraméter minden alkalommal 1-re all be, amikor a program leall.

10.7 A beépitett PLC és a SMARTCARD

A Hajtas beépitett PLC programja atvihetd a Hajtastol a SMARTCARD-

hoz és vissza.

e A beépitett PLC programnak a Hajtastdl a SMARTCARD-hoz valé
atviteléhez allitsa az xx.00 paramétert Syyy-ra és végezzen
visszadllitast a Hajtason.

e A beépitett PLC programnak a SMARTCARD-td6l a Hajtashoz val6
atviteléhez allitsa az xx.00 paramétert 6yyy-ra és végezzen
visszadllitast a Hajtason.

(az yyy az adatblokk tarhelye, amint az a 9-1. tablazatban

[SMARTCARD adatblokkok], a 109. oldalon, lathatd)

Ha megkisérli atvinni a beépitett PLC programot a Hajtastol a

SMARTCARD-hoz, és a Hajtas nem tartalmazza a programot, a blokk

létre fog j6nni a SMARTCARD-n4l, de adatot nem fog tartalmazni. Ha

kés6bb ez az adatblokk athelyezédik a Hajtashoz, a rendeletetési
helyként kezelt Hajtasnak nem lesz beépitett PLC programja.

A legkisebb SMARTCARD, amely illeszkedik a Unidrive SP-hez, 4064

bajtos kapacitassal rendelkezik, és az egyes blokkok max. 4064 bajt

méretliek lehetnek. A felhasznal6i program maximalis mérete 4032 bajt,
igy garantalhato, hogy a Unidrive SP-hez letoltott barmely beépitett

PLC program tres SMARCARD-ba keriill. A SMARTCARD tartalmazhat

tébb beépitett PLC programot, a kartya kapacitasanak erejéig.
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11 Magasabb szintli paraméterek

11-2. tablazat Jelmagyarazat a paramétertablazat kédjaihoz

Kédolas Tulajdonsag
Ez afejezet gyors tajékoztatast nyujt a Hajtas 6sszes paraméterérél, T " - e A -
bemutatva a mértékegységeket, a tartomanyok hatarértékeit, stb., és a RW Irhatololvashat'o. a felhasznélé irhatja és OIV?ShatJa
miikddést szemléltetd blokkvazlatokat. A paraméterek teljes RO | Csak olvashato: a felhasznald csak olvashatja
részletességll ismertetése a Unidrive SP Magasabb Szint(i Felhasznaloi Bit Kétallapotu (1 bites) paraméter: a kijelzén ‘On’ (Be) vagy
Kézikényvének CD ROM-jan talalhato. ‘Off (Ki)
A magasabb szintli paraméterek ebben a fejezetben Bi Bipolaris paraméter
térténd felsoroldsa csupan a tajékoztatas céljat Uni Uninolari st
szolgalja. Az itt talalhato tablazatok nem tartalmaznak ni n!.po aris param(? er - -
elegendd informaciot a paraméterek beszabalyozasa- Tt Szbveg: a paraméter szoveges karaktersorokat hasznal
hoz. A helytelen bedllitas befolyasolhatja a rendszer szamok helyett
biztonsagat, karosithatja a Hajtast és/vagy a kiilso Sz(irt: bizonyos paraméterek, amelyek gyorsan
berendezéseket. Mieldtt megkiséreiné a paraméterek Fl véltoztathatjak értékiiket, a kezel6egységen vald kijelzéskor
barmelyikének szabalyozasat, tajékozddjon a Unidrive megtekintésik megkonnyitése céljabdl szlirésnek vannak
SP Magasabb Szintii Felhasznaloi Kézikbnyvében. alavetve.
DE Rendeltetés: azt jelzi, hogy a paraméter felhasznalhaté
11-1. tablazat A meniik felsorolasa cimz6 paraméterként
A menii A menii megnevezése Névleges értéktdl fiiggd: a paraméter értéke és tartomanya
sorszama 9 kilénb6z6 lehet a kiilénbdzé névlieges fesziltségl és aramu
0 Altalanosan hasznalt beallito alapparaméterek a gyors és RA ha;tasol’(nal_.’Ez’eket a parametel:el_(et' a S,MARTCARD_O,k
kénny( programozashoz nem maso’lja!< a?, h_a"a rgndeltete& C|mker’1t k(lezelt Hajtas
- - - névleges értékei killénbdznek az adatforrasként kezelt
1 Frekvencia- / fordulatszam-alapjel Hajtas névieges értékeitdl
2 Rampak — — — Nem masolodik: a paraméter atvitelére sem
3 ::r%k\fenme’ljel—kovsylas, fc3rduIatszam—wsszacsatoIas és NC a SMARTCARD-tél sem vissza nem keriil sor
ordulatszam-szabalyozas a paraméter-masolas folyaman.
4 Nyomaték- és aramszabalyozas PT Védett: nem hasznalhato fel rendeltetési cimként
5 Motorszabalyozas
— - Y ———— — us Felhasznaldéi mentés: a Hajtas EEPROM-jaba tarolodik, ha a
6 Kivalasztasvezeérld és Gtemezd felhasznalo paramétermentést kezdeményez.
’ Ahglog Vo Lekapcsolasi mentés: A taplalas lekapcsolasakor
8 Digitalis /0 PS automatikusan elmentédik a Hajtdés EEPROM-jaba, amikor
9 Programozhato logika, motorpotenciométer és binaris feszlltséghiany miatti (UV) leoldas kdvetkezik be.
Osszeg
10 Allapotok és leoldasok
11 A Hajtas altalanos beallitasa
12 Kisz6bdetektorok és valtozdkat kivalasztd szelektorok
13 Poziciészabalyozas
14 Felhasznaloi PID szabalyozo
15, 16, 17 A Megoldasok Moduljainak (SM) rekeszei
18 1-es alkalmazasi meni
19 2-es alkalmazasi menu
20 3-as alkalmazasi menu
21 Masodik motor paraméterkészlete
22 Kiegészité Menu 0 beallitasok

A miikodési moédra vonatkozo roviditések:

OL> Nyilthurku

CL> Zarthurkd (amely magaban foglalja a zarthurkd vektoros és
szervo mikédési modot)

VT> Zarthurkd vektoros mikédési mod

SV> Szervo

Az alapértelmezésre vonatkozo roviditések:

EUR> Europai alapérték

USA> USA alapérték

MEGJEGYZES

A (...) zardjelben feltliintetett paraméterszamok az egyenértéki

Meni 0 paraméterek. A Men( 0 bizonyos paraméterei kétszer jelennek
meg, mivel funkcidjuk fligg a mikddés madjatol.

A Tartomany — a CL oszlop egyarant vonatkozik a Zarthurku Vektor- és
Zarthurkl Szervoszabadlyozasra. Ez az oszlop néhany paraméter
vonatkozasaban azonban a fenti szabalyozasi modok kozil csak az
egyikre érvényes; az erre vonatkozo utalast az Alapértelmezés
oszlopaban talaljuk meg.

Bizonyos esetekben a paraméter funkcidjat és értéktartomanyat
befolyasolja egy masik paraméter beallitasa; a listak informacidi az ilyen
paraméterek alapfeltételeire vonatkoznak.
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Paramétertartomanyok és a valtozok maximumértékei:
Az adott paraméterhez egy-egy adat szolgal a maximum- és
minimumérték meghatarozasara. Bizonyos esetekben

a paramétertartomany valtozo, és fligg az alabbiaktdl:

. mas paraméterek
. a Hajtas teljesitménye

. a Hajtas miikodési modja
. vagy a fentiek kombinaciéja

A 11-3 tablazatban megadott értékek a Hajtasban alkalmazott valtozdk

maximumai.

11-3. tablazat A paramétertartomanyok és a valtozék maximumanak meghatarozasa

Maximum

Meghatarozas

SPEED_FREQ_MAX
[Nyilthurka 3000.0Hz,
Zarthurku vektoros és szervo
40000.0rpm]

Legnagyobb fordulatszam- (zarthurka tizemmad) alapjel, vagy frekvencia- (nyilthurka tizemmad) alapjel
Ha Pr 1.08 =0; SPEED_FREQ_MAX = Pr 1.06

Ha Pr 1.08 =1; SPEED_FREQ_MAX = Pr 1.06 vagy — Pr 1.07, amelyik a ketté k6zul nagyobb

(Masodik motorpar.-készlet valasztasa esetén a Pr 1.06 és Pr 1.07 helyett a Pr 21.01 ill. Pr 21.02 szerepel)

SPEED_LIMIT_MAX
[40000.0rpm]

A fordulatszam-alapjel korlataira érvényes maximum

A fordulatszam-alapjel korlataira érvényesitheté maximum megakadélyozza, hogy a névleges enkdder-frekvencia
tullépje az 500kHz-et (410kHz-et, a V01.06.00 és korabbi szoftver hasznalata esetén). A maximum az alabbi
képletbdl hatarozhaté meg:

SPEED_LIMIT_MAX (rpm-ben) = 500kHz x 60 /ELPR = 2.46 x 10’ / ELPR, azzal a megszoritassal, hogy az
abszolut maximum értéke 40,000rpm.

Az ELPR az egyenértéki fordulatonkénti enkddervonal, ami a kvadraturajeles enkdderek esetében az eszkozzel
eldéallithaté fordulatonkénti vonalak szama

Kadraturajeles enkéder ELPR = a fordulatonkénti vonalak szama

F és D enkdder ELPR = a fordulatonkénti vonalak szama / 2

Rezolver ELPR = felbontas / 4

SINCOS enkdder ELPR = a fordulatonkénti szinuszhulldamok szama

Soros kommunikaciés enkéder ELPR = felbontas / 4

Ezt a maximumot a fordulatszam-visszacsatolas kivalasztojaval (Pr 3.26) kijelolt eszkdz és a pozicio-viszacsatold
eszkdzhoz beallitott ELPR hatarozza meg.

SPEED_MAX
[40000.0rpm]

Legnagyobb fordulatszam

Ez a maximumérték a fordulatszamhoz kapcsol6dé néhany paraméterhez kerll felhasznalasra a Menu 3-ban.
A tullendlléshez szlikséges mozgasteret, stb.-t is figyelembe véve, a legnagyobb fordulatszam a max.
fordulatszam-alapjel kétszerese.

SPEED_MAX =2 x SPEED_FREQ_MAX

RATED_CURRENT_MAX
[9999.99A]

Legnagyobb névleges motoraram

RATED_CURRENT_MAX < 1.36 x a Hajtas névleges arama (Pr 11.32)

A névleges aram a Hajtas névleges arama folé ndvelhetd, az 1.36 x Max. Nehéz Uzem(i névleges aram (Pr 11.32
szintjéig. A tényleges szint hajtasméretenként valtozé érték (lasd: 11-4 tablazat).

DRIVE_CURRENT_MAX
[9999.99A]

A Hajtas legnagyobb arama
A Hajtas legnagyobb arama a talaramleoldas szintjéhez tartozé aram, ami az alabbiak szerint adodik:
DRIVE_CURRENT_MAX = Max. Nehéz Uzem(i névieges aram (Pr 11.32 / 0.45
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Maximum Meghatarozas

MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX
[1000.0%]

A max. aramkorlat-beallitasok az 1-es motorparaméter-készlethez
A max. aramkorlat bedllitds, amely az 1-es motorparaméter-készlet aramkorlat-paraméterire érvényes.
Nyilthurka

Max. dram
Névleges motoraram

2
Max. aramkorlat = H } +PF? — 1} x 100%

Ahol: PF

A max. aram vagy (1.5 x 'nehéz Gzem{’ névleges aram), ha a Pr 5.07-ben bedllitott névieges aram < max.
‘nehéz Gzem(’ névleges aram [Pr 11.32], mas esetben pedig (1.1 x ‘normal izem{’ névleges aram).

A névleges motoraram a Pr 5.07 altal szolgaltatott érték.

PF, a motor névleges teljesitménytényezdje (Pr 5.10)

Zarthurkua vektoros

Max. dram
Névleges motoraram

cos(q1)

2
Max. aramkorl. = H } + cos(g,)? — 1} x 100%

Ahol:

A max. aram vagy (1.75 x 'nehéz Gizem(’ névleges aram), ha a Pr 5.07-ben beadllitott névleges aram < max.
‘nehéz Uzem{’ névlieges aram [Pr 11.32], mas esetben pedig (1.1 x ‘normal izem{’ névleges aram).

A névleges motoraram a Pr 5.07 altal szolgaltatott érték.

@1=C0s(PF) -¢,. Ezt a Hajtas a motormérés soran méri meg. A ¢z-re vonatkozé tovabbi informacio a
Unidrive Magasabb Szint(i Felhasznaloi Kézikbnyvének Menl 4-et targyalo fejezetében talalhaté meg.
Szervo

Max. aram

Max. aramkorlat = | —— — ==
Névleges motoraram

} x 100%
Ahol:

A max. aram a Hajtas névleges arama (Pr 11.32) x 1.75
A névleges motoraram a Pr 5.07 altal szolgaltatott érték.

MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX
[1000.0%]

A max. aramkorlat-beallitasok a 2-es motorparaméter-készlethez

Ez a max. aramkorlat-beallitas az a maximum, amely a 2-es motorparaméter-készletben az aramkorlat-
paraméterekre érvényes.

A MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX-ra ugyanazok a képletek vonatkoznak, mint

a MOTOR1_CURRENT_-LIMIT_MAX-ra, azzal az eltéréssel, hogy a képletben a Pr 5.07 helyett a Pr 21.07,
a Pr 5.10 helyett pedig a Pr 21.10 szerepel.

TORQUE_PROD_CURRENT_MAX
[1000.0%]

Legnagyobb nyomatékel6allité aram

A nyomatékparaméterhez és a nyomatékel6allité aram paraméteréhez felhasznalt maximum.

Ez vagy a MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX vagy a MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX, attdl fliggéen,
hogy melyik motorparaméter-készlet van érvényben.

USER_CURRENT_MAX
[1000.0%]

A felhasznal6 altal valasztott aramparaméter-korlat

A felhasznal6 valaszthat maximumot a Pr 4.08-hoz (nyomatékalapjel) és a Pr 4.20-hoz (szazalékos
terhelés), az analdg 1/0-nak a Pr 4.24-el t6rténé megfeleld skalazasahoz. Ez a maximum flgg a
MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX-t6l, vagy a MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX-tél, annak megfeleléen,
hogy melyik motorparaméter-készlet van érvényben.

USER_CURRENT_MAX = Pr 4.24

AC_VOLTAGE_SET_MAX
[690V]

A legnagyobb kimenéfesziiltség alapértéke
Meghatarozza a valaszthat6 legnagyobb motorfesziltséget
200V-os hajtasok: 240V, 400V-os hajtasok: 480V

575V-0s hajtasok: 575V, 690V-o0s hajtasok: 690V

AC_VOLTAGE_MAX
[930V]

A legnagyobb AC kimenéfesziiltség

Ez a maximum szamitasba veszi a Hajtassal el6allithato legnagyobb AC feszilltséget, beleértve a kvazi
négyszoéghullamos mikodtetést is:

AC_VOLTAGE_MAX = 0.78 x DC_VOLTAGE_MAX

200V-os hajtasok: 325V, 400V-os hajtasok: 650V

575V-0s hajtasok: 780V, 690V-os hajtasok: 930V

DC_VOLTAGE_SET_MAX
[690V]

A legnagyobb DC fesziiltség alapértéke
200V-os hajtasok: 0 ~ 400V, 400V-os hajtasok: 0 ~ 800V
575V-o0s hajtasok: 0 ~ 950V, 690V-os hajtasok: 0 ~ 1150V

DC_VOLTAGE_ MAX

Az egyenaramu kor legnagyobb fesziiltsége

[1190V] A legnagyobb mérheté DC-kori fesziiltség.
200V-os hajtasok: 415V, 400V-os hajtasok: 830V
575V-0s hajtasok: 990V, 690V-os hajtasok: 1190V
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Maximum Meghatarozas

POWER_MAX Legnagyobb teljesitmény kW-ban

[9999.99kW] Ez a maximalis teljesitmény szamitasba veszi a Hajtas kimenetén eléallithato legnagyobb teljesitményt, a max.

AC kimendéfesziltség, a max. szabalyozott aram és az egységnyi teljesitménytényezé mellett..
Mindezek szamitasba vételével:

POWER_MAX = V3 X AC_VOLTAGE_MAX x RATED_CURRENT_ x 1.75

A szOgletes zaroéjelekben megadott értékek a valtozok maximumai szamara megengedett abszollt legnagyobb értéket mutatjak

11-4. tablazat A legnagyobb névleges motoraramok

Modell Max. nehéz Gizemii Max. normal lizemi
névleges aram (Pr 11.32) névleges aram
LS CT A A
1,5TL SP1201 4.3 5.2
2TL SP1202 5.8 6.8
2,5TL SP1203 7.5 9.6
3,5TL SP1204 10.6 11
4,5TL SP2201 12.6 15.5
55TL SP2202 17 22
8TL SP2203 25 28
11TL SP3201 31 42
16TL SP3202 42 54
22TL SP4201 56 68
27TL SP4202 68 80
33TL SP4203 80 104
15T SP1401 2.1 2.8
2T SP1402 3 3.8
2,5T SP1403 4.2 5.0
3,5T SP1404 5.8 6.9
4,5T SP1405 7.6 8.8
55T SP1406 9.5 11
8T SP2401 13 15.3
11T SP2402 16.5 21
16T SP2403 25 29
22T SP3401 32 35
27T SP3402 40 43
33T SP3403 46 56
40T SP4401 60 68
50T SP4402 74 83
60T SP4403 96 104
75T SP5401 124 138
100T SP5402 156 168
3,5TM SP3501 4.0 5.4
4,5TM SP3502 5.4 6.1
5,5TM SP3503 6.1 8.4
8TM SP3504 9.5 11
11T™ SP3505 12 16
16TM SP3506 18 22
22TM SP3507 22 27
22TH SP4601 18 22
27TH SP4602 22 27
33TH SP4603 27 36
40TH SP4604 36 43
50TH SP4605 43 52
60TH SP4606 52 62
75TH SP5601 62 84
100TH SP5602 84 99
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11.1 Menii 1: Frekvencia- / fordulatszam-alapjel
11-1. dbra A Menii 1 logikai vazlata
HELYI/TAVOLI
-
Analoég alapjel
@
1-es analég Menii 8
alapjel

|

Meni 7

2-es analdg alapjel
------ 1.41 A K
valasztasa

* Akivalasztott alapjel
kijelz6je

<

2-es analog .h.
2-es an. bemenet alapjel
t ______ Elére beallitott alapjel
valasztasa
Elére beallitott alapjel t
Az elore bedllitott ey | | 1} | 003 &M Kezelbegységi alapjel
alapjel kivéalasztéja E‘ valasztasa
3 r
Az elére beallitott alapjel kivalasztobitjei 1 ~ 3 t
7777777 Nagy pontossagu
alapiel valasztasa
Alapjel-
kivalaszto*
i
-
1.21~1.28 n_l
Elére
beallitott - I
= alanielek
Szkennelés
mez6
e
A kivélasztott \ -
T « e APr1.50 1-nél
: eldre beallitott /55 nagyobb értékre
_ i alapjel kijelzéje alitasa
Az elére beallitott
alapjel szkennelési o
ideje
H Pr1.49| Pr1.50 A felhasznalt alapjel
..... : 1 1 1-es analog alapjel
Az elére beallitott alapjel 1 >1 A Pr 1.50-el definialt elére beallitott alapjel
szkennelésuitemez6jének
visszaallitasa 2 1 2-es analdg alapjel
Kezéloeéyseglalapjél A kezeldegységi 2 >1 A Pr 1.50-el definialt elére beallitott alapjel
vezériési mod 3 X APr1.50-¢l definialt elére bealitott alapjel
i alapjele ) P
i bekapcsolaskor 4 X Kezel6egységi alapjel
5 X Nagy pontossagu alapjel

Kezel6egységi
alapjel

Nagy pontossagu alapjel
A nagy pontossagu
alapjel frissitésének

letiltdsa

Nagy pontossagu
alapjel

1.18

A nagy pontossagu
alapjel rimmelése

Az alapjel )
szazalékos A kivalasztott
trimmelése + alapjel szintje

Alapjel-
offszetelés

Az alapjel-offszetelés
madjanak valasztéja

Jelmagvarazat

-

Bemeneti
@ sorkapcsok

! < @
! <

Kimeneti
(7| sorkapcsok

-

Irhato-olvashatd
(RW) paraméterek

Csak olvashaté
(RW) paraméterek

A vazlat a paramétereket alapértelmezett bedllitasukban mutatja

* Tovabbi informacié a 11.21.1 szakaszban (Az alapjel felhasznalasanak moédja), a 190. oldalon.
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KUSZOMENET FUTTATAS ELORE FUTTATAS HATRA
- -
26
@ 2]
3
Menii 6 | Menii 8 |
Kivélasztas-
vezérlé *
Akiszomenet | Kivalasztas-vezérlé (Menii 6) Az alapjel a kihagyott
kivalasztasanak frekv./ford.szam-
kijelzéje savban” kijelzéje
Menii 13
Bipolaris Poziciészabalyozas Az alapjel-
alapjel engedélyezés
valasztasa kijelz6je Meredekség-
korlatozas elotti
alapjel

Akuszémenet
alapjele

A pozitiv
visszacsatolas
valasztasanak
kijelzéje

A hatra forg.irany
vélasztasanak 112
kijelz6je

Negativ H
minimum-
ford.szam
vélasztésa

Max. frekv./
ford.szam
"megfogasa”

Min. frekv./
ford.szam

; "megfogasa”
: (Max. hatra-
+iranyu frekv./
: ford.szam)

+ _[1.08]

[1.07]
—

Szlirés elétti
1.02 Jalapijel

fol

\ [1.07] L1 [EREEEEREE Dt .
— ~[1.08] . H
HE NEERR
+ _[1.08] i i
/_ l-es _2-es ] 3-as |
kihagyott kihagyott | kihagyott |
A pozitiv ford.szam- \ - frekv./fsz. rekv./fsz. . frekv./fsz. .
visszacsatolas i i
alapjele - ™—11.08] | 130 | 132 | i[234]
s i i
- | ! !
i i i
+ _[1.08] e e w
/_ l-es khZ-es kh3-a
= kihagyott ihagyott ihagyott
\_ frekv.%rd.- frekv./ford.- frek'v.%r'd.-
(.07 szam-sav szam-sav szam-sav
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Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL vT | sv
1.01| A kivalasztott frekvencia / ford.szam-alapjel +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm RO | Bi NC | PT
1.02| Kihagyas el6tti alapjel +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm RO | Bi NC | PT
1.03| Meredekségkorlatozas elétti alapjel +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm RO | Bi NC| PT
1.04| Alapjelofszet +3,000.0Hz +40,000.0 rpm 0.0 RW | Bi us
1.05| A kiszémenet alapjele {0.23}| 0~ 3,000.0Hz | 0~ 4,000.0rpm 0.0 RW | Uni us
1.06 glee’;ggg:gbb frekv./ford.szam {0.02} 0 ~ 3,000.0Hz 15_!3’;5532_/!:;er ELLJJSR;>5260 Ifjtéizllss(é% 30000 RW | Uni us
1.07 2;2%5:?: frekvencia/ford.szam {0.01} +£3,000.0Hz iS_P’\;E)EHDZ_/Ir:;nI]EQ 00 rw | Bi pT | Us
1.08 gsé]:ézgizr];rgeum ford.szam megfogas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) rRwW | Bit us
1.09| Alapjelofszet-valasztas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
1.10| Bipolaris alapjel engedélyezése {0.22} Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
1.11| Az alapjel-engedélyezés kijelzéje Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
1.12| A hatra forg.irdny valasztasanak kijelzéje Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
1.13| A kiszdmenet valasztasanak kijelzéje Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
1.14| Alapjel-kivalaszté {0.05} Al-’;zr ((g)): Q/iap(;()%)bf('sp)r @ ALA2 (0) RW | Txt Us
1.15| El6re bedllitott alapjel kivalasztéja 0~9 0 RW | Uni us
1.16 Qéag;%jt;eéllitott alapjel kivalasztéjanak 0 ~ 400.0s 10.0 rRW | uni us
1.17| A kezelGegységi vezérlési méd alapjele +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RO | Bi NC| PT | PS
1.18| Durva beallitdst nagy pontossagu alapjel +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.19| Finom bedllitdst nagy pontossagu alapjel 0.000 ~ 0.099Hz | 0.000 ~ 0.099rpm 0.000 RW | Uni us
1.20| Nagy pont. alapjel frissitésének letiltasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.21|1-es elére beallitott alapjel {0.24} | +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.22 | 2-es elére bedll. alapj. {0.25} | +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.23|3-as eldre bedll. alapj. {0.26} | +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.24| 4-es el6re bedll. alapj. {0.27} | +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.25|5-6s el6re beall. alapj. +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.26|6-0s eldre beall. alapj. +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.27|7-es elére bedll. alapj. +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.28|8-as elére beall. alap. +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm 0.0 RW | Bi us
1.29| 1-es kihagyott alapjel 0.0 ~ 3,000.0Hz| 0 ~ 40,000 rpm 0.0 0 RW | Uni us
1.30| 1-es kihagyott alapjelsav 0.0 ~25.0 Hz 0 ~ 250 rpm 0.5 5 RW | Uni us
1.31|2-es kihagyott alapjel 0.0 ~ 3,000.0Hz| 0 ~ 40,000 rpm 0.0 0 RW | Uni us
1.32| 2-es kihagyott alapjelsav 0.0 ~25.0 Hz 0~ 250 rpm 0.5 5 RW | Uni us
1.33|3-as kihagyott alapjel 0.0 ~ 3,000.0Hz| 0 ~ 40,000 rpm 0.0 0 RW | Uni us
1.34|3-as kihagyott alapjelsav 0.0 ~25.0 Hz 0~ 250 rpm 0.5 5 RW | Uni us
1.35|"Az alapjel a kihagyott savban" kijelz&je Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
1.36| 1-es analdg alapjel +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm RO | Bi NC
1.37|2-es analdg alapjel +SPPEED_FREQ_MAXHz/rpm RO | Bi NC
1.38| Az alapjel szazalékos trimmelése +100.00 % 0.00 RW | Bi NC
1.39| A pozitiv ford.szdm-visszacsatolas alapjele +3,000.0 Hz | +40,000.0 rpm RO | Bi NC | PT
1.40| A pozitiv visszacsat. valasztasanak kijelz&je Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
1.41| A 2-es analdg alapjel valasztasanak kijelzéje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.42| Az eldre bedll. alapj. valasztasanak kijelz&je Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.43| A kezelGegységi alapj. valasztasanak kijelzéje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.44| A nagy pontoss. alapj. valasztasanak kijelzéje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.45| Az eldre bedll. alapj. 1-es kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.46| Az eldre bedllitott alapjel 2-es kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.47| Az el6re bedll. alapj. 3-as kivalasztébitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.48| A szkennelésiitemezd visszaallito jelz6bitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
1.49| Az alapjelkivalasztas kijelzéje 1~5 RO | Uni NC | PT
1.50| A kivalasztott elére beadll. alapjel kijelzéje 1~8 RO | Uni NC | PT
1.51 lezeléegységi vezérlési mod alapjele 'ESEt (0), LASt (1), PrS1 (2) 'ESE (0) rRw | Txt us
ekapcsolaskor
RW glr\]lztséh;té RO gl?/:'s(haté Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szoveges
FI | szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névl. ertektsl fiiggd | PT | Vedett us | Felhasznaldi ps | Kikancsolasi
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Fenntartott lires oldal
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Biztonsagi
tajékoztatd

Termék-
ismerteté

Elektromos | Beinditas

telepités

Mechanikai
telepités

paraméterek

Alap- A motor
futtatésa

Optimalizalas | Smartcard

Beépitett UETEEEI KAl Mszaki Hiba- uL
PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas

11.2 Meni 2: Felfutasok / lefutasok (rampak)

11-2. dbra A Menii 2 logikai vazlata

A gyorsitasi sebesség kivalasztobitjei

2341 233[ 232

0 0 [ 1
0 0 (. >
0 1 0 [
| o 1 (I 4
I 0 i 5
1 0 1 [
1 1 il 7
1 1 (I 8

Gyorsitasi sebességek 1 ~ 8

4

Jelmagyarazat
irhaté/olvashaté

b @l Bemeneti
’ SOYKEPCSOk (RW) paraméterek

Kimeneti Csak olvashaté
‘ ‘ (RO) paraméterek

[S] <3

sorkapcsok
A vazlat a paramétereket alapértelmezett beallitasukban mutatja

A gyorsitasi sebesség
kivalasztoja

2-es gyorsitasi sebesség

P —

3-as gyorsitasi sebesség

1-es gyorsitasi sebesség
214

5-0s gyorsitasi sebesség

| 4-es gyorsitasi sebesség
6-0s gyorsitasi sebesség

7-es gyorsitasi sebesség

8-es gyorsitasi sebesség

A kivalasztott
elére beallitott
alapjel kijelzéje

Meredekségkorlatozo
elétti fordulatszam-alapjel 4 1-03

@G~ @ AW N -

A kuszémenet
kivalasztasanak
kijelzéje

A kuszémenet
gyorsitasi sebessége

Hatra iranya El6re iranyt
gyorsitasi sebesséq gyorsitasi sebesség
N N
k t | t
Gyorsitas

Rampavezérlés

Meredekség-tartas

’ A réampa lizemmédjanak
kivalasztasa *

* Tovabbi informacié a 11.21.2 szakaszban (Fékezési médok), a 191. oldalon
** Tovabbi informacié a 11.21.3 szakaszban (S-meredekség), a 191. oldalon
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
A lassitasi sebesség kivalasztobitjei
237| 2.36 2.35
1 0 0 0
2 B 0 1
3 B 1 0
4 0 1 <
5 1 0 0
: 8 1 0 1
A lassitasi sebesség
kivalasztoja 7 1 1 0
B 1 1 1
Lassitasi sebességek 1 ~8
1-es lassitasi sebesség
2-es lassitasi sebesség
3-as lassitasi sebesség
4-es | ebesség
5-6s | ebesség
6-0s | ebesséq
7-es lassitasi sebesség
8-es lassitasi sebesséa
A kivalasztott
elére beallitott
alapjel kijelzéje
A kiszémenet
m lassitasi 1 1
sebessége
2 2
3 3
0 1 A kuszémenet 4 4
—— e S - kivalasztasanak <
KijelzGje 5 5 |
8 6
T, Hatra iranyd 7 7
Elére iranyd PP .
lassitasi sebesség lassitési sebesség 8 8
N N
Aramvezerlés
t t Meni 4
(Csak nyillhurku) . . .
) m Rampa engedélyezése
L N (csak zarthurku)
Lassitas
1 Nyilthurkdl izemmaédban Meredekséakorlatoza
N . = Ampak miikddteté eredekségkorlatozas
Rampavezérlés 1 a_rarr_1pak miikddtetése e A
P + 1 mindig engedélyezve van uténi alapjel
S-meredekség engedélyezése* % > 2.01
Az S-meredekség m \/
gyorsitasi korlatja
Standard rampafesziiltsdég*
didt
Atehetetlenséget
kompenzalé nyomaték
(csak nyilthurka)
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
p Nitas (o
Paraméter Tartomany (g) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL vT sV
2.01 |Meredekségkorlat utani alapjel +SPEED_FREQ_MAX Hz/rpm RO | Bi NC| PT
2.02 |Rampa engedélyezése {0.16} | Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit us
2.03 |Meredekség-tartas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
. N . FASt (0)
2.04 Ejgl‘;’:;ézmm°d' {015} std (1) FSAtdSt((l()’) std (1) RW | Txt USs
Std.hV (2)
2.06 |S-meredekség engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
Az S-meredekség gyorsitasi 0.0 ~ 300.0 0.000 ~ 100.000 .
2.07 korlétja <2/100Hz 2/1000rpm 3.1 1.500 0.030 RW | Uni us
200V-o0s Hajtas: 375
400V-os Hajtas: EUR> 750
2.08 |Standard rampafesziiltség 0~ DC_VOLTAGE_SET_MAX V USA> 775 RW | Uni RA us
575V-0s Hajtas: 895
690V-0s Hajtas: 1075
2.10 | A gyorsitasi sebesség kivalasztoja 0~9 0 RW | Uni us
fn . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.11 | 1-es gyorsitasi sebesség {0.03} </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
e . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.12 |2-es gyorsitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
e . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.13 |3-as gyorsitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
cens . 0.0 ~ 3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.14 |4-es gyorsitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
.. cns . 0.0 ~ 3,200.0 0.000 ~ 3,200.000 .
2.15 |5-0s gyorsitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
cens . 0.0 ~ 3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.16 |6-o0s gyorsitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
a . 0.0 ~3,200.0 |0.000 ~ 3,200.000 .
2.17 |7-es gyorsitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni
a . 0.0 ~3,200.0 |0.000 ~ 3,200.000 h
2.18 |8-as gyorsitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
A kiiszémenet gyorsitasi 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
219 sebessége s/100Hz s/1,000rpm 0.2 0.000 RW | Uni us
2.20 |A lassitasi sebesség kivalasztoja 0~9 0 RW | Uni us
e . 0.0 ~ 3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.21 |1-es lassitasi sebesség {0.04} </100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni
s . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.22 |2-es lassitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
s . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.23 |3-as lassitasi sebesség s/100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
e . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.24 |4-es lassitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
s . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.25 |5-es lassitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
e . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.26 |5-es lassitasi sebesség s/100Hz s/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
e . 0.0 ~3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.27 |7-es lassitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
e . 0.0 ~ 3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.28 |8-as lassitasi sebesség </100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
A r . 0.0 ~ 3,200.0 | 0.000 ~ 3,200.000 .
2.29 | A kuszdémenet lassitasi sebessége </100Hz $/1,000rpm 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
2.32 | A gyorsitas 0-as kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
2.33 | A gyorsitas 1-es kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
2.34 | A gyorsitas 2-es kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
2.35 | A lassitas 0-as kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
2.36 |A lassitas 1-es kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
2.37 |A lassitas 2-es kivalasztobitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
A tehetetlenséget kompenzald .
2.38 nyomaték +1,000.0 % RO | Bi NC| PT
RW |irhat6 / olvashaté | RO |Csak olvashaté | Uni |Unipolaris Bi |Bipolaris Bit |Kétallapotu Pr. Txt |Széveges
FI |sziirt DE |Cimparaméter | NC |Nem masolodik | RA |Neévl. értéktdl fliggs | PT |védett us ;ﬂﬂfgj“é'éi PS |Kikapcsolasi mentés
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Termék-
ismerteté

Biztonsagi
tajékoztatd

Mechanikai
telepités

Elektromos
telepités

Beinditas Alap-

paraméterek

A motor
futtatdsa

Optimalizalas

Smartcard ‘

Beépitett
PLC

Miiszaki
jellemzék

UL
besorolas

Hiba-
feltaras

11.3 Menii 3: Frekvenciajel-kovetés, fordulatszam-visszacsatolas és ford.szam-
vezérlés/szabalyozas

11-3. dbra A Menii 3 nyilthurku logikai vazlata

Alve_z?té" enkoder
alapjel cimzésére |, .
szolgalo paraméter 5:&2}?'3' nem
valtoztathato
A vezet6 enkdder Vezeté enkdder H paraméter
fordulatszama alapiel Vezetd enkdder i
ax. vezet
5 j > 3.45 > :
o G < " ‘
D-tipusu aljzat
A frekvenciajel-
kovetés engedélyezése
= ===
Avezeté : |
I enkadder fordula-
5 1 3.34 | tonkeénti vonalai- Svetési arany) 1 Beavatkozo :
k 3 i A
) Al ]2 nakszama 3 -sza'mla'léja 1 ford.szam-jel [
Enkoder] B [ _[ 3 3.38 | Avezetd enko- T 1
B 4 der tipusa Kovetési arany! !
Lezaro- evezsje :
— 339 | ellenaliasok |
|
|
X |
Szlip- |
kompenzalas |
Meni 5 | Motor-
Meredekségkorlatozas | frekvencia
utani alapjel |
/\ <
Menti 2 2.Cy -
N 15-polust
A X 2048 kimenet D-tipusu aljzat
vélasztasa [ o
1
| Frekv.jel-
1 kovet6 kime- T F({A)
> I net enge- P o
— H net eng B F® . inns
9 D (B)
[ 2048 |
r x 2048 F Sy =
1 FésD 10 3 D (B) » T1—
kimenet
vélasztasa _
Anulla ford.szam A’nulla ford.szamon” Bipoléris alapjel
kiiszébértéke kijelzGje valasztésa
A legkisebb
ford.szam
?
- > A’nulla ford.szamon,
A ford.szam-tullépés vagy az alatt’ kijelzéje
kiiszObértéke
Leoldas ford.szam-
tullépés miatt
(OV.SPd)
A legnagyobb
frekvencia
A "fordulatszamon”
also korlatja A "fordulatszamon”
ablak alatt kiielz6ie
Meredekségkorlatozas Jelmaayarazat
elétti alapjel
' 2Pl > A"ford.szamon" -
kijelzéje L3 Bemeneti Irhaté/olvashaté
@ sorkapcsok (RW) paraméterek
NOR)o -
Y n Kimeneti Csak olvashato
N ‘n@ |@| sorkapcsok @ (RO) paraméterek
> o
Az "abszollt A fordulatszamon” A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitisukban mutatja
fordulatszamon’ A "fordulatszamon” ablak felett kijelz6je
Kijelzési mod fels6 korlatia
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opciés modulrél

A pozicid-visszacsatolas . .
reteszelése Fordulatszam-vissza-
csatolas a 2-es
rekeszben elhelyezett
A vezetd enkoder fordulat- opciés modulrél
szamlaloja

Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11-4. dbra A Menii 3 zarthurku logikai vazlata
Jarulékos
kozvetlen alapjel m
A jarulékos
kdzvetlen
alapjel
kivélasztéja
Az alapjel
engedélyezés
kijelz6je
Meredekségkorlatozas Beavatkozé
uténi aélapjel ford.szam-alapjel
2.01 \301/
15-pdlusu ,
D-tipusu aljzat Fordulatszam-
- - = visszacsatolas
m Enkéder-interfész a vezetd enkéderré|
H A vezet§ enkéder 2 3.27 . A fordulatszam-
tipusa \/ visszacsatolas
A Avezetd enkdder kivéalasztoja
fordulatonkénti
— vonalainak szama
A vezetd enkoder — H
B lezarasanak letiltasa yiSfmkfsaﬁ)léﬁ'a Meni _1'5-, 16- E
[ Avezetd enkoder és 17- en beal itott opcios E
- 3.36 tapfesziiltsége modulokrél H
i
= Enkoder-faziszo . 3 H
7 3.25 oderazszog Fordulatszam-vissza- v )
Enkdder T U csatolés az 1-es Fordulatszam-
—I L = A vezetd enkéder pozicisja rekeszben elhelyezett visszacsatolas
W
kva
W
W

Fordulatszam-vissza-
csatolas a 3-as
rekeszben elhelyezett
opciés modulrdl

A vezetd enkéder
pozicidja

A vezetd enkdder finom
pozicidja

SOOY

S A vezets enkoder alapjel
Max. vezetd enko- cimzésére
der-alapjel (rpm) szolgalo

paraméter

Barmely nem védett
valtoztathato
paraméter

2?77

Vezetd enkoder alapjel
skalazasa

Vezetd enkoder
alapjel 3.45 =

é/
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
A fordulatszam-szabalyozo
erdsitésének kivalasztdja
E Afordulatszam-
hurok erésitései
Afordulatszam-
Fordulatszam- (Kp1) szabalyozoé
hibajel kimenete
(Ki1)
+
s> "
- (Kp2)
(Ki2)
Afordulatszam-
szabalyo-z6
visszacsatolasanak
differencialé erésitései
r 3
Anulla ford.szam » e .
PO A’nulla ford.- Bipolaris alapjel
+ kiiszObértéke szamon” Kjelzgje  valaszio
H
5l i
v i A "minimum-ford.szamon
Legkisebb ! vagy az alatt” kijelzéje
i
fordulatszam 1 2l
’ Y
Ford.szam-tullépés
miatti leoldas
(OV.SPd)
A "fordulatszamon ablak
A *ford.szamon” alatt” kijelz6je
Meredekségkorlatozas also korlatja 3.06 +
elétti alapjel )
» A "fordulatszamon”
kijelzéje

Abszolit "fordulatszamon”
kijelzési mod

A "fordulatszamon” ablak
felett kijelz6je

A "fordulatszamon”
felsé korlatja

Jelmagyarazat

irhaté/olvashaté |
(RW) paraméter

Bemeneti
sorkapcsok

-

b E
Y

X )

Csak olvashaté
(RO)paraméter

Kimeneti
sorkapcsok
J

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitisukban mutatja
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos ‘ Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett “ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oL cL oL | vi | sv
3.01 OL> Alarendelé frekvenciajel +1,000.0 Hz RO | Bi | FI|NC|PT
' CL> Beavatkoz6 fordulatszamjel +SPEED_MAX rpm RO | Bi |FI|NC|PT
3.02 |Fordulatszam-visszacsatolas {0.10} +SPEED_MAX rpm RO | Bi | FI |[NC|PT
3.03 |Fordulatszam-hibejel +SPEED_MAX rpm RO | Bi | FI [NC|PT
3.04 |Fordulatszamhurok-kimenet +Torque_prod_ RO | Bi | FI|NC|PT
current_max
3.05 | A nulla ford.szam kiiszébértéke 0.0 ~20.0 Hz 0 ~ 200 rpm 1.0 5 RW | Uni us
3.06 | A "fordulatszamon" als¢ korlatja 0.0 ~ 3,000.0 Hz 0 ~ 40,000 rpm 1.0 5 RW | Uni us
3.07 | A “fordulatszamon" felsé korlatja 0.0 ~ 3,000.0 Hz 0 ~ 40,000 rpm 1.0 5 RW | Uni uUs
3.08 | A ford.szam-tullépés kiiszObértéke {0.26} 0 ~ 40,000 rpm 0 RW | Uni us
3.09 |Abszolut "fordulatszamon" kijelzési mod Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
3.10 |A ford.szam-hurok aranyos 0.0000 ~ 6.5535 "
er@sitése (Kp1) {0.07} lfrad s* 0.0100 RW | Uni us
A ford.szam-hurok integralé 0.00 ~ 655.35 f
311 | erssitése (Ki1) {0.08) siad s’ 1.00 RW | Uni us
3.12 | A ford.szam-hurok differenciald 0.00000 ~ 0.65535 :
erdsitése (Kd1) {0.09) s’ jrads® 0.00000 RW| Uni us
OL> A frekvenciajel-kbvetés engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
3.13 -
CL>A ford.szam-hurok aranyos erésitése (Kp2) 00000 = 5.25% 0.0100 RW | Uni uUs
OL> A kdvetési arany szamlaloja 0.000 ~ 1.000 1.000 RW | Uni us
3.14 -
CL> A ford.szam-hurok integral6 ersitése (Ki2) 000~ 2933 1.00 RW | Uni uUs
OL> A kdvetési arany nevezéje 0.001 ~ 1.000 1.000 RW | Uni uUs
3.15 - _ . TP -
C_L> A ford.s’zam bu’qu differenciald 0.000_?O O.E_315535 0.00000 RW | Uni us
visszacsatolas-erésitése (Kd2) s /rads
oL> A’frekvgncajel—kovetes kimenetének Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
316 engedélyezése
CL> A fordulatszam-szabalyoz6 . : .
erésités-kivalasztoja Ki(0) vagy Be (1) Ki(0) RW| Bit us
OL> A x2048 kimenet kivalasztdja Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit uUs
3.17 - _ - - XTI Pt
CL’> A ford.szam-szabalyozo beallitasanak 0~3 0 RW | Uni us
maodszere
O’L> Az’F és D frekvenciajel-kdvetd kimenet Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
3.18 valasztésa
CL>A motor és a terhelés tehetetlenségi 0.00010 ~ 9(2).00000 0.00000 RW | Uni us
nyomatéka kg/m
3.19 |Megfelelési szog 0.0 ~ 359.9° 4.0 RW | Uni uUs
3.20 |Savszélesség 0 ~ 255Hz 10 RW | Uni us
3.21 | Csillapitasi tényez6 0.0 ~10.0 1.0 RW | Uni us
3.22 |Jarulékos kézvetien fordulatszam-alapjel +SPEED_FREQ_ 0.0 RW| Bi Us
MAX rpm
3.23 Jarylekos;lkozvetlen ford.szam-alapjel Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit us
kivalasztoja
3.24 | Zarthurku vektoros miikodési mod 0~3 0 RW | Uni us
3.25 |Enkoder-fazisszog {0.43} SV>0.0 ~ 359.9° | 0.0 RW | Uni PS
3.26 |A fordulatszam-visszacsatolas kivalasztéja drv (0), Slot1 (1),
Slot2 (2), Slot3 (3), drv (0) RW/| Txt us
3.27 | A vezetd enkoder fordulatszdm-visszacsatolasa +40 000 rpm RO | Bi | FI|NC|PT
3.28 | A vezet6 enkdder fordulatszamlalgja 0 ~ 65,535 fordulat RO | Uni | FI|NC | PT
3.29 |A vezet$ enkdder pozicidja {0.11} 0 ~ 65,535 1/2"° fordulat RO | Uni | FI|NC | PT
3.30 |A vezet enkdder finom pozicioja 0 ~ 65,535 1/2* fordulat RO | Uni | FI|NC | PT
3.31 @t\i@zse;o enkoder-markerpozicio visszaallitdsanak Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
3.32 | A vezet6 enkdder markerének jelzébitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
3.33 | A vezetS enkdder fordulatbitjei 0 ~ 16 bit 16 RW | Uni us
3.34 | A vezetb enkdder fordulatonkénti vonalai {0.27} 0 ~ 50,000 1024 | 4096 | RW | Uni Us
3.35 |/ vezet6 enkdder egyfordulatos 0 ~ 32 bit 0 RW | Uni Us
kommunikaci¢janak felbontasa
3.36 | A vezet6 enkdder tapfesziltsége 5V (0), 8V (1), 15V (2) 5V (0) RW | Txt us
A vezetd enkdder kommunikaciojanak adataviteli] 100 (0), 200 (1), 300 (2), 400 (3), 500 (4),
337 | sehessége 1000 (5), 1500 (6), 2000 (7) kbaud 300 (2) RW | Txt us
Ab (0), Fd (1), Fr (2), Ab.Servo (3), Ab
o . . Fd.Servo (4), Fr.Servo (5), SC (6), ’
3.38 |A vezet6 enkdder tipusa SC.Hiper (7), EndAt (8), SC.EndAt (9) Ab (0) S??:;/o RW | Txt us
Ssi (10), SC.SSI (11)
3.39 | A vezet6 enkdder lezarasanak kivalasztdja 0~2 1 RW | Uni us
Bit 0 (LSB) = Veztékszakadas-detektalas
o . . Aci aoimgi Bit 1= Fazishiba-detektalas .
3.40 |A vezet6 enkdder hibadetektalasi szintje Bit 2 (MSB) = SS| taplalasbit monitorozésa 0 1 RW | Uni us
Binaris 6sszeg a paraméter értéke
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oL cL oL | vi | sv
A vezetd enkdder automatikus konfiguralasa / ’ ; :
3.41 SSI binaris formatum valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki(0) RW] Bit us
3.42 | A vezet6 enkdder szlréje 0(0),1(1),2(2),4(3),8(4),16 (5) ms 0 RW | Txt us
3.43 |Alegnagyobb vezet6 enkdder alapjel 0 ~ 40,000 rpm 1500 ‘ 3000 RW | Uni us
3.44 | A vezet6 enkdder alapjel skalazasa 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
3.45 |Vezetd enkdder alapjel +100.0% RW | Bi |FI|NC|PT
3.46 | vezel6 enkoder alapjel cimzésére szolgalo Pr0.00 ~ Pr 21.50 Pr 0.00 RW | Uni DE| PT |US
paraméter
3.47 | A pozicid-visszacsatolas Ujra-inicializalasa ) ) .
(indulasi &llapotanak beallitasa) Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) Rw Bit | NC
3.48 |A poz__|C|9-V|sszacsat0Ias Ujra-inicializalasa Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
megtortént
3.49 | A teljes motorobjektum elektronikus . . .
adattablajanak atvitele Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW| Bit us
3.50 |A pozicidvisszacsatolas reteszelése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
RW | irhat6 / olvashaté | RO | Csak olvashaté| Uni |Unipolaris Bi |Bipolaris Bit |Kétallapotu Pr. Txt |Szoveges
Fl |Szlrt DE |Cimparaméter | NC |Nem masolodik RA |Néwl. értéktdl fiiggd PT |Védett us ;eelzta;;néléi PS |Kikapcsolasi mentés
Enkoéder fazisszog (csak szervo lizemméd esetén)
A V01.05.00 verziészamu hajtasszoftvertdl
kezdddden a 3.25 és 21.20 paraméterben beallitott
enkoder-fazisszégek atmasolédnak a SMARTCARD-
ba, ha a Pr 0.30 a Prog (2)-re vagy a Pr xx.00 a 3yyy

értékre van allitva. Ez el6nyds abban az esetben,
amikor a SMARTCARD a Hajtas
paraméterkészletének biztonsagi hattértaroldjaként
funkcional, azonban kérultekintéssel kell eljarni, ha a
SMARTCARD-ot a paraméterkészletek hajtasok
kozotti atviteléhez hasznaljuk fel. Hacsak nem
bizonyos, hogy a rendeltetési helyként kezelt
Hajtashoz kapcsol6dé szervomotor enkdder-
fazisszoge megegyezik a forrasként kezelt Hajtashoz
kapcsolodo szervomotoréval, végre kell hajtani a
motormérést, vagy kézi uton kell bevinni az enkéder-
fazisszog értékét a 3.25 (vagy 21.20) paraméterbe.
Ha az enkdder-fazisszog értéke pontatlan, a Hajtas
elveszti a motor foI6tti ellenérzést, ami O.SPd vagy
Enc10 leoldast eredményez, ha a Hajtas mikodése
engedélyezett.

Ha az xx.00 paraméter 4yyy-ra van allitva, a Pr 3.25-]
ben és a Pr 21.20-ban beallitott enkdder- fazisszégek
nem masolédnak a SMARTCARD-ba, igy a Pr 3.25
és a Pr 21.20 a rendeltetési helyen nem valtoztathaté
meg ennek az adatblokknak a SMARTCARD-bdl valé
atvitele alatt.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11.4 Menii 4: Nyomaték- és aramvezérlés/-szabalyozas
11-5. dbra A Menii 4 nyilthurku logikai vazlata
A Meni 2 skil 5
Meredekségkorlatozas rampavezéridie A nyomatékiizemmod
el alapjel P J kivalasztoja*
| I\ + Meredekségkorlatozas Motor-.
1.03 | 2= > utani alapjel frekvencia
=1 - 6
keszlet
1
1
= e e = =009y = - 1
1 Aramkorlat 1
1 hatasos . 1
Aramhurok
1
P 1
1 erbsités 1
. |
1 4.14 s 1
1 - erésités I Hatasos )
1 X aram Aram-
1 1 magnitudo
! I
1 - p 4.02
. N - 4.20,
1 1 g
1
: Motor- Névieges : 4.02- H:,l'z?nos
frekvencia motor- - (A)
1 frekvencia
1 - Szézalékos Méagnesezd
1 | 5.06 | 4.20 - nyomaték- aram
1 aram
1 Nyomatékijel Szézalékos
1 aramjel
’ .
| Nyomaték- Nyomaték - aram
' alapjel* konverzio
1 7y
INyomaték-
|a|apje|—ofszet
lengedélyezés
Nyomatékalapjel-
ofszet
Aramkorlatok Ervényes
its aramkorlat
A Hajtas Motoros A motor termikus A motorvédelem | Termikus védelem
névieges idsallandoja alkalmazasa  a kis ford.szamokon
tartos drama ) 418
Visszataplalo : [ 415 ] [ 416 ] | 425 |
Névieges T ] T
motoraram |_8-07 ) . i :
Szimmetrikus A 4 h 4 A

Jelmagyarazat

.
B Bee,
r
ao

Kimeneti
sorkapcsok

irhaté/olvashaté
(RW) paraméterek

Csak olvashat6
(RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitasukban mutatja

> Tulterhelés-detektalas
A"00 %-0s  "Azaramkorlat. A fékezés energia- A motor- A motor aram-
terhelésen” hatasos” tulterhelésének tllterhelés- tllterhelés-
kijelzéje kijelzGje kijelzoje integralétaroléja riasztasanak
1 kijelzéje

Tovabbi informacié a 11.21.4 szakaszban (Nyomatékiizemmaoddok), a 192. oldalon
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett EVETSEEEIoJRerAl Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11-6. dbra A Menii 4 zarthurku vektoros logikai vazlata
F
Fordulatszam- rﬁéﬂ‘eoégrs
visszacsatolas; 5 Mot
Névieges teljesitmény- A ford. szam-1 es szuro;e 2A§sa$
motoraram  tényezéje  szabalyozo
o ) 'Wl IW‘ erésitésének [ 412 423
Fordulatszam- A nyomat‘(qulzemtrtpg T T H
hurok kimenet ivalasztoja 3
. 4 318
Beavatkoz6 ] I
ford.jzlzam- ———— - Aramszabalyozo ( —
C
/S
Aramjel Sziiré
Aford.szam-| +
korlat h
ervenyes
szintje )
Csevelo/lecsevelo \ [
IA nulla ford.s: Hatasos
ford.szam ervényes aram Aram-
kiiszobe szintje ) o) magnitado
Nyomaték-
japiel* 4.08
Nyomaték- [
alapjel- - —p!
ofszet
lengedélyezése
m Mégnesez6
Nyomatekalapjel» A felhasznaloi aram
arammaximum
Aramkorlatok Ervényes
jta 4 4 A motor termikus Motorvédelem Termikus védelem
A Hajtas aramkoriat alkalmazasa a kis ford.szamokon
névleges @ Motoros |dc|ua||andoja] [ | | |
tartés arama 4.15 4.16 4.25
[Cas_Jvisszatapiais AN : ; :
Névieges | g7 2 ¥ 4
motoraram 4.07 [Szimmetrikus
R Tulterhelés-detektalas
Jelmagyarazat
-~
irhato/olvashato "0.08
(RW) paraméterek
Csak olvash'até A™00 %-0os "Azaramkorlat A fékezés energia- A motor- A motor aram-
(RO) parameterek terhelésen”  hatasos” tilterhelésének  tilterhelés  tllterhelés-
sorkapcsok kijelzGje kijelzéje kijelzGje integralo- riasztasanak
taroloja kijelzGje
Alogikai vazlat a paramétereket alapbeallitasukban mutatja

* Tovabbi informacié a 11.21.4 szakaszban (Nyomaték-lizemmodok), a 192. oldalon.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11-7. dbra A Menii 4 szervo logikai vazlata
Az aramjel Az aramjel
Fordulatszam- 1-es szlir6je 2-es szlirGje
visszacsatolas m
@ Aford.-szam-
szabalyoz6 o Q1
Afordulatszam- A nyomatékiizemmod erésitésének S
huroorl?llj(i?\iﬁaeg kivélasztoja vélasztasa >
+
Beavatkoz6 ! x - -
ford.szam- 1 . R . Aramszabalyozo
el Nyomatékjel Aramjel
P
+ -m
+ |: erésités
|
+ — — -m erésités
Sz{rdé
Aford.szam- | * 4
korlat h
érvényes ) <
szintje
2
Csévélo/lecsévels \
ford.szam-korlat
Anulla P
ford.szam 3.05 ersvzei:[JY:S )
kiiszobe . A felhasznaléi
P arammaximum Y Hatasos
Eyzg?;a\lteékl? skalazasa motoraram
Nyomaték- - N aram 4.02
alapjel* 4.08 + =
+
INyomaték- ]
alapjel-ofszet »
lengedélyezés
Nyomatékalapjel-
ofszet
Aramkorlatok —
A Haitas a'Er;VrﬁEgﬁg( A motor termikus  Motorvédelem  Termikus védelem
névlejges .32 4.05 | Motoros idéallandoja alkalmazasa akis ford.szamokon
tartés arama m [[215 ] [ 418 ] [[a25 ]
Visszataplalo " T T T
Névleges | 1 1
2 5.07 h 4 h 4 r
matoraram 407 |Szimmetrikus
Tulterhelés-detektalas
Jelmagyarazat
-
Bemeneti i . .
] X [%] Irhaté/olvashato 10.08,
@ sorkapcsok (RW) paraméterek
- B A A 4 P N A motor- .
Csak olvashatd A"100 %-os Azare’zmkorlat A fékezés energia- . . A motor aram-
EX D) Bl kimene (RO) paraméterek terhelésen” hatasos” titerhelésének  tulterhelés-  “yyierhelss-
(7| sorkapcsok kijelzéje kijelzéje kijelzéje integralo- riasztasanak
taroloja kijelz6je
Alogikai vazlat a paramétereket alapbeallitasukban mutatja

* Tovabbi informacié a 11.21.4 szakaszban (Nyomaték-lizemmaoddok), a 192. oldalon.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett VETSEEE]o 4L} Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
- Nitas (o
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL VI | sV
4.01 |A motoraram magnitaddja {0.12} 0 ~ DRIVE_CURRENT_MAX A RO | Uni| FI |NC| PT
4.02 |Hatasos aram {0.13} +DRIVE_CURRENT_MAX A RO | Bi | FI [NC| PT
4.03 | Nyomatékjel +TORQUE_PROD_CURRENT_MAX% RO | Bi | FI|NC| PT
4.04 |Aramijel +TORQUE_PROD_CURRENT_MAX% RO | Bi | FI[NC| PT
4.05 | Motoros aramkorlat 0 ~ MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX% 165.0 175.0 RW | Uni RA us
4.06 |Visszataplalasi aramkorlat 0 ~ MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX% 165.0 175.0 RW | Uni RA us
4.07 | Szimmetrikus daramkorlat  {0.06} | 0 ~ MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX% 165.0 175.0 RW | Uni RA us
4.08 | Nyomatékalapjel +USER_CURRENT_MAX % 0.00 RW | Bi us
4.09 |Nyomatékalapjel-ofszet +USER_CURRENT_MAX % 0.0 RW | Bi us
A nyomatékalapjel-ofszet . . .
410 valasztisa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
449 |AAnyomatékizemméd - {0.14} 0~1 0-4 0 RW | Uni uUs
kivalasztoja
4.12 |1-es aramijelsz(ird {0.17} 0.0 ~25.0 ms 0.0 RW | Uni us
200V-o0s Hajtas:75
Az aramhurok aranyos {0.38} _ 400V-os Hajtas:150 .
413 | erssitese (Kp) 0~ 30000 20 575V-0s Hajtas:180 | RV | UM uS
690V-0s Hajtas:215
200V-o0s Hajtas:1000
Az aramhurok integralé {0.39} _ 400V-os Hajtas:2000 )
414 | erssitase (Ki) 0~ 30,000 40 575V-0s Hajtas:2400 | RV | Ui uS
690V-0s Hajtas:3000
4.5 |~ motor termikus {045} 0.0 ~ 400.0 89.0 89.0 20.0 RW | Uni us
idéallanddja
4.16 |A termikus védelem alkalmazasa 0~1 0 RW | Bit us
4.17 |Reaktiv aram +DRIVE_CURRENT_MAX A RO | Bi | FI|NC| PT
4.18 |Ervényes aramkorlat +TORQUE_PROD_CURRENT_MAX% RO | Uni NC
4.19 |Tulterhelés-integralétarold 0~ 100.0 % RO | Uni NC| PT
4.20 |Szazalékos nyomatékaram +USER_CURRENT_MAX % RO | Bi | FI |[NC| PT
A tehetetlenségi nyomaték . . .
422 kompenzalasanak engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki(0) RW Bit us
4.23 |2-es aramjelsz(irdé 0.0 ~25.0 ms 0.0 RW | Uni us
4.24 | A felhasznéldi drammaximum 0.0 ~TORQUE_PROD_CURRENT_MAX% |  165.0 175.0 RW | Uni RA us
skalazasa
4.25 | Termikus védelem a kis Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit uUs
i fordulatszamokon ay
PR . +USER_CURRENT .
4.26 |Szazalékos nyomaték " VIAX % RO | Bi | FI|NC| PT
RW |irhat6 / olvashaté | RO |Csak olvashaté | Uni |Unipolaris Bi |Bipolaris Bit |Kétallapotu Pr. Txt | Szbveges
FI |Szlrt DE |Cimparaméter | NC |Nem masolédik | RA |Néw. értéktdl fliggd PT |Védett us E]e;f;zssznéléi PS |Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11.5 Menii 5: Motorvezérlés /-szabalyozas
11-8. dbra A Menii 5 nyilthurku logikai vazlata
Fesziltség- L1 L2 L3
Motormérés izemmod | | |
31 L4 v Az egyendramu
N N kor fesziltsége
Dinamikus V/f
E vélasztasa
A frekvenciajel- . -
A"Slave" lizem- kovetes Motorparaméterek E Fesziiltség- |
moédban miikédé engedélyezése névelés |
Hajtas frekvenciajele Névleges L
motorfrekvenma - Allérész- |
Nl ellenallas |
évieges
. moto,g,am Fesziiltségofszet Motor- | _ _|] —1—
. fesziiltség -1
M Teljes terhelési Tranziens
: Névies induktivitas 5.02 Volt
h: i[so]
Meredekség- M m motorfeszultseg
korlatozas utani A motor névl.
alaniel telj.tényezéje
A motor 5.01 Hertz
polusszama Motor-
frekvencial
+ | PWM kapcsolo-
frekvencia
A szlipkompen-
zalas enge- . Nagy stabilitasu
délyezése ﬁ Szamitott térvektor-
A motor dssztelje- | « motor-ford.szam modulécié
oyt V3IxVxl
sitménye (kW) | _ A kvazi-
- négyszoéghullam
engedélyezése
A Automatikus
atkapcsolasu
frekv.-valtoztatas
engedélyezése
Szlip- <
kompenzalas Afesziiltség-
szabalyoz6
A motor A motor- erésitése
hatasos aram
arama magnituddja

Jelmagyarazat

Bemeneti
sorkapcsok

Kimeneti
sorkapcsok

irhaté/olvashato
(RW) paraméterek

Csak olvashatd
(RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitasukban mutatja

Széazalékos
hatasos aram

299

A motor magnesez6
arama
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tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
Fenntartott lires oldal
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Biztonsagi
tajékoztatd

Mechanikai

Termék-
telepités

ismerteté

Beinditas

Elektromos
telepités

paraméterek

A motor

Alap-
futtatdsa

Optimalizalas

Smartcard
PLC

Beépitett

Miiszaki ‘

Hiba-
jellemzék

feltaras

Magasabb sz
paraméterek

UL
besorolas

11-9. dbra A Menii 5 zarthurku logikai vazlata

Fordulatszam-
visszacsatolas

A fordulatszam-hurok
vezérlg kimenete

Pozicio-

visszacsatolas

Fluxusszamité
Névleges
motoraram

A motor pélusszama

/A motor 4llérész-
ellenallasa

A motor tranziens
induktivitasa
Zarthurku vektoros
Névieges
motorfrekvencia
A motor telies

5.06

Fluxussz6g A vonatkoztatasi

3.02 > I

Aramalapjelek
;

' | terhelésii névleges
5.08 fordulatszama

Névleges
motorfesziiltség

/A motor névleges tel-
jesitménytényezéje
A motor allérészének
induktivitasa

A motor magnese-
zési karakterisztika-
janak 1. toréspontja
A motor magnese-
zési karakterisztika-
janak 2. téréspontia

Szervo

| 3.25 | Enkoder-fazisszog

rF s

A 4

Fluxus-
magnitudd

rendszer transzfor-
malasa

-

Aramszabalyozas

Meni 4 -+
» Aramkorlatok

Motormérés

frekvenciakon

engedélyezése

Fesziiltségndvelés az alacsony
A nagy dinamikaju miikédési mod

A feszliltségszabalyozo erésitése

Tulterhelés-detektalas
Aramhurok-erésitések
Az aramjel sziiréje
Nyomatékalapjel

ry

Aram-
visszacsatolas

Jelmagyarazat

irhato/olvashato
(RW) paraméterek

Csak olvashaté
(RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitisukban mutatja
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Biztonsagi Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Az egyenaramu kor
fesziiltsége
Fesziiltségalapjel
v
Modulator U,
Max. kapcsolo- v
frekvencia >
»-
Az automatikus
kapcsolofrekvencia- >
valtas letiltasa
Fluxusszabalyozo
Névleges motor-
fesziltség
Atérerésség-
szabalyozo erdsi-
tésének csokkentése . B
) . Kimené-
Zarthurku vektoros fesziltség
Dinamikus V/f / y =
& a fluxusoptimaliza- Flm}e no-
- las engedélyezése teliesitmeny
A motor telies terhe-
m lésti névleges ford.- Teljesitményszamitas (V x 1)
szaml optimalizalé-
janak engedélyezése
Szervo
Nagy ford.szamu
szervolzemmod A motor-
engedélyezése Hatasos aram
motoraram magnitudéja
< <02 4.01 >« L0 A

A motor magnesezd |

arama
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai ‘ Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL cL oL VI | sv
5.01 |Kimengfrekvencia {0.11) | *SPEED_FREQ_ +1,250.0 Hz RO | Bi | FI| NC| PT
MAX Hz
5.02 | Kimenéfesziltség 0 ~ AC_voltage_max V RO | Uni| FI| NC| PT
5.03 |Kimend-teljesitmény +Power_max kW RO | Bi | FI|NC| PT
5.04 | Motor-fordulatszam (rpm) {0.10} +180,000 rpm \ RO | Bi | FI| NC| PT
5,05 | AZ €gyenaramu kor 0 ~ DC_voltage_max V RW | Uni| FI | NC| PT
fesziltsége
5.06 | Névlieges motorfrekvencia {0.47} 0 ~ 3,000 Hz \ VT> 0~ 1250,0 Hz EUR>50.0, USA>60.0 \ RW | Uni us
5.07 |Névleges motoraram {0.46} 0 ~ Rated_current_max A A Hajtas névleges arama [11.32] RW | Uni RA us
Teljes terhelésl rpm / {0.45} N _ EUR>1,500 | EUR>1,450.00 .
5.08 névieges fordulatszam 0 ~ 180,000 rpm |0.00 ~ 40,000.00rpm| USA>1.800 | USA>L.770.00 3,000.00 | RW | Uni us
200V-o0s Hajtas: 230
400V-os Hajtas: EUR>400
5.09 |Névleges feszilltség {0.44} 0~AC_VOLTAGE_SET_MAX V USA>460 RW | Uni RA us
575V-0s Hajtas: 575
690V-0s Hajtas: 690
5.0 |Névieges teljesitmény- {043} OL és VT> 0.000 ~ 1.000 0.850 RW | Uni| | NC uUs
tenyezd
5.11 | A motor pdlusszama {0.42} Auto ~ 120 polus (0 ~ 60) Auto (0) 6pol. (3) | RW | Txt us
- VT>0~4 .
5.12 |Motormérés {0.40} 0~2 SV>0-~6 0 RW | Uni
Dinamikus V/f / fluxus- {0.09} . VT> . .
543 | ptimalizalés valasztasa Ki(0)vagyBe (1) | ;i (0) vagy Be (1) Ki(0) RW | Bit us
R . Ur_S (0), Ur (1),
Séelzzli'ttéssguzemm"d {0.07} Fd (2), Ur_Auto (3), Ur_1(4) RW | Txt us
5.14 Ur_| (4), SrE (5)
A mikédés meginditasanak SV> nonE (0),
engedélyezése Ph EnL (1), Ph Init (2) nonk (0) | RW | Txt us
Fesziltségndvelés a kis  {0.08} A motor névl. fesziltségének f
5415 frekvencidkon 0.0 ~ 25.0 %-a 3.0 1.0 RW | Uni us
5.16 Nevlege§ fordulatszamu {0.33} VT>0~2 0 RW | Uni us
motormérés
5.17 |Allérész-ellendllas 0.0 ~ 30.000 Q 0.0 RW | Uni RA us
5.18 | Max. kapcsoldfrekvencia  {0.41} | 3 (0), 4 (1), 6 (2), 8 (3), 12 (4), 16 (5) kHz 3(0) \ 6 (2 RW | Txt RA us
Nagy stabilitasu térvektor- : ; :
5.19 modulacio Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
Kvazi-négyszdghullam : . .
5.20 engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
A térerésség-szabalyozo erési- ] : :
5.21 tésének csdkkentése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
A nagy fordulatszamu Sv> .
.22 . . . . :
5 szervouzemmaod engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) 0 RW | Bit us
5.23 | Fesziiltség-ofszet 0.0 ~25.0 00 | RW | Uni RA us
5.24 | Tranziens induktivitas (cLs) 0.000 ~ 500.000 mH 0.000 RW | Uni RA uUs
I S VT> .
5.25 | Allorész-induktivitas (Ls) 0.00 ~ 5,000.00 mH 0.00 RW | Uni RA us
5.26 | A nagy dinamikéji mikbdési méd Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit Us
engedélyezése
A szlipkompenzalas : i
5.27 engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit us
A mezdgyengités Sv> ) .
528 |, ompenzalasanak letiltasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
A motor magnesezési VT> a névl. fluxus .
5.29 karakterisztikajanak 1. tréspontja 0 ~ 100%-a 50 RW | Uni us
A motor magnesezési VT> a névl. fluxus :
5.30 karakterisztikajanak 1. tdréspontja 0 ~ 100%-a 5 RW | Uni us
5.31 | A feszliltségszabalyozo erdsitése 0~30 1 RW | Uni us
VT> .
- 4 RW | Uni us
5.32 | Motornyomaték/A, (K) 0.00 52‘\)/'20 NmA
0.00 ~ 500.00 NmA™ 1.60 RW | Uni us
5.33 | Motorfesziltség/1,000 rpm (Ke) SVv> 0 ~ 10,000V 98 RW | Uni us
Az automatikus
5.35 |kapcsoldfrekvencia-valtas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
letiltasa
5.36 | A motor pdlustavolsaga 0 ~ 655.35 mm 0.00 RW | Uni us
. . ) 3(0), 4 (1), 6 (2), 8(3), 12 (4), 16 (5),
5.37 | Tényleges kapcsolofrekvencia 6 1Ed (6), 12 rEd (7) RO | Txt NC| PT
RW |irhat6 / olvashaté | RO |Csak olvashaté | Uni |Unipolaris Bi |Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. Txt | Sz6veges
Al |szant DE |Cimparaméter | NC |Nem masolodik | RA |Névi. értéktdl figgé | PT |Vedett us ;e;t‘]f;z“é'é‘ PS |Kikapcsolasi mentés
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Akezelsegység STOP
gombjanak engedélyezése

Y

o

A kezeléegység RUN

| 6.13 :

A kezeléegység FWD/REV
gombjanak engedélyezése

gombjanak engedélyezése

A bekapcsolt allapot
ideje

Uzemids:

A motor 6ssz-
teliesitménye

Az egyenaramu kor
fesziltsége

O

Jelmagyarazat

-

[1]

Idémérés-vezérlés

Villamosenergia-

koltség/kW

A fogyasztasméré
visszaéllitasa

A sziirbcserék kozotti
idgintervallum
Sziirécsere szikséges/
acsere megtortént
Ora valasztasa

a leoldasnaplozas

idébélyegéhez

1 &

A Haijtas taplalasanak
monitorozasa

!

Teljesitménymérd

Uzemelési kdltségek

A kévetkezd sziirdcseréig
hatralévé idé

Miikédé tap

B i irhaté 5
’m gsorkapcsok 0.XX |

(RW)paramétere

Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett EVETSEEEIoJRerAl Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
. . -z - s por oz ~
11.6 Meni 6: Kivalasztasvezérl6 és ora
11-10. abra A Menii 6 logikai vazlata
Avezérlészo
engedélyezése .43
Leallitas / Inditas Vezérlészé
vélasztasa** - — Kivalasztasvezérlo
[604 | A Hajtas engedélyezése —h A leallitasi mod
= kivélasztoja*
— Az AC taplalas
Futas eldre —th letdrését kezeld
T25, 2-es dig. /0 630 | g mod kivalasztoja
o = Anulla ford.szam
Kuszémenet el6re ——th 6.08 tartasanak
631 } 0 engedélyezése*
— “Szinkronizalas
Futés hatra ——h forgémotorra****
T26, 3-as dig. /O | [T632 | 0 A kivalasztas-
= - vezérld retesze-
. El6re / Hatra ——{Th I6sének enge-
Menii 8 633 } = 0 délyezése*™ N 5 . N
Az alapjel engedélyezve’
Futas ——Th kijelzéje
[— -
G4} o
Kuszémenet hatra —ih
637 } 0
s — A hatra forgasiany
'WE' kivalasztva” kijelzGje
0
—
A hardver miikodésének
engedélyezése 6.29
Akuszémenet
kivalasztva” kijelz6je
l-es 6 6.35 o
2-es olo |_6-36
Logikai 1 @ Mﬂ-‘ —
Inverter er
LEALLITAS/ HIBATORLES
HIBATORLES™
@ o
0 -
6 FWD/REV = Csak zarthurka
()] — ih Menii 2
Logikai 1 J___ﬂr"— Rampa eng.
i a Menii 3
0 ; = Csak nyiithurki Jarulékos kozvetlen
| ford.szam-alapj.eng.
1.49 Pr149=4 [ Az injektalé
fékezés szintje*
/;\l:gsllasztott Az injektalo fé-
Kijelz6je kezés idétartama

e
Kimeneti Csak olvashaté
o B, O s

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitdsukban mutatja
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett “ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
" Nitas (o
Paraméter Tartomany (g) Alapbeallitas (=) Tipus
oL cL oo | vr sV
COASt (0), rP (1)
6.01 |A leallitas modja tP.del (2), del (3), | COASL(O). 1P (1) RP (1) No.P (2) | rw | Txt Us
no.rP (2)
td.dcl (4)
6.03 mgj'gza‘k'maradas kezelésének DiS (0), StoP (1), riE.th (2) DiS (0) RW | Txt uUs
6.04 | Start / Stop logika valasztasa 0~4 4 RW | Uni us
6.06 | Az injektalo fékezés szintje 0 ~ 150.0% 100.0 % RW | Uni RA us
6.07 | Az injektalo fékezés id6tartama 0.0~25.0s 1.0 RW | Uni us
6.08 | A nulla ford. szam tartasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) \ Be (1) RW | Bit us
6.09 | Szinkronizalas forgé motorra {0.33} 0~-3 0-1 o | 1 RW | Uni us
6.12 | STOP nyomoégomb engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
FWD/REV gomb {0.28} . ) .
6.13 engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
A Hajtas mikodésének . .
6.15 engedalyezése Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit us
6.16 | Az 1 kW-ra es0 energiakoltség 0.0 ~ 600.0 Pénznem/kWh 0 RW | Uni us
Energiafogyasztas-mérd : ; i
6.17 visszagllitasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.18 | A szlirécserék kozotti idSintervallum 0 ~ 30,000 6ra 0 RW | Uni NC us
Sziirécsere szilkséges/a csere : ; :
6.19 megtbriént Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit PT
6.20 | bekapcsolt allapot ideje: 0~ 9.364 év.nap RW | Uni NC| PT
év.nap
6.21 | A bekapcsolt allapot ideje: 0 ~ 23.59 éra.perc RW | Uni NC| PT
ora.perc
6.22 | Uzemidé:év.nap 0 ~9.364 év.nap RO | Uni NC| PT| PS
6.23 | Uzemidé:ora.perc 0 ~ 23.59 éra.perc RO | Uni NC| PT| PS
6.24 |Fogyasztasméré: MWh +999.9 MWh RO | Bi NC| PT| PS
6.25 | Fogyasztasmérd: kWh +99.99 KWh RO | Bi NC| PT| PS
6.26 | Uzemeltetési koltség + 32,000 RO | Bi NC| PT
6.27 Ggﬁvetkezﬁ szlrécseréig hatralevd 0 ~ 30,000 éra RO | Uni nel PT! Ps
Ora vélasztasa a leoldas-naplézas : : :
6.28 idébslyegéhez Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
6.29 | A hardver mikodése engedélyezett Ki (0) vagy Be (1) RW | Bit NC| PT
kijelz&je
6.30 | Sorrendvezérl6 bit: Futas el6re Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.301 Z%rrf“d"eze”o bit: Kuszomenet Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.32 | Sorrendvezérlé bit: Futas hatra Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.33 | Sorrendvezérlé bit: Elére / Hatra Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.34 | Sorrendvezérl§ bit: Futas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.35 | Elére iranyu végallaskapcsold Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.36 | Hatra irdnyu végallaskapcsold Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
6.37 ﬁgtrrr:ndvezerlo bit: Kiszémenet Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
Sorrendvezérl6 bit: Not stop bit (a
6.39 | sorrendvezérlé bit reteszelését Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
engedélyezd bit)
6.40 A sorre’ndve’zerlo reteszelésének Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) rRW | Bit us
engedélyezése
6.42 |Vezérlészd 0~32,767 0 RW | Uni NC
6.43 |A ve"ze"rlo"sz? en.gedslyezese Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW B!t us
6.44 | A mikdds tap kijelzéje RO | Bit NC| PT
A hitéventilator teljes ; : ;
6.45 fordulatszamon tizemel Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
L e e s s 1-es méret: 48V, 2-es és 3-as méret: .
6.46 | Normal kisfesziiltségl taplalas 48V-161 72V-ig 48V RW | Uni us
A héldzat-/faziskimaradas bemeneti
6.47 | egyeniranyitorol valo detektalasanak Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
letiltasa
A halézatkimaradason valo atsiklas . . 200V-os Hajtas: 205, 400V-os Hajtas: 410 .
6.48 detektalasi szintje 0-t6l DC_VOLTAGE_SET_MAX V-ig 575V-0s Haitas: 540, 690-0s Hajtds: 540 RW | Uni RA us
A tébbmodulos Hajtas modulszam- : ! .
649 | tarolasanak letiltasa leoldas alatt Ki (0) vagy Be (1) Ki (©) RW| Bit us
6.50 | A hajtdskommunikacio allapota Drv (0), Slot 1 (1), Slot 2 (2), Slot 3 (3) RW | Txt NC| PT
RW | irhato / RO | Csak Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szdveges
olvashato olvashato
o . . PP e g . Felhasznaléi : Lo .
Fl Szirt DE | Cimparaméter | NC Nem masolddik | RA | Névl. értéktdl figgé | PT | Védett us mentés PS | Kikapcsolasi mentés

* Tovabbi informacié a 11.21.5 szakaszban (A leéllitdés médjai), a 193. oldalon.
** Tovabbi informacié a 11.21.6 szakaszban (A halézatkimaradas kezelésének modjai), a 194. oldalon.
***Tovabbi informacié a 11.21.7 szakaszban (A Start / Stop logika miik6dési médjai), a 195. oldalon.
***Tovabbi tajékoztatas a 11.21.8 szakaszban (Szinkronizéalas forgé motorra), a 196. oldalon.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa jellemzék feltdras | besorolas
e -
11.7 Menu 7: Analég I/0
11-11. abra A Menii 7 logikai vazlata
1-es analdg Az 1-es analog
Az 1-es analdg bemenet 1-es analég bemenet cimzé-
bemenet bemenet sére szolgalé
ofszetjének trimmelése ofszetje paraméter
Barmely
. < nem védett
1-es analég bemenet valtoztathaté
paraméter i
1-es analég
alapjel

1-es analég
bemenet
skalazasa

1-es analég
bemenet
invertalasa
1-es analég 2-es analég bemenet 2 16 )
b aramhurok-letérése  <7€S analog A 2-es analég
beme;(n’?tr teljes bemenet bemenet cimze-
skalaju i nZe
hitelesftjése 2-es analdg sére szolgald
bemenet ofszetje parameter

Barmely
nem védett
valtoztathato
paraméter

2-es analog
?7.77 alapjel

2-es analég bemenet

- I L.
47 [S - L7212 § . - 157 ]
2-[;95 analég 2-es analog H
emenet bemenet _- m
Gzemmad- skalazasa
vélasztéja 2-es analog
bemenet
i invertalasa
3-as analég bemenet , .
aramhurok-letorése  3-as analog A 3-as analég
bemenet bemenet cimze-

sére szolgald

3-as analog 5
bemenet ofszetje parameter
Barmely
nem védett
3-as analég bemenet valtoztathato
paraméter
—
B n,
d 8 . 7.16 5 H
S - {716 ] ; ,
3-as analdég bemenet 3-as analog L
lizemmad-vélasztéja bemenet _m
skalazasa -
1-es analég kimenet ~ 1-es analdg kimenet forrasanak
vezérlése megadasara szolgalé paraméter
--...-..... 3-as analég
? | T bemenet
Barmely H — invertaldsa
valtoztathatd H 1-es analog kimenet
Motor- paraméter '
frekvencia :
\4
OL>| 5.01
- 7.20 I—D—' 7.21 »
CL>] 3.02 X
Ford.szam- -_ 1-es analog 1-es analég
visszacsatolas kimenet kimenet
skalazasa lizemmad-
vélaszté
2-es analog kimenet forrasanak
megadasara szolgalé paraméter Jelmagyarazat
Barmel ‘ -
armely p'@l Bemeneti irhaté 5
valtoztathatd ) P rhaté/olvashaté
A motor paraméter 2-es anal6g kimenet ’n @ sorkapcsok (RW) paraméterek
hatasos
arama " Csak olvashaté
bl Kimeneti vashato
____ 7.23 I_._| 7.94 Em » 4“ sorkapcsok (RO) paraméterek
2-es analég 2-es analog
kimenet kimenet
skalazasa izemmad- S . Clres }
vélasztoja A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitisukban mutatja
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
- 2 llitas (o
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL \ cL oL VI | sv
7.01 |1-es analég bemenet (T5/6) szintje +100.00 % RO | Bi NC| PT
7.02 |2-es analég bemenet (T7) szintje +100.0 % RO | Bi NC| PT
7.03 |3-as analég bemenet (T8) szintje +100.0 % RO | Bi NC| PT
7.04 Ateljesitm’ér’}y—éramkbr hémérséklete 128 ~ 127°C RO | Bi nel pT
az 1-es mérdhelyen
7.05 Ateljesjtrpény—éramkbr hémérséklete a 128 ~ 127°C ro | Bi NC| PT
2-es mérdhelyen
7.06 Allve%érlés aramkori lapjanak 128 ~ 127°C RO | Bi NC| PT
hémérséklete
7.07 | 168 analog bemenet (T5/6) - {0.13} +10.000 % 0.000 RW | Bi uUs
ofszetjének trimmelése
7.08 | 1-es analdg bemenet (T5/6) skalazasa 0~ 4.000 1.000 RW | Uni us
7.09 | 1-es analég bemenet (T5/6) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
7.10 | 1-6s analog bemenet (T5/6) cimzésére Pr0.00 ~ 21.51 Pr1.36 RW | Uni|DE| | PT| US
szolgalé paraméter
2-es analog bemenet (T7) {0.19} | 0-20 (0), 20-0 (1), 4-20.tr (2), 20-4.tr (3),
71 | emmedia 420 (4), 20-4 (5), VOLL (6) VOLL (6) RW | Txt us
7.12 | 2-es analég bemenet (T7) skalazasa 0 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
7.13 |2-es analég bemenet (T7) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
7.14 | 268 analég bemenet (T7) ~ {0.20} Pr0.00 ~ 21.51 Pr1.37 RW | Uni| DE| | PT| US
cimzésére szolgalé paraméter
i . 0-20 (0), 20-0 (1), 4-20.tr (2), 20-4.tr (3),
7.5 322;?:;";2 bemenet (T8) {0213 1 74 50 (4), 20-4 (5), VOLt (6), th.SC (7) VOLL (6) RW | Txt us
! th (8), th.diSP (9)
7.16 |3-as analég bemenet (T8) skalazasa 0~ 4.000 1.000 RW | Uni us
7.17 |3-as analég bemenet (T8) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
7.18 | 3-8 analog bemenet (T8) cimzésére Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni| DE PT| US
szolgalé paraméter
7.19 | L-6s anal6g kimenet (T9) forrasanak Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 5.01 Pr 3.02 RW | Uni PT| US
megadasara szolgalé paraméter
7.20 |1-es analdg kimenet (T9) skalazasa 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
7.21 | 1-es analdg kimenet (T9) izemmadja VOLt (0), 0-20 (1), 4-20 (2), H.SPd (3) VOLt (0) RW | Txt us
7.22 | 2-6s analég kimenet (T10) forrasanak Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 4.02 RW | Uni PT| US
megadasara szolgal6 paraméter
7.23 |2-es analdg kimenet (T10) skalazasa 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
7.24 | 2-es analdg kimenet (T10) Gzemmodja | VOLt (0), 0-20 (1), 4-20 (2), H.SPd (3) VOLt (0) RW | Txt us
1-es analég bemenet (T5/6) teljes ) . .
7.25 skalaju hitelesitése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC us
7.26 i1d-:esjseanalég bemenet (T5/) mintavételi 0~80ms 4.0 rRwW | Uni us
7.28 2-e__s ’analog bemenet (T7) aramhurok- Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
letérése
7.29 3-e_1_s ’analog bemenet (T8) aramhurok- Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
letérése
7.30 | 1-es analédg bemenet (T5/6) ofszetje +100.00 % 0.00 RW | Bi us
7.31 | 2-es analég bemenet (T) ofszetje +100.0 % 0.0 RW | Bi us
7.32 | 3-as analég bemenet (T8) ofszetje +100.0 % 0.0 RW | Bi us
7.33 |1-es analdg kimenet (T9) vezérlése Fr (0), Ld (1), AdV (2) AdV (2) RW | Txt us
7.34 | Az IBBT p-n atmenet hdmérséklete + 200°C RO | Bi NC| PT
7.35 | A Haitas termikus védelmeének 0~100.0 % RO |Uni| | NC|PT
integralo-taroldja
RW gr:,:tséh/am RO gigls(haté Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szoveges
FI | Szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Neévi. értektsl figgs | PT | veédett us ;e!r:f;;”é'éi PS | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
Fenntartott iires oldal
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11.8 Menii 8: Digitalis 1/0
11-12. abra A Menii 8 logikai vazlata
A/(‘)I'24 cliligitélis
1/0 1 allapota
T24 kimenet A nulla
vélasztasa fordulatszamon

T24 digitalis 1/0 1

H 24 [S) 8.29 |—y 8.30

I/O polaritas- Nyitott-kollektoros
valasztas kimenet

A T25 digitalis
1/0 2 allapota

T25 digitalis 110 2
(125 [Slpgy NEFTH puy IEET

Pozitiv logika Nyitott-kollektoros
vélasztasa kimenet

A T26 digitalis
I/O 3 allapota

T26 digitalis 1/0 3

% 8.20 b—uJ 530
I/O polaritas- Nyitott-kollektoros
valasztas kimenet

invertalasa

T25 kimenet
vélasztadsa

[

T24 dig. I/0 1 cimzé-
sére vagy forrasanak
megadasara szolgalo

paraméter

T24dig. /01

Barmely
kétallapotu

| 1 I paraméter

invertalasa

T26 kimenet
valasztasa

l Start/Stop

Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

22,27

Barmely
kétallapotu
paraméter

T25 dig. I/0 2 cimzé-

sére vagy forrasanak
m 8.22 |megadasara szolgalo
paraméter

T25 dig. 110 2

Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

A Hajtas
visszaallitasa

Barmely
kétallapotu
paraméter

T26 dig. I/0 3 cimzé-

sére vagy forrasanak
|Iog|ka | 6.04 l—.‘l 8.23 |megadéséraszolgélo'

! vélasztasa

invertalasa

[
I |

T26 dig. /10 3

paraméter

Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

Futtatas elére

* Tovabbi informacié a 11.21.1 szakaszban (Az alapjel mikédési mdédjai), a 190. oldalon.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
) T27, 4-es dig. bem.
27, 4-es dig pon 2l desdig  StaryStoplogika cimzésére
s 4- . emenet invertalasa 4 4 A16 5
bemenet allapota valasztasa sz0l0ald paraméter
8.04 | 814 | [ 604 8.24 Barmely nem
1 H védett
- 1 H kétallapotu
H 1
1 H A
e | 1 1 Futtatas hatra
» i 8.29 = [ 1
27 & 1 |
Pozitiv logika 1
vélasztasa <

Alapjel-
kivalaszto*

A T28 és T29 dig. bemenetek
automatikus kivalasztasanak

letiltasa

T28, 5-6s dig.

bemenet

== cimzésére

-5s di T28, 5-6s dig. szolgalo )

be-rng’ngy%i:;)%ta bemenet invertalasa parameter Bar?éec;ét?em
| 8.15 I Kétallapota
paraméter

2-es analog alapjel
vélasztasa

-
Pozitiv logika 1 o
vélasztasa Ca

T29, 6-0s dig.

bemenet

cimzésére

T29, 6-es dig. T29, 6-0s dig. szolgald
bemenet invertalasa paraméter

bemenet allapota

8.06 | 8.16 I i
Barmely nem
1 védett
. kétallapott
[T29, 6-0s dig. bemenet-l H _ paraméter
: Kiszémenet
H -
Bs——~{Cz }——
Pozitiv logika
vélasztasa
X A T22 24V-o0s kimenet
A T22 24V-os kimenet forrasanak megadasara
forrasparaméterének szolgalé paraméter
AT22 24V-0s invertalasa

kimenet allapota

T22, 24V-os kimenet

8.08

Barmely nem
védett
kétallapotu
paraméter

A Hajtas mikédését
engedélyez6é mod

A Haitas engedélye- vélasztasa

zésének kijelz6je

I

8.09 | 8.10 I
Jelmagyarazat
A Hajtas St
engedélyezese Kiilsd leoldas o~
b @l Bemeneti [ .
Y X - Irhaté/olvashaté
N3t @ @ sorkapesok (RW) paraméterek
I AdH?j‘és = Csak olvash:
engedélyezése M . sak olvashatd
) ) L X @ Kimeneti (RO) paraméterek
Arelé forras- A relé forrasanak @ sorkapcsok
paraméterének megadéasara
invertalasa szolgalo paraméter . - - X
A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitisukban mutatja
| 847 | | 827 |
Barmely kétallapotd
Arelé paraméter
. A Haitas normal
allapota - ??2.77 élHapotban
/\ 0
8.07

Q

 +1[2] | N4

N 42

v
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
- Nitas (o
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL \ cL oL VI | sv
8.01 :’L—es digitalis bemenet/kimenet (T24) Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit nel pT
allapota
8.02 ?—es digitalis bemenet/kimenet (T25) Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
allapota
8.03 gl—lz;spgtlgltélis bemenet/kimenet (T26) Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
8.04 | 4-es digitalis bemenet (T27) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
8.05 |5-6s digitalis bemenet (T28) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
8.06 | 6-0s digitalis bemenet (T29) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
8.07 | A relé allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
8.08 | T22, 24V-o0s kimenet allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC
8.09 | A Hajtas engedélyezésének kijelzGje Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
8.10 A’Hajta’s mikodését engedélyezé mod Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) rW | Bit us
valasztasa
8.11 | 1-es digitalis I/O (T24) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.12 | 2-es digitalis I/O (T25) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.13 | 3-as digitalis /O (T26) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.14 | 4-es digitalis bemenet (T27) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.15 | 5-0s digitalis bemenet (T28) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.16 [ T29, 6-0s digitalis bemenet invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.17 | Az allapotrelé forrasanak invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit uUs
8.18 |A 24V-0s kimenet (T22) forrasanak Ki (0) vagy Be (1) Be (0) RW | Bit Us
invertalasa
8.20 | A digitalis I/O allapotat kijelz6 kodszo 0~511 RO | Uni NC| PT| US
1-es dig. /O (T24) cimzésére vagy
8.21 |forrdsanak megadéasara szolgalé Pr0.00 ~ 21.51 Pr10.03 RW | Uni PT | US
paraméter
2-es dig. I/O (T25) cimzésére vagy
8.22 | forrdsanak megadasara szolgalo Pr0.00 ~ 21.51 Pr10.33 RW | Uni PT | US
paraméter
A 3-as dig. I/O (T26) cimzésére vagy
8.23 | forrdsanak megadasara szolgalo Pr0.00 ~ 21.51 Pr6.30 RW | Uni PT | US
paraméter
8.24 | A 4-es dig. bemenet (T27) cimzésére Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 6.32 RW | Uni PT| US
szolgalé paraméter
8.25 |AZ 5-0s dig. bemenst (T28) cimzésére Pr 0.00 ~ 21.51 Pr1.41 RW | Uni PT| US
szolgalé paraméter
8.26 |/ 6-0s dig. bemenet (T29) {017} Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 6.31 RW | Uni PT| US
cimzésére szolgal6é paraméter
8.27 | AZ llapotrelé forrasanak megadasara Pr0.00 ~ 21.51 Pr10.01 RW | Uni PT| US
szolgalé paraméter
8.28 | A 24V-0s kimenet (T22) forrasanak Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT| US
megadasara szolgalé paraméter
8.29 |Pozitiv logika valasztasa {0.18} Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit PT | US
8.30 |Nyitott kollektoros kimenet Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.31 |1-es digitalis kimenet (T24) valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit us
8.32 |2-es digitalis kimenet (T25) valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
8.33 | 3-as digitalis kimenet (T26) valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
A T28 és T29 dig. Bemenetek {0.16}
8.39 |automatikus kivalasztasanak Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
letiltasa
RW gf\l,:tfhgm RO glf/:ls(hato Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szoveges
FI | Sziirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Nevi. értektsl figgs | PT | Vedett us ;ﬂ:ﬁ;j”é'éi PS | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11.9 Menii 9: Programozhaté logika, motorpotenciométer és binaris 6sszeg
11-13. abra A Menii 9 logikai vazlata
. " . 1-es funkcié 1-es
Barmely kétallapotu bemenetének
parameter inverta’la’sa 1-es funkcio 1-es funkcié
kimenetenek cimzésére
kijelzGje szolgalo
paraméter
I 1-es funkcié
] kimenetének
: invertalasa Barmely
! nem védett
: kétallapotu
1 paraméter
1

1-es funkcié

1-es bemenete
m forrdsanak megadasara

szolgalé paraméter

o000 |
Barmely kétallapotu 1-es funkci6 2-es | It | ;
paraméter bemeneténel 1-es funkcio < 27 97
invertalasa késleltetése -

W

'

1-es funkcié

m 2-es bemenete
forrasanak megadasara

szolgalé paraméter

Barmely kétallapotu 2-es funkcié 1-es
paraméter bemeneténel

invertalasa ” . i
" imenetének  Cimzésére
-"' 2-es funkcio kijelzéje szolgalé
H kimenet;ének paraméter
%, invertalasa
H Barmely
1 nem védett
! kétallapott
2-es funkcio : paraméter
| 9.14 |1-es bemenete !
forrdsanak megadasara I,

szolgalé paraméter
. - . is I 9.19 ] 8
Barmely kétallapotd 2-es funkcio 2-es 1 I
bemenetének 2-e5 funkeié

paraméter p <14
invertalasa késleltetése

2-es funkcio

9.16 | 2-es bemenete
forrasanak megadasara
szolgalé paraméter

Jelmagyarazat

b

x4 [;J Sotkepsck

-
b4 Kimeneti Csak olvashat6
@ sorkapcsok (RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitdisukban mutatja

irhato/olvashaté
(RW) paraméterek
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Bipolaris
A motorpot. méter motorpot.méter - A motorpot. méter- A motorpot. méter
sebessége vélasztésa kimenet kijelzéje cimzésére szolgalo
paraméter
9.22
Motorpotenciométer 5
FEL i Barmely nem
L : védett
1 véltoztathato
9.26 = paraméter
1
_|4 i
[
M < 'I 9.24 ||
7|é

7 ——

Motorpotenciométer
LE

A motorpot.méter
visszadllitdsa nullara

A binaris 6sszeg
logikai egyesei (LSB)

A motorpot.méter
kimeneti skalaja

A motorpot.méter
mUkodési modja

A binaris 6sszegz6
logika kimeneti

A binaris 6sszeg
ofszetje

A binaris 6sszegz6
logika cimzésére
szolgalé paraméter

értéke

9.30

A binaris 6sszeg
logikai kettesei

[#3t |——

A binaris 6sszeg
logikai négyesei (MSB)

X

Barmely nem

védett

kétallapotu
paraméter
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizalas ‘ Smartcard | Beépitett “ Miiszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oo | cL oL VI | sv
9.01 |1-es logikai funkcié kimenete Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
9.02 | 2-es logikai funkcié kimenete Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
9.03 | Motorpotenciométer-kimenet +100.00 % RO | Bi NC| PT| PS
9.04 |1-€S ngikai funkpié 1-es forrasanak megadasara Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | uni PT | US
szolgalé paraméter
9.05 |1-es logikai funkcié 1-es forrasanak invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
9.06 | 1-€S Iggikai funkpié 2-es forrasanak megadasara Pr0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni PT| Us
szolgalé paraméter
9.07 | 1-es logikai funkcié 2-es bemenetének invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
9.08 | 1-es logikai funkcié kimenetének invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
9.09 | 1-es logikai funkcié késleltetése +25.0s 0.0 RW | Bi us
9.10 | 1-es logika funkcié cimzésére szolgalé paraméter Pr0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni | DE PT | US
9.14 zzilsg';%'gr;“g;‘; 1-es forrasanak megadasara Pr 0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni PT| US
9.15 | 2-es logikai funkcid 1-es forrasanak invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
9.16 |2-€S Ipqikai funk’cic') 2-es forrasanak megadasara Pr 0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni PT| Us
szolgalé paraméter
9.17 |2-es logikai funkcid 2-es forrasanak invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
9.18 |2-es logikai funkcié kimenet invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
9.19 | 2-es logikai funkcié késleltetése +25.0s 0.0 RW | Bi us
9.20 | 2-es logikai funkcié cimzésére szolgald paraméter Pr0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni | DE PT | US
9.21 | A motorpot.méter miikddési maédja 0~3 2 RW | Uni us
9.22 |Bipolaris motorpot.méter valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
9.23 | A motorpot.méter sebessége 0~250s 20 RW | Uni us
9.24 | A motorpotenciométer Iéptéktényezdje 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
9.25 | A motorpotenciométer cimzésére szolgalé paraméter Pr0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni | DE PT | US
9.26 | Motorpotenciométer felszabalyozas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
9.27 | Motorpotenciométer leszabalyozas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
9.28 | Motorpotenciométer visszaallitas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
9.29 | A binaris 6sszeg egyeseinek (LSB) bemenete Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
9.30 |A binaris 6sszeg ketteseinek bemenete Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
9.31 | A binaris 6sszeg négyeseinek (MSB) bemenete Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
9.32 | A binaris 6sszegezé logika kimenete 0~ 255 RO | Uni NC| PT
9.33 A binér'is Osszegezd logika cimzésére szolgald Pr0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 rRwW | uni | DE PT | US
paraméter
9.34 | A binris 0sszeg ofszetje 0~ 248 0 RW | Uni us
Rw |mael R Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit | Kétallapotd Pr. | Txt | Szoveges
FI | Szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolédik | RA | Néwi. értektsl fiiggs | PT | védett us ;ee'zf‘;;”é'éi PS | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Miiszaki ‘ Hiba- UL

tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas

11.10 Menii 10: Allapotok és leoldasok

Paraméter Tartomany ($) Alapbedllitas (=) Tipus
oL | cL oL | vT| sv
10.01 | A Hajtas normal allapotban Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.02 | A Hajtas Uzemel Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
10.03 | Nulla fordulatszamon Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.04 | A min. ford. szdmon vagy az alatt Gizemel Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.05 | A beallitott fordulatszam alatt Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.06 | A fordulatszamon Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.07 | A beallitott fordulatszam felett Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.08 | Teljes terhelésen Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.09 | A Hajtas kimenete az aramkorlaton van Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.10 | Visszataplalas Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.11 | A fékez8 IGBT aktiv Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.12 | Fékellenallas-riasztas Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.13 | El6irt forgasirany Ki (0) vagy Be (1) [0 = Elére, 1 = Hatra] RO | Bit NC | PT
10.14 | Az lizemelés forgasiranya Ki (0) vagy Be (1) [0 = Elére, 1 = Hatra] RO | Bit NC | PT
10.15 | Halozatkimaradas Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.16 | Fesziiltséghianyos allapot Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.17 | Tulterhelés-riasztas Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.18 | Riasztas a Hajtas tulmelegedése miatt Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.19 | A Hajtds melegszik Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
10.20 | 0. leoldas (legutobbi) 0 ~ 230* RO | Txt NC| PT | PS
10.21 | 1. leoldas 0~ 230* RO | Txt NC| PT | PS
10.22 | 2.leoldas 0~ 230* RO | Txt NC | PT | PS
10.23 | 3. leoldas 0 ~ 230* RO | Txt NC | PT | PS
10.24 | 4.leoldas 0~ 230* RO | Txt NC| PT | PS
10.25 | 5. leoldas 0~ 230* RO | Txt NC | PT | PS
10.26 | 6. leoldas 0~ 230* RO | Txt NC | PT | PS
10.27 | 7. leoldas 0~ 230* RO | Txt NC | PT | PS
10.28 | 8. leoldas 0 ~230* RO | Txt NC | PT | PS
10.29 | 9. leoldas (legrégebbi) 0~ 230* RO | Txt NC| PT | PS
220V-0s Ha]:te:xs: 0.09
10.30 | A teljes intenzitast fékezés idétartama 0.00 ~ 400.00 s aoovos ﬂgﬁgz o0z | Rw | uni us
690V-o0s Hajtas: 0.01
10.31 | A teljes intenzitasu fékezések kdzotti id6kdz 0.0 ~1500.0 s 2.0 RW | Uni us
10.32 | Kils6 leoldas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
10.33 | A Hajtas visszadllitasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
10.34 | Az automatikus visszaallitasi prébalkozasok szama 0~5 0 RW | Uni us
10.35 | Az automatikus visszaallitas késleltetése 0.0~25.0s 1.0 RW | Uni us
A Hajtas normal allapotban tartasa az utols6 ) . .

1036 autorjnatikus visszaélrl)l'tési probalkozasig Ki(0) vagy Be (1) Ki(0) RW | Bit us
10.37 | Beavatkozas a leoldas-detektalas hatasara 0~3 0 RW | Uni us
10.38 | Felhasznaloi leoldas 0~ 255 0 RW | Uni us
10.39 | A fékezési energia tulterhelés-integraldtaroldja 0.0 ~100.0 % RO | Uni NC | PT
10.40 | Allapotszé 0~ 32,767 RO | Uni NC | PT
10.41 | 0. leoldas ideje: év.nap 0.000 ~ 9.365 év.nap RO | Uni NC| PT | PS
10.42 | A 0. leoldas ideje: éra.perc 00.00 ~ 23.59 éra.perc RO | Uni NC | PT | PS
10.43 | Az 1. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC | PT | PS
10.44 | A 2. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC| PT | PS
10.45 | A 3. leoldas ideje 0 ~ 600.00 dra. perc RO | Uni NC | PT | PS
10.46 | A 4. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC | PT | PS
10.47 | Az 5. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC | PT | PS
10.48 | A 6. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC | PT | PS
10.49 |A 7. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC| PT | PS
10.50 | A 8. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC| PT | PS
10.51 | A 9. leoldas ideje 0 ~ 600.00 éra. perc RO | Uni NC | PT | PS
RW '(J’R/Ztsh’a % RO glf,g';ham Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit | Kétallapotd Pr. | Txt | Széveges
Fl | Szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névi. értektdl figgs | PT | Vedett us | Felnasznald PS | Kikapcsolasi mentés

* A tartomanyra megadott értékek a soros kommunikacio felhasznalasa-
val biztosithaték. A Hajtas altal kijelzett karaktersorok ismertetése a 13.

fejezetb

en (Hibafeltaras), a 212. oldalon talalhato.
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘ ‘Miiszaki ‘ Hiba- uL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.11 Menii 11: Altalanos hajtasbeallitasok
Praméter Tartomany ({) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | CL oL | vT sV
11.01 | A Pr 0.11 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr 5.01 Pr3.29 |[RW |Uni PT |US
11.02 | A Pr 0.12 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr 4.01 RW | Uni PT |US
11.03 | A Pr 0.13 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr 4.02 | Pr7.07 |RW |Uni PT |US
11.04 | A Pr 0.14 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr4.11 RW | Uni PT |US
11.05 | A Pr 0.15 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr2.04 RW | Uni PT |US
11.06 | A Pr 0.16 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr 8.39 Pr2.02 RW | Uni PT |US
11.07 | A Pr 0.17 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr 8.26 Pr2.02 RW | Uni PT |US
11.08 | A Pr 0.18 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr 8.29 RW | Uni PT |US
11.09 |A Pr 0.19 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr7.11 RW |Uni PT |US
11.10 | A Pr 0.20 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr7.14 RW | Uni PT |US
11.11 | A Pr 0.21 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr7.15 RW |Uni PT |US
11.12 | A Pr 0.22 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr7.10 RW |Uni PT |US
11.13 | A Pr 0.23 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr1.05 RW |Uni PT |US
11.14 | A Pr 0.24 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr1.21 RW | Uni PT |US
11.15 | A Pr 0.25 beadllitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr1.22 RW | Uni PT |US
11.16 | A Pr 0.26 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr1.23 Pr3.08 RW | Uni PT |US
11.17 | A Pr 0.27 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr1.24 Pr3.34 RW | Uni PT |US
11.18 | A Pr 0.28 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr6.13 RW | Uni PT |US
11.19 | A Pr 0.29 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr11.36 RW |Uni PT |US
11.20 | A Pr 0.30 beallitasa Pr1.00 ~ 21.51 Pr11.42 RW | Uni PT |US
11.21 | Paraméterskalazas 0.000 ~ 9.999 1.000 RW | Uni us
11.22 | A bekapcsolaskor kijelzett paraméter Pr 0.00 ~ 00.50 Pr1.21 RW | Uni PT |US
11.23 | Soros kommunikéaciés cim {0.37} 0~ 247 1 RW |Uni UsS
11.24 | A soros kommunikacié mikédési médja  {0.35} AnSi (0), rtU (1) ru (1) RW | Txt uUs
300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3),
11.25 | Adatatviteli sebesség (baud) {0.36} | 800 ), 9500 g;;’lffggo(g)(’gff“oo . 19200 (6) RW |Txt us
[*csak Modbus RTU]
11.26 | A kommunikacids atvitel legkisebb késleltetése 0~ 250 ms 2 RW |Uni us
11.29 | A szoftvervaltozat jelz6szama {0.50} 1.00 ~99.99 RO |Uni NC |PT
11.30 | A felhasznaloi védelem kddja {0.34} 0~999 0 RW |Uni NC PS
11.31 | A Hajtés felhasznaléi izemmadia {0.48} OPSEer:\I/_OP g; rCE'-GVEiC(z;Z)' P ‘ e ‘ sevo @)|RW | Txt NC |PT
11.32 | Max. Nagy Igénybevétell névieges aram  {0.32} 0.00 ~ 9999.99A RO |Uni NC |PT
11.33 | A Hajtas névieges feszlltsége {0.31} | 200 (0), 400 (1), 575 (2), 690 (3) RO |Txt NC |PT
11.34 | A szoftver-alvaltozat jelz6szama 0~99 RO |Uni NC |PT
11.35 | A modulok szama 1~8 RO |Uni NC |PT
11.36 Elézélgg betoltétt SMARTCARD {0.29} 0~ 999 0 RO |uni ne |PT lus
paraméter-adatok
11.37 | SMARTCARD adatblokkszam 0~ 1000 0 RW | Uni NC
11.38 | SMARTCARD adattipus / izemmad 1~18 RO |Txt NC [PT
11.39 | SMARTCARD adatverzio 0~9, 999 0 RW | Uni NC
11.40 | A SMARTCARD adatok ellenérzé 6sszege 0~ 65,535 RO |Uni NC |PT
11.41 | Az allapotiizemmod idétullépése 0~250s 240 RW |Uni us
11.42 | Paramétermasolas {0.30} nong ,s-\()gt(;E(ls/_‘\)db(claz)t z;’g @, nonE (0) RW |Txt NC *
11.43 | Alapértékek betoltése nonE (0), Eur (1), USA (2) nonk (0) RW | Txt NC
11.44 | A védelem allapota {0.49} L1 (0), L2 (1), Loc (2) RW | Txt PT us
11.45 | A 2. motorparaméter-készlet valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW |Bit us
11.46 | Az el6z6leg betdltott alapértékkészlet azonositoja 0 ~ 2000 RO |Uni NC |PT |US
Program ledllitva (0)
11.47 | A Haitashoz beépitett PLC program futasanak Program fulté\tlgggglar;yon kiviil = Program fut: tartomanyon kiviil = | oo | US
engedélyezése Program fut; tartomanyon kiviil = leoldés (2)
leoldas (2)
11.48 | A Hajtashoz beépitett PLC program allapota -128 ~ +127 RO |Bi NC |PT
11.49 A !ﬂajta:lsho; beépitett PLC programozas 0 ~ 65,535 RO |Uni N
elézményei
11.50 A Hajta’shp; lbeg’:pitett PLC program max. 0 ~ 65,535 ms RO |Uni NC |PT
szkennelési ideje
11.51 | A Hajtashoz beépitett PLC program elsé futtatasa Ki (0) vagy Be (1) RO |Bit NC |PT
* 1-es és 2-es Uzemmod: nem felhasznaldi mentés; 0-as, 3-as és 4-es Uizemmod: felhasznaldi mentés
Rw | mate/ rRo | SSaK o Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit | Kétallapota Pr. | Txt | Szoveges
Al | szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névl. értéktsl figgs | PT | Vedett us ;ee't‘]f;sz“é'é' PS | Kikapcsolasi mentés
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